duimad

Solutions for a world in motion

Servomotor

SA 07.1 — SA 16.1/SAR 0O
Intrusive

cu comanda servomoto
AUMATIC AC 01.1

Comanda:
- Parallel
Profibus DP
Profibus DP cu cablu de fibra optica
Modbus
Modbus cu cablu de fibra optica

DeviceNet
Foundation Fieldbus

Manual de utilizare Montajul, Operare, Punerea in functiune



Servomotor SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Intrusive
cu comanda servomotorului AUMATIC AC 01.1

Manual de utilizare

Prima data cititi indrumarul!

Trebuie respectate instructiunile de siguranta.
Acest indrumar este parte integranta a produsului.
Indrumarul trebuie pastrat pe toata durata de viata a produsului.

Indrumarul trebuie dat mai departe tuturor utilizatorilor sau proprietarilor urmétori ai produsului.

Documente de referinta:
e Manual (utilizare si setare) AUMATIC AC 01.1.

Disponibil pe Internet la www.auma.com sau direct de la AUMA (adrese de la pagina 70).
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1. Instructiuni de siguranta

1.1.  Instructiuni generale referitoare la siguranta

Norme/directive

Instructiuni de siguranta/
avertizari

Calificarea personalului

Punerea in functiune

Functionare

Masuri de protectie

intretinere

Produsele AUMA sunt concepute si produse Tn conformitate cu normele si directi-
vele recunoscute. Acest fapt este atestat de o declaratie a producatorului si de o
declaratie de conformitate.

Referitor la montajul racordului electric si la punerea in functiune la locul instaldrii,
exploatatorul instalatiei si producétorul acesteia trebuie sa asigure, cé toate
cerintele sunt indeplinite. Aici intra, printre altele:

e Reglementari nationale, legi si prevederi.

Persoanele care lucreaza la acest aparat trebuie sa fie familiarizate cu instruc-
tiunile de siguranta si avertizarile din acest indrumar si trebuie sa respecte instruc-
tiunile date. Trebuie respectate instructiunile de siguranta si tablitele de avertizare
de pe produs pentru evitarea accidentarii persoanelor si daunelor materiale.

Montajul, racordurile electrice, punerea in functiune, deservirea si intretinerea pot fi
efectuate doar de catre personal de specialitate calificat, autorizat de utilizatorul
sau producatorul instalatiei.

Inainte de deservirea acestui produs personalul trebuie sa fi citit si inteles acest
indrumar gi trebuie sa cunoasca si sa respecte reglementarile recunoscute
referitoare la protectia muncii.

Inainte de punerea in functiune este important ca toate reglajele sé fie verificate
referitor la concordanta cu cerintele aplicatiei. in cazul unui reglaj gresit pot aparea
pericole in functie de aplicatie, ca de ex. deteriorarea armaturii sau instalatiei.
Producatorul nu raspunde pentru eventualele daune rezultate din aceasta. Riscul
este suportat exclusiv de utilizator.

Conditii pentru o functionare perfecta si sigura:

e Transport corespunzator, depozitare, instalare si montaj conform cerintelor,
instalarea si atenta punere n functiune.

e Produsul poate fi exploatat numai in stare ireprosabila, respectand

instructiunile din acest indrumar.

Defectiunile si deteriorarile trebuie anuntate si eliminate urgent.

Trebuie respectate reglementarile recunoscute de protectia muncii.

Trebuie respectate dispozitile nationale.

In timpul functionérii se incalzeste carcasa putandu-se forma temperaturi ale

suprafetei de peste > 60 °C . Ca protectie contra unor posibile arsuri

recomandam masurarea temperaturii suprafetei cu un aparat de masurare a

temperaturii adecvat Thainte de inceperea lucrului.

Cu masurile de protectie necesare la fata locului, ca de ex. acoperiri, blocarea
accesului sau echipamente de protectie personala pentru personal este
raspunzator utilizatorul resp. producatorul instalatiei.

Pentru asigurarea functionarii sigure a aparatului trebuie respectate instructiunile
de intretinere din acest indrumar.
Modificarile la aparat sunt permise doar cu acordul producatorului.
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1.2. Domeniu de utilizare

Servomotoarele multitura AUMA sunt destinate actionarii armaturilor industriale, ca
de ex. vane sferice, stavile, vane fluture, robineti cu bila.

Alte tipuri de utilizari sunt permise doar cu acordul explicit (scris) din partea
producatorului.

Nu este permisa utilizarea de ex. pentru:

Utilaje de transport uzinal conform EN ISO 3691

Aparate de ridicat conform EN 14502

Ascensoare pentru persoane conform DIN 15306 und 15309
Ascensoare de materiale conform EN 81-1/A1
Transportoare cu role conform EN 14673 (proiect)
Functionare continua

Montaj subteran

Functionare continua sub apa (atentie la tipul de protectie)
Zone cu pericol de explozie, cu exceptia zonei 22

Zone cu radiatii in dispozitivele nucleare

In cazul utilizarii necorespunzatoare sau neconforméa destinatiei produsului, nu
este preluata nicio garantie.

Din sfera de utilizare conforma scopului face parte si respectarea acestui indru-
mar.

Informatie Indrumarul este valabil pentru executia standard ,inchidere prin rotire spre dre-
apta”, asta lnseamna ca arborele antrenat se roteste in directia acelor de ceasor-
nic pentru inchiderea armaturii. Pentru executia speciala ,inchidere prin rotire la
stanga” exista un indrumar separat.
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1.3. Domeniu de aplicare in zona Ex 22 (optional)

Transmisiile reglabile din gama SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 sunt
potrivite in principiu conform directivei ATEX 94/9/CE si pentru folosirea n zonele
cu pericol de explozie din ZONA 22.

Servomotoarele sunt executate cu tip de protectie IP 67 sau IP 68 si corespund
dispozitiilor EN 50281-1-1:1998 aliniatul 6 — Mijloace de productie electrice pentru
folosirea ih zone cu praf inflamabil, cerintele pentru mijloacele electrice de
productie din categoria 3 — protectie prin intermediul carcasei.

Pentru a corespunde tuturor cerintelor EN 50281-1-1: 1998 trebuie respectate in
mod obligatoriu urmatoarele puncte:

e Conform directivei ATEX 94/9/CE servomotoarele trebuie prevazute cu un
marcaj suplimentar — 113D IP6X T150 °C.

e Temperatura maxima a suprafetelor dispozitivelor de actionare raportate la o
temperatura a mediului inconjurator de +40 °C conform EN 50281-1-1 alin.
10.4 este de +150 °C. O depunere de praf ridicata pe mijlocul de productie nu
a fost luata in considerare conform alin. 10.4 la calcularea temperaturii max. a
suprafetelor.

o Conectarea corecta a comutatorului termic resp. a rezistorului, cat si respecta-
rea regimului de exploatare si a datelor tehnice reprezinta premiza pentru
respectarea temperaturilor maxime ale suprafetelor aparatelor.

e Stecherul de conectare poate fi introdus si scos doar in stare detensionata.

e Conexiunile de cablu utilizate trebuie de asemenea sa corespunda
cerintelor categoriei 113D si cel putin tipului de protectie IP 67.

o Dispozitivele de actionare trebuie sa fie legate print-o legare la pamant
exterioara (accesoriu) cu dispozitivul de echilibrare a potentialului sau trebuie
sa fie conectate Tntr-un sistem pamantat de conducte de tevi.

o Dopul filetat (nr. piesa 511.0) resp. tubul de protectie pentru fus cu dopul de
protectie (nr. piesa 568.1 i 568.2) pentru etangarea arborelui tubular trebuie
montate obligatoriu pentru a asigura protectia contra exploziei prafului.

o in general trebuie respectate cerintele EN 50281-1-1 in zonele cu pericol de
explozie. Conditia pentru functionarea sigura a servomotoarelor este atentia
deosebita si personal calificat la lucrarile de punere n functiune, service si
ntretinere.
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1.4. Mesaje de avertizare

Pentru evitarea evenimentelor cu relevanta pentru siguranta, in acest indrumar
sunt valabile urmatoarele mesaje de avertizare care sunt semnalizate cu un
cuvant cheie corespunzator (PERICOL, AVERTIZARE, ATENTIE, INDICATIE).

/\ PERICOL Situatie de pericol imediat cu risc crescut.

Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect moartea sau afectiuni grave ale
sanatatii.
Posibila situatie periculoasa cu risc mediu.

Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect moartea sau afectiuni grave ale
sanatatii.

‘ [\ ATENTIE ‘ Posibila situatie periculoasa cu risc scazut.
Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect accidentari usoare sau medii. Poate
fi folosita si cu referire la daune materiale.

INDICATIE Posibila situatie periculoasa.

Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect daune materiale. Nu se foloseste
pentru daune personale.

Structura si constructia tipografica a mesajelor de avertizare

Marca de siguranta (avertizeaza contra pericolul de accidentare).
l ;—Cuvént de indicatie (PERICOL, AVERTIZARE, ATENTIE, INDICATIE).

A PERICOL Tipul pericolului si cauza acestuia!
Urmairi posibile in caz de nerespectare (optional)

- Masura pentru evitarea pericolului
- Alta masura (masuri)

1.5.  Alte indicatii i simboluri

In acest indrumar sunt utilizate urmatoarele indicatii i simboluri:
Informatie ~ Cuvéntul informatie inainte de text oferd completari si informatii importante.
Simbolul pentru INCHIS.

@  Simbolul pentru DESCHIS.

¥

Prin meniu la parametri
Descrie traseul din meniu pana la parametru. Prin butonul comenzii locale para-
metrul cautat poate fi gasit rapid pe display.

Descrierea setarilor/afigajelor parametrilor
Descrie posibilitatile de setare/afisare a unui parametru.

Pas cu pas
Descrie detaliat fiecare pas pentru setarea/afisarea unui parametru.
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2.

Identificare

21.

Placuta indicatoare

Fiecare componenta a aparatului (actionare, comanda, motor) are o placuta tip.
fig. 1 ilustreaza dispunerea placutelor indicatoare pe aparat.

Fig. 1

1 Placuta indicatoare a dispozitivului de 3

actionare Placuta indicatoare a motorului

4 Placuta suplimentara, de ex. placuta

2 Placuta indicatoare a comenzii KKS

Date de identificare de pe placuta indicatoare a servomotorului:

Fig. 2

(O AUMA Riester GmbH&Co.KG O
D-79379 Miillheim
1 8 SA 07.1-F10
2 Com No: 1309533

No : 3302MD 19302 =

Dispozitiv de actionare - tip si
constructie
2 Numar de comanda

Date de identificarte pe placuta tip a comengzii:

Fig. 3

1 ACEXC 01.1  P:1.5kW
2 Com No: 1309595

No: 0902MA97286

(O KMS: TP200/001 O

3 ACP:E3FC-2POCA-001

3~400V IP67

Control RS 485

1 Tipul si dimensiunea comenzii
2 Numar de comanda
3 Schema electricd/comanda
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Tip si dimensiune  Acest manual de utilizare este valabil pentru urmatoarea combinatie
actionare-comanda:
Tip: SA = Rotor pentru functionarea cu panou de comanda
Tip: SAR = Rotor pentru actionarea mecanismului de reglare
Dimensiune: 07.1 — 16.1
Tip: AC = Comanda actionarii de pozitionare AUMATIC
Dimensiune: 01.1

Numar de comanda Fiecare aparat va primi un numar de comanda care se refera la comanda. Pe
baza acestui numar pot fi descarcate schema electrica, protocoalele de verificare
si alte informatii referitoare la aparat internet la adresa http://www.auma.com.

Schema electrici/lcomandd  Comanda comenzii actionarii de pozitionare se face printr-o interfata paralela,

daca pozitia 9. din schema electricd ACP contine cifra A, B, C sau 1, de ex.:
ACP 11F1-2POCA-002.

10
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2.2. Descriere sumara

Servomotor

Comanda actionarii de pozitionare

Loc de comanda local/
COM-AC

Intrusive — Non-Intrusive

Definitie conform EN ISO 5210:

Un rotor este un servomotor care transmite pe armatura un moment de rotatie de
peste cel putin o rotatie completa. Acesta poate prelua fortele de forfecare.
Rotoarele AUMA sunt actionate cu electromotor. Pentru actionarea manuala
exista o roata de mana.

Deconectarea in pozitiile finale se poate realiza in functie de deplasare sau de
momentul de rotatie.

Pentru comandarea resp. prelucrarea semnalelor de actionare este neaparat
necesara o unitate de comanda.

Comanda actionarii de pozitionare AUMATIC serveste comenzii actionarilor de
pozitionare AUMA si se livreaza pregatita pentru functionare.

Comanda poate fi montata direct pe actionarea de pozitionare sau detagat, pe un
support de perete.

Functiile comenzii AUMATIC includ de la comanda traditionald a armaturii in regi-
mul OPEN — CLOSE, reglari de pozitii, reglari de procese, culegerea de date de
functionare si functia de diagnoza.

Operarea, setarile si afisajele se fot efectua la fata locului la comanda.

La fata locului exista posibilitatea

¢ De adeserve actionarea prin locul de comanda local (butoane si display) si a
efectua setari (continutul acestui manual de utilizare).

¢ prin software COM-AC (optional) citirea si salvarea de date, modificare si sal-
vare de setari cu ajutorul unui calculator (laptop sau PC). Dependent de dotare
conexiunea dintre calculator si AUMATIC se face prin cablu (interfata ifrarogu)
sau fara cablu (interfata Bluetooth) (nu face parte din acest manual de
utilizare).

e Executie Intrusive:
setarea traseului si a cuplului se efectueaza prin comutatoare in actionarea
pozitiondrii.

e Executie Non-Intrusive:
setarea traseului si a cuplului se efectueaza prin comanda, carcasa actionarii
resp. a comenzii nu trebuie deschisa pentru aceasta.
Pentru aceasta in actionare este montat un MWG (traductor magnetic de
traseu si cuplu), acesta pune la dispozitie si un feedback cuplu/afisaj cuplu
analog.

11
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3.

Transport, depozitare si ambalare

3.1.

Transport

- Transportul la locul de amplasare trebuie efectuat in ambalaje solide.

Sarcina suspendata!
Pericol de moarte sau de accidentare.

- Este interzisa asezarea sub sarcina suspendata.
—> Dispozitivul de ridicare trebuie fixat de carcasa si nu de roata de mana.
- Servomotoarele care sunt montate pe o armatura:
dispozitivul de ridicare trebuie fixat pe armatura si nu pe servomotor.
- Servomotoarele care sunt montate cu un reductor:
Se fixeaza dispozitivul de ridicare cu suruburi inelare pe reductor si nu pe
servomotor.
Servomotoarele care sunt montate cu o unitate de comanda:
Dispozitivul de ridicat se fixeaza pe servomotor si nu pe unitatea de comanda.

N

3.2.

Depozitare

INDICATIE

Depozitarea pe termen lung

Pericol de coroziune datorita depozitarii incorecte!

- Depozitarea se realizeaza in incapere bine aerisita, uscata.

- Trebuie realizata protectia contra umezelii podelei printr-o depozitare pe un raft
sau gratar din lemn.

- Trebuie dispusa o acoperitoare ca protectie contra prafului si murdariei.

- Suprafetele nelacuite trebuie tratate cu o substanta anticoroziva adecvata.

Tn cazul in care produsul trebuie depozitat pe lungé durata (peste 6 luni), trebuie

respectate in mod suplimentar urmatoarele puncte:

1. Tnainte de depozitare:

- Protejarea suprafetelor neizolate, in special a componentelor de antrenare si a
suprafetei de montaj prin substante anticorozive cu actiune de lunga durata.

2. Laintervale de cca. 6 luni:

- Control referitor la formarea coroziunii. In caz ca existé inceputuri de coro-
ziune, trebuie realizata din nou protectia contra coroziunii.

3.3.

12

Ambalaj

Produsele noastre sunt protejate incepand din firma producatoare pentru transport
prin intermediul unor ambalaje speciale. Acestea constau din materiale reciclabile,
usor separabile care nu sunt o povara pentru mediul inconjurator.

Materialele utilizate la ambalare sunt lemnul, cartonul, hartia si folia PE. Pentru eli-
minarea materialului de ambalaj recomandam sa apelati la firme de reciclare.
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4. Montaj

41. Montarea rotii de mana

Informatie  Pentru transport sunt furnizate nemontate roti de mana incepand cu un diametru

de 400 mm.
INDICATIE Defectiuni la unitatea mecanica de comutare datorate unui montaj gresit!

- Maneta de comutare poate fi ridicatd doar cu mana.

- Pentru actionarea acesteia nu pot fi folosite prelungiri drept parghii.

- Mai intéi trebuie activat corect regimul de functionare manual si pe urma se
introduce roata de mana.

1. Se roteste maneta de comutare cu mana, in acest timp eventual se roteste in
ambele parti fusul coloanei pana cand este activata functionarea manuala.
Mecanismul de actionare este corect cuplat, daca parghia rosie este ridicata
cu aproximativ 85°.

3. Se asigura roata de mana cu inelul de siguranta alaturat.

13
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4.2.

Servomotor se monteaza pe armatura/reductor

4.21

14

Forme de cuplare B1, B2, B3, B4, B si E

Utilizare

Montaj

Informatie

INDICATIE

Pentru fus rotativ, neurcator.

Forma de cuplare orificiu cu canelura:

Forma B1 — B4 cu orificiu conform ISO 5210.

Forma B si E cu orificiu conform DIN 3210.

Este posibila modificarea ulterioara de B1 la B3, B4 sau E.

Fig. 4

1 Forma de cuplare B1/B2 si B 3 Forma de cuplare B3/B4 si E
2 Arbore tubular cu canelura Manson de antrenare/bucsa
cu orificiu si canelura

SN

Centrarea flansei executata ca adaptare a jocului.

Servomotor montare

Se verifica daca se potriveste flanga armaturii.

Se verifica daca se potrivesc orificiul si canelura cu arborele de intrare.
Se degreseaza bine suprafetele de reazem ale flansei de cuplare.

Se unge usor arborele de intrare.

Servomotor Se ageaza, in acest timp se tine cont de centrare si agezarea
completa a flansei.

abhwN=~

6. Servomotor Se fixeaza cu suruburi conform tabelului1.
7. Se strang suruburile prin cruce cu momentul de rasucire conform tabelului 1.
Tabel 1
Flansa de cuplare Suruburi Momentul de strangere Ta [Nm]
L Clasa de rezistenta 8.8

FO7 M8 25
F10 M10 51
F14 M12 87
F16 M16 214

Pericol de coroziune datorita deteriorarilor de lac si formarii apei de
condens!

- Dupa utilizarea aparatului deterioraile de lac trebuie reparate.
- Dupa montaj, aparatul trebuie racordat electric, ca incalzirea sa reduca forma-
rea apei de condens.
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4.2.2 Forma de cuplare A

Utilizare

Montaj

Pentru fus crescator, fix
Adecvat pentru preluarea fortelor de forfecare

Forma de cuplare A ca unitate separata (fig. 5):

Fig. 5
1 Bucsa filetata 3 Inel de centrare
2 Cadrul axial al acului 4 Discul axial al lagarului

Filetul interior al bucsei trebuie sa corespunda cu filetul fusului armaturii.
In cazul in care comanda nu specifica expres filet, la livrare bucsa filetata este
negaurita sau pregaurita.

Prelucrarea completa a bucsei filetate

Necesar doar in cazul bucsei filetate negaurite, resp. pregaurite

1.

Se desface inelul de centrare (3) din forma de cuplare.

Se scoate bucsa filetata (1) impreuna cu coroana axiala cu ace (2) sicu
saibele axiale ale lagarului (4).

Scoateti coroana axiala cu ace si saibele axiale ale lagarului de pe bucsa
filetata.

Se gaureste bucsa filetata, se roteste si se taie filetul.

Atentie la mersul plan si circular la prindere!

Se curata bucsa filetata gata prelucrata.

Se lubrifiaza coroana axiala cu ace si saibele axiale ale lagarului cu grasime
universala EP sapun din litiu si se introduce pe bucsa filetata.

Se introduce din nou bucsa filetata cu lagarele axiale in forma de cuplare.
Atentie ca ghearele resp. dintarea sa intre corect in canelura arborelui tubular.
Se Insurubeaza inelul de centrare si se roteste pana la blocare.

Se preseaza cu pompa de ungere sapun de litiu grasime universala EP pe
baza de ulei mineral, cantitdti conform tabel 2, pe niplul de uns.

Cantitati de unsoare pentru lagarul formei de cuplare A:

Tabel 2

Partea antrenata A07.2 A10.2 A14.2 A16.2
Cantitate1) 159 29 3g 5g
1) Pentru grasime cu densitatea de p = 0,9 kg/dm?
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INDICATIE

Servomotor (cu forma de cuplare A) se monteaza pe armatura

Fig. 6
e _.-l"
1 Tija armaturii 4 Flansa armaturii
2 Forma de cuplare A 5  Suruburile formei de cuplare

ok w

® N

9.

10
11.
12.

13.

Suruburi pentru dispozitivul de
actionare

Se desfac suruburile (3) si se scoate forma de cuplare A (2) din Servomotor
aparat.

Se verifica daca flansa formei de cuplare A se potriveste cu flansa reductoru-
lui, resp. a armaturii (4).

Se degreseaza bine suprafetele de reazem ale flansei de cuplare.

Tija armaturii (1) se greseaza usor.

Se aseaza forma de cuplare A pe tija armaturii si se Tnfileteaza pana ce se
aseaza pe flansa armaturii.

Se roteste forma de cuplare A pana cand sunt aliniate gaurile de fixare.

Se Insurubeaza suruburile de fixare (5), dar nu se strang inca.

Servomotor se aseaza pe tija armaturii astfel incat bolturile de antrenare ale
arborelui tubular sa intre in crabotii bucsei filetate. In cazul intrarii corecte
flansele sunt asezate coplanar una peste cealalta.

Servomotor se roteste pana cand se aliniaza gaurile de fixare.

Servomotor se fixeaza cu suruburile (3) conform tabelului1, pag 14.

Se strang suruburile In cruce cu momentul de rotatie conform tabelului 1.

La Servomotor se introduce regimul de functionare manual si se roteste roata
de mana in directia DESCHIS pana cand flansa armaturii $i forma de cuplare
A stau strans una peste cealalta.

Se strang suruburile de fixare (5) dintre armatura si forma de cuplare A in
cruce cu momentul de rotatie conform tabelului 1, pag. 14.

Pericol de coroziune datorita deteriorarilor de lac si formarii apei de
condens!

%
%

Dupa utilizarea aparatului deterioraile de lac trebuie reparate.
Dupa montaj, aparatul trebuie racordat electric, ca incalzirea sa reduca forma-
rea apei de condens.
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43.

Accesorii (optional)

431

Vana cu tija ascendenta

Fig. 7

1  Dop de protectie pentru conducta 3 Inel de etansare
2 Conducta de protectie

1. Filetul se etangeaza cu canepa, cu banda de teflon sau cu substante de
etansgare pentru fileti.

Se ingurubeaza si se strange tubul de protectie (2) in filet.

Se TImpinge 1n jos inelul de etansare (3) pana la asezarea pe carcasa.
Se verifica daca exista si este nedeteriorat dopul tubului de protectie (1).

oo

17



Servomotor SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Intrusive

cu comanda servomotorului AUMATIC AC 01.1

44.

18

Pozitii de montaj ale comenzii locale

INDICATIE

Pozita de montaj ale comenzii locale se executd conform comenzii. Daca dupa
montarea la armatura, resp. la reductor, la fata locului, comanda locala este
pozitionata nefavorabil, ulterior aceasta mai poate fi modificata. Pentru aceasta
sunt posibile patru pozitii de montaj.

fig. 8 prezinta pozitile de montaj A si B:

Manual de utilizare

Fig. 8

fig. 9 prezinta pozitile de montaj C si D:

Fig. 9

Schimbarea pozitiei de montaj

Tensiune periculoasa!
Este posibila curentarea.
- Tnainte de deschidere trebuie oprit curentul electric.

1. Slabiti suruburile si demontati comanda locala.
2. Se verifica, daca inelul O este in ordine, se introduce corect inelul O.
3. Comanda locala se roteste Tn pozitia noud si se aplica din nou.

Deteriorarea cablurilor prin rasucire sau prindere!
Sunt posibile deranjamente de functionare.

- Rotiti comanda locala maxim 180°.
- Comanda locala se asambleaza cu grija, pentru a evita blocarea cablurilor.

4. Se strang uniform suruburile Tn cruce.
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5.

Cuplaj electric

5.1.

Indicatii generale

|/\ AVERTIZARE

Schema electrica/
schema de conexiuni

Asigurare integrata

Alimentarea cu tensiune
a comentzii (electronica)

Conform EMC pozare cabluri

Pericol in cazul conectarii electrice deficitare!

Nerespectarea acestor indicatii poate avea ca urmare moartea, accidentari grave
sau daune materiale.

- Conectarea electrica poate fi realizata doar de catre personal de specialitate
calificat.

- Inainte de realizarea conectarii trebuie respectate indicatiile generale din acest
capitol.

- Dupa realizarea conectarii, inainte de pornirea alimentarii cu curent electric tre-
buie sa se tina cont de capitolul punerea in functiune gi functionarea de proba.

Schema electrica/schema de conexiuni aferenta este introdusa la livrare impreuna
cu acest indrumar intr-o geanta rezistenta la intemperii care este fixata de aparat.
Aceasta poate fi solicitatia si prin indicarea numarului de comanda (vezi placuta
indicatoare) sau poate fi descarcata direct de pe internet (www.auma.com).

Ca protectie contrascurtcircuitarii si pentru eliberarea servomotorului sunt nece-
sare la locul amplasamentului sigurante si intrerupatoare de sarcina.

Valorile curentului electric in functie de dispunere rezultd din consumul de curent
al motorului si consumul de curent al comenzii.

Consumul de curent al motorului.

Vezi placuta indicatoare de pe motor (curent nominal).

Consum de curent al comenzii in functie de tensiunea de retea:

100 pana 120 V AC = max. 650 mA

208 pana 240 V AC = max. 325 mA

380 pana 500 V AC = max. 190 mA

24V DC (+10 %/-15 %) = max. 500 mA, condensator de filtrare 2200 pF
preluare curent la actionare cu motor de curent continuu:

24V DC (+10 %/—10 %) = max. 750 mA, condensator de filtrare 2200 uF
Siguranta maxim admisa la comenzi cu putere nominala de 1,5 kW este de 16 A
(gL/gG), la comenzi cu putere nominala de 7,5 kW este de 32 A (gL/gG).

La alimentarea externa a comenzii (electronica) cu 24 V DC si utilizare
concomitenta de motoare de curent continuu (24 V DC, 48 V DC, 60 V DC,

110 V DC, 220 V DC) alimentarea cu curent a comenzii de 24 V DC prin bornele
XK25/26 trebuie efectuata separat de alimentarea cu putere (U1, V1). La
alimentarea comuna printr-un cablu (punti de U1, V1 cu XK25/26 , numai la 24 V
DC ') la procesele de cuplare valorile limita admise ale tensiunii (24 V DC

+10 %/-10 %) pot fi depasite pentru scurt timp in sus sau in jos. Comenzile de
pozitionare eventual urméatoare nu vor fi executate in afara valorilor limitd admise.
Comanda raporteaza pentru scurt timp eroare.

Cablurile de semnal i bus sunt sensibile la disturbatii.

Cablurile motorului produc disturbatii.

e Cablurile sensibile la si cele producatoare de disturbatii trebuie pozate la
distanta cat mai mare unele fata de altele.

o Creste rezistenta la perturbatii a cablurilor de semnal si bus, daca cablurile
sunt pozate aproape de potentialul de masa.

o Evitati cablurile lungi si tineti cont cét se poate de pozarea lor in zone putin
disturbate.

o Evitati tronsoanele lungi, paralele de cabluri producatoare de si sensibile la
perturbatii.

e Pentru conectarea traductorilor de pozitie la distanta (potentiometru, RWG,
MWG) trebuie utilizate cabluri ecranate.
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5.2. Conectare cu AUMA racord rotund tip stecher (S, SH, SE)

inainte de conectarea la retea
- Se verifica daca tipul curentului, tensiunea retelei si frecventa corespund cu
datele motorului (vezi placuta indicatoare a motorului).

(O VD00 63-4/45
Art No: Z006.413
3~400V 50Hz

0.090 kW
Y 0.60 A

Deschideti compartimentul de conectare

/\ PERICOL Tensiune periculoasa!

Este posibila curentarea.
- TInainte de deschidere trebuie oprit curentul electric.

fig. 10 indica conectarea prin exemplul executiei S:

Fig. 10

1 Capac 5 Bucsa

2 Suruburi capac 6 Intrare de cablu

3 InelO 7 Dop de inchidere

4 Suruburi bucss 8 Imbinare de cablu (nu este continuta in

pachetul de la livrare)

Se desfac suruburile (2) si se scoate capacul (1).

Se desfac suruburile (4) si se scoate bucsa (5) din capacul (1).

Se introduc Tmbinarile de cablu (8) in functie de cablurile de conectare.

Tipul de protectie IP... specificat pe placuta indicatoare este asigurat numai in
cazul utilizarii conexiunile de cablu corespunzatoare.

wWN =

= IP 67 1680 rpm
Temp.Protection: Th
(O Insulation Class: F (O

4. Intrarile de cablu care nu sunt necesare (6) trebuie astupate cu un dop de
inchidere potrivit (7).
5. Se introduc cablurile in conexiunile de cablu (8).

20
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Informatie

INDICATIE

Conectati cablurile
Se indeparteaza izolatia conductelor.
Se izoleaza conductoarele.
Tn cazul cablurilor flexibile: se folosesc mansoane conform DIN 46228.
Se conecteaza cablurile conform schemei electrice.
Sectiunea conectarii pentru cabluri:
— Borne de putere(U1, V1, W1, U2, V2, W2) si
conectarea conductorului de protectie (simbol: (D)) =
max. 6 mmz flexibil, max. 10 mma2 rigid
— Contacte comanda (1 - 50) = max. 2,5 mm2

pPOd =

La motoare speziale conectarea clemelor de putere (U1, V1, W1, U2, V2, W2) se
face printr-o placa de cleme direct la motor.

in caz de eroare: Tensiunea periculoasi la conductor de protectie
neconectat!

Este posibila curentarea.

—> Trebuie conectati toti conductorii de protectie.

- Conexiunea conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie
extern al cablului de contact.

- Aparatul poate fi pus n functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

5. lnfiletati cablurile de protectie cu limbi inelare (cabluri flexibile) sau inelele
(cabluri rigide) pe conexiunea cablu protectie (simbol: (L).

Fig. 11
1
1 Bucsa 4 Inel de siguranta
Conductor de protectie cu clapeta
2 Surub 5 inelara/inele
3  Saiba suport 6 Racord conductor de protectie

Conectarea sistemului de incalzire
Incalzirea impiedica formarea de condes in actionare. Daca nu s-a comandat alt-
fel, aceasta este alimentata intern si nu trebuie conectata separat.

Pericol de coroziune datorita formarii apei de condens!
- La executie cu alimentare externa a incalzirii (optional):
Incalzirea R1 se racordeaza conform schemei electrice.
- La toate executiile: Dupa montaj se pune aparatul imediat in functiune.

Conectarea sistemului de incalzire pentru motor (optional)

Unele servomotoare sunt dotate in mod suplimentar cu un sistem de incalzire
pentru motor. Sistemul de incalzire pentru motor imbunatateste comportamentul la
pornire in conditii de temperatura extrem de joase.

- Daca exista, conectati incalzirea motor R4 conform schemei electrice.
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inchideti compartimentul de conectare

Vezifig. 12.

Se introduce bucsa (5) in capac (1) si se fixeaza cu ajutorul suruburilor (4).

Se curata suprafetele de etansare de pe capac si carcasa.

Ungeti usor suprafetele de etansare cu grasime fara acid (de ex. vaselind).

Se verifica daca inelul O (3) este in ordine, se introduce corect inelul O.

Se aseaza capacul (1) si se strang uniform suruburile (2) prin cruce.

Se strang imbinarile de cablu (8) cu momentul de rotatie indicat, pentru a fi asi-
gurat tipul de protectie corespunzator.

QAN

Fig. 12

1 Capac 5 Bucsa

2 Suruburi capac 6 Intrare de cablu

3 InelO 7 Dop de inchidere

4 Suruburi bucss 8 Imbinare de cablu (nu este continuta in

pachetul de la livrare)
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5.3. Accesorii pentru racordul electric (optional)

5.3.1 Comanda pe suport perete
Comanda poate fi montata si separat de antrenare pe un suport pe perete.

Utilizare o In caz de antrenare/comanda montata neaccesibil
o La vibratie Tnaltd a armaturii
e Latemperaturi inalte la actionare

Montaj
Fig. 13
1 Suport pe perete 3 gg\%)rd electric al suportului pe perete
2  Cabluri de legatura 4 Racord electric servomotor (XA)
5 Racord electric comanda (XK)
A se respecta inaintea conectarii e Lungime admisibila a cabluri de legatura: max. 100 m.

e Daca in antrenare exista un traductor de pozitionare (RWG):
efectuati cablurile de legatura ecranate.

o Executiile cu potentiometru in actionare nu sunt adecvate.

¢ Recomandam: Set de cabluri AUMA LSW1.

e Daca nu utilizati set de cabluri AUMA, utilizati cabluri de legatura adecvate,
flexibile, ecranate.

e Daca exista cabluri de legatura de ex. De la incalzire sau comutator, legate
direct de la actionare la fisa clientului XK (XA-XM-XK, vezi schema electrica),
aceste cabluri de legatura trebuie verificate cu privire la izolatie conform
EN 50178.

Exceptie: cabluri de legatura de la traductori de pozitionare (RWG, IWG,
potentiometru). Acestea nu pot fi supuse unei verificari a izolatiei.
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5.3.2 Dispozitiv de parcare

Cadru de sustinere pentru pastrarea sigura a unui stecher scos.
Pentru protectie impotriva atingerii directe a contactelor si impotriva influentelor de
mediu.

Fig. 16

—

5.3.3 Carcasa

Capac de protectie pentru compartimentul intrerupatoarelor, in cazul stecherului
SCOS.
Compartimentul de conectare deschis poate fi inchis cu un capac de protectie

(fara imagine).

5.3.4 Cadru intermediar dublu etansat

La scoaterea conexiunii electrice sau prin imbinari filetate cabluri neetanse poate
patrunde praf si umezeala in interiorul carcasei. Acest lucru poate fi impiedicat prin
montarea unui cadru intermediar Double Sealed (2) intre conexiunea electrica (1)
si carcasa aparatului. Tipul de protectie al aparatului, IP 67 resp. IP 68 se mentine
si in cazul racordului electric detasat.

Fig. 14

5.3.5 Legare la pamant dispusa in exterior

24

Este disponibila Tn mod optional o legatura la pamant dispusa in exterior (etrier de
fixare) la carcasa.

Fig. 15
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6.

Operare

6.1.

Regim de functionare manual

INDICATIE

Pentru reglare si punere n functiune, in caz de defectiune a motorului sau
caderea retelei transmisia poate fi actionata in regimul de functionare manual.
Regimul de functionare manual poate fi activat printr-un sistem mecanic de comu-
tare integrat.

Activarea regimului de functionare manual

Defectiuni la mecanismul de comutare datorita deservirii gregite!
- Regimul de functionare manual poate fi activat doar cu motorul oprit.
- Maneta de comutare poate fi ridicata doar cu mana.

- Pentru actionarea acesteia nu pot fi folosite prelungiri drept parghii.

1.

Se intoarce maneta de comutare cu cca. 85°, in acest timp se roteste putin in
ambele parti roata de mana pana cand este activata functionarea manuala.

Se elibereaza maneta de comutare (se intoarce in pozitia initiala datorita fortei

arcului, dupa caz se ajuta si cu mana).
O
C

Se roteste roata de méana in directia dorita, pentru aceasta este valabil:
Pentru inchiderea armaturii se roteste roata de ména in sensul acelor ceasor-
nicului:

Arborele de antrenare (armatura) se roteste In sensul acelor ceasornicului in
pozitia INCHIS.

i Eﬁ

Dezactivarea regimului de functionare manual

Regimul de functionare manual este dezactivat automat odata cu pornirea moto-
rului.

La functionarea cu ajutorul motorului roata de méana este oprita.
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6.2. Functionarea cu motor

Inaintea regimului de functionare cu motor trebuie efectuate toate setérile de
punere in functiune.

6.2.1 Operare la fata locului
Deservirea actionarii la fata locului se face prin buton (fig. 17).

Fig. 17
1 =
2 STOP
3 I
4 Reset
5

1 Buton DESCHIS 4 Buton Reset

2 Buton OPRIRE 5 Comutator selectiv

3 Butonul INCHIS 6  Lumini de mesaj/LED-uri

- Comutati comutatorul selector (5) in pozitia Operare locala (LOC).

0

Actionarea poate fi deservita doar cu butoanele (1 — 3).

1. Deplasati actionarea in directia DESCHIS:  Apasati butonul (1).
2. Oprirea actionarii: . Apasati butonul (2).
3. Deplasati actionarea in directia INCHIS: Apasati butonul (3).

Informatie =~ Comenzile de pozitionare DESCHIS - INCHIS pot fi comandate in Regim ap&sare
sau cu Autoblocare. Informatii suplimentare la acest subiect vezi ,Manual (utilizare
si setare) AUMATIC AC 01.1/ACExC 01.1".

6.22 Operare de la DISTANTA

- Aduceti comutatorul selector in pozitia Telecomanda (DISTANTA).

0

Actionarea poate fi comandata doar de la distants, prin comenzi de pozitionare
(DESCHIS, STOP, INCHIS) sau prin presetari analoge de valori nominale (de
ex.0—20 mA).

Informatie  Selectarea intre regimul de comanda REMOTE MODE si regimul normal
SETPOINT MODE se face prin intrarea moduri (vezi schema electrica).
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6.3. Rularea meniului prin butoane (pentru setari si afisaje)
Prin butonul locului de operare local (fig. 18) se pot afisa, modifica setarile si pot fi
vizualizate diferite setari pe display.
Fig. 18
1 A
2 v
3 <
c
1 Buton A 4 ButonC
2 Buton'V¥ 5 Comutator selectiv
3 Buton < 6 Display
- Selectati cu comutatorul de selectare (5) in pozitia 0 (OPRIT).
0
~ ”
Acum se pot efectua setarile si afigarile prin butoanele (1 —4).
6.3.1 Scurt rezumat: Functiile butoanelor

Tabel 3
Buton | Functii
A rasfoi in interiorul unei grupe
(Triunghiurile din display # arata, in ce directie se poate rasfoi.)
AV

Modificare valori

Introducetio o cifra delaOla 9

| Confirmati selectia pentru a trece intr-in meniu/subgrupa noua

Tntreruperea procesului

Tnapoi in afisajul anterior: ap&sati scurt

C Trecerea intr-o alta grupa (S, M, D):

- tineti apasat cca. 3 secunde, pana apare grupa MO.

- tineti apasat peste 3 secunden, pana apare grupa DO
(se salta peste grupa M).
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6.3.2 Structura si navigatia

Schimbarea grupei

A rasfoi

Introducere parola

Informatie

Afigajele din display sund impartite in 3 grupe:

e Grupa S = Afisaje stare

e GrupaM = Meniu (Setari)

e Grupa D = Afisaje diagnoza

Grupa activa este afisata pe display in dreapta sus.

MO

/
¥ OFF @)
A

E2 [TTTTTTTTTTTT] 100%
OPEN POSITION

De la grupa S la grupa M:
- Apasati si mentineti apasat cca. 3 secunde C, pana cand apare grupa Mo.

De la grupa S la grupa D:
- Apasati si mentineti apasat C, pana cand apare grupa DO
(se salta peste grupa M).

De la oricare grupa M sau D inapoi la grupa S:
- Apasati scurt C.

> Apassati VA:
Triunghiurile # stanga sus din display indica, in ce directie se poate rasfoi
(In interiorul grupei).

]
- 1
9 OFF S0

E2 [ITTTTTTTTTTT] 100%
OPEN POSITION

Tn meniul (grupa M) setarile sunt protejate prin parola.
Pentru modificarea parametrilor este necesara introducerea unei parole.
Parola din fabrica este: 0000.

Dupa confirmarea MODIFICARE apare urmatorul afisaj:

ENTER PASSWORD
O***
4 :EDIT  J:O0K C:ESC

Selectati o cifra de la 0 la 9: Apasati ¥ A.:

Treceti la pozitia urmatoare: Apasati «!.

Repetati pagii 1. si 2. pentru toate cele patru pozitii.
Pentru a intrerupe procesul: Apasati C.

PN~

Daca pe o perioada mai lunga (cca. 10 minute) nu se introduc date, comanda se
intoarce automat la afigajul starii SO.
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6.4.

Modificarea limbii in display

»

Prin meniu la parametrul:

MAIN MENU (MO)
LANGUAGE/CONTRAST (MO0O)
VIEW (MOO)

EDIT (MO1)
LANGUAGE (M010)

Valoare standard: ENGLISH
Zona de setare: GERMAN, PORTUGUESE, ITALIAN, SPANISH,
FRENCH, ENGLISH, TUERKCE, POLSKI, MAGYAR

Pas cu pas:
1. Selectati cu comutatorul de selectare pozitia 0 (OPRIT).

0

2. Apasati si tineti apasat cca. 3 secunde C .
Afisajul indica:

MO
v LANGUAGE/CONTRAST

SETTINGS
OPERATIONAL DATA

3. Apasati !
Afisajul indica:

LANGUAGE/CONTRAS ~ MOO

4, Apasati V.
Afisajul indica:

LANGUAGE/CONTRAS ~ MO1
VIEW
AEDIT

5. Apasati «!.
Afisajul indica:

ENTER PASSWORD

0***

J:0K C:ESC

A .
4 :EDIT

6. Introduceti parola:
4 x apasati = 0000 (parola din fabrica).
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Afisajul indica:

LCD CONTRAST

7. Apasati.
Anfisajul indica valoarea introdusa.

ENGLISH
J:EDIT C:ESC

8. Apasati inca o dattd !, pentru a trece Th modul de editare.

Afisajul indica:

LANGUAGE

ENGLISH
4 :EDIT .J:0K C:ESC

9. Setati valoarea noua: Apasati ¥ A:
10. Preluati valoarea: Apasati «! sau intrerupeti procesul
fara a prelua valoarea: Apasati C.
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7. Indicatoare

7.1. Afigaje de stare in Display

Afisaje de stare referitoare la erori si avertizari vezi incepand cu pagina 50.

7.1.1 Afigaj stare S0/S6 - exploatare
Informatie

Afigarea modului de functionare

Comenzi de pozitionare/

afigarea valorii nominale

Afigare pozitie armatura

Afigaj pozitie finala/afigaj de migcare

La actionari cu regulator de proces Tn pozitia comutatorului DISTANTA se afiseaza
n locul afigajului de stare SO afisajul de stare S6. Aceasta descriere este valabila
pentru ambele afisaje (SO si S6).

Réndul 1 indicd modul de functionare actual (LOC, OPRIT, DISTANTA, )

4 LOCAIL, MODE S0

Randul 2 afigeazé& comenzile de pozitionare actuale (DESCHIS, STOP, INCHIS),
resp. valorile nominale de pozitionare E1 sau E7 (la actionari cu regulator de
pozitionare/regulator de proces) ih % al cursei de pozitionare.

4 LOCAL MODE S0
OPEN

Réndul 3 indica pozitia armaturii in % al cursei de pozitionare.
Acest afigaj apare doar daca este montat un traductor de pozitie in actionare.

E2 [TTTTITTITITT] 100%

0 % = Actionarea este in pozitie finald INCHIS
100 % = Actionarea este in pozitie finald DESCHIS

Réndul 4 indica starea actuala a actionarii.

(LTI
RUNNING OPEN

Descrierea afigajelor din randul 4:

RUNNING OPEN

Actionarea se DESCHIDE logic (rdméane activa si la pauzele de deplasare).
RUNNING CLOSE

Actionarea se INCHIDE logic (rdémane activa si la pauzele de deplasare).
OPEN POSITION

Pozitie finala DESCHIS atinsa.

CLOSED POSITION

Pozitia finald INCHIS atinsa.

SETPOINT POSITION

Pozitie nominala (doar la actionari ale mecanismului de reglare).

Descrierea mesajelor de eroare:
Vezi pagina 50.
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7.2. Lumini de semnalizare/LED

Luminile de semnalizare/LED arata la fata locului diferitele regimuri de functionare
sub forma de semnal luminos. Alocarea semnalelor este liber eligibila.
fig. 19 arata luminile de semnalizare/LED in locul de comanda local:

Fig. 19
TIniT = 12345

SORT B0
Executie (standard): Executie (optional):
Inscriptionare LED cu caractere Inscriptionare LED cu cifre

Tabelul 4 descrie semnalizarile standard

Tabel 4
LED 1 (stanga) Ium?neazrfl Ser\./omotorul este in pozitia finald INCHIS
(simbol ) lumineaza Indicator de parcurs: Servomotorul se
intermitent deplaseaza in directia INCHIS
LED 2 (T) lumineaza Eroare de moment de rotatie INCHIS
LED 3 (Th) lumineaza S-a activat protectia motorului
LED 4 (T) lumineaza Eroare de moment de rotatie DESCHIS
lumineaza Servomotorul este Tn pozitia finala DESCHIS
LED 5 (dreapta) : - , ) = =
i - lumineaza Afisaj de miscare: Servomotorul se deplaseaza
(simbol =_) . . LR
intermitent in directia DESCHIS

Informatie ~ Comportamentul (lumineaza intermitent/lumineaza) poate fi modificat prin parame-
trul BLINKER.

7.3. Indicator mecanic de pozitie/indicator de parcurs (optional)

Indicatorul mecanic de pozitie

¢ indica in mod continuu pozitia armaturii
(cadranul se roteste la parcurgerea drumului setat de la DESCHIS spre
INCHIS sau invers cu cca. 180° pana la 230°.)

¢ indica daca functioneaza transmisia (indicator de parcurs)

¢ indica atingerea pozitiilor finale (prin marcaj indicator)

Fig. 20

1 Capac 4 Simbolul pentru pozitia DESCHIS
2 Cadran indicator 5  Simbolul pentru pozitia INCHIS

3 Semn indicator
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8. Semnale

8.1. Feedback prin relee de mesaje (binar)

Prin releele de mesaje pot fi raportate starile de functionare ale servomotorului
resp. comenzii sub forma unor semnale binare. Alocarea semnalelor este liber
eligibila. Exemplu:

Contact de releu deschis = nu exista eroare termica

Contact de releu inchis = eroare termica in servomotor

Mesajele de eroare pot fi emise prin parametrul ALARM CONTACT, alte mesaje
prin parametri OUTPUT CONTACT 1 panala 5.

Valoare standard a releului de eroare:

(Denumire Tn schema electrica: eroare NC/NO pregatit)

FAULT GROUP 3 =mesaj de eroare (cuprinde: eroare moment de rotatie, eroare
termica, cadere faza si eroare interna)

Valori standard ale releurilor de mesaj 1 pana la 5:
(Denumire Tn schema electrica: DOUT1 pana la DOUT5)
OUTPUT CONTACT 1 = CLOSED POSITION
OUTPUT CONTACT 2 = OPEN POSITION

OUTPUT CONTACT 3 REMOTE SW. POSITION
OUTPUT CONTACT 4 TORQUE FAULT (CLOSE)
OUTPUT CONTACT 5 = TORQUE FAULT (OPEN)

Informatii suplimentare la acest subiect vezi ,Manual (utilizare si setare) AUMA-
TIC AC 01.1/ACEXC 01.1".

8.2. Semnale feedback (analogice) - (optional)

Pozitia armaturii

Daca servomotorul este dotat cu traductor de pozitie (potentiometru sau RWG),
este disponibil un semnal feedback analogic referitor la pozitie.

Semnal: E2 = 0/4 — 20 mA (potential separat)
Denumire in schema electrica:

ANOUT1 (pozitie) sau

ANOUT?2 (pozitie)

Informatii suplimentare la acest subiect vezi ,Manual (utilizare si setare)
AUMATIC AC 01.1/ACExC 01.1”.
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9.

34

Punerea in functiune

Informatie

Executie tempereturi joase

Perioada de preincalzire

Actionarea electrica (regim motor) este permisa doar dupa efectuarea tuturor
setarilor de punere in functiune din acest capitol.

1. Selectati cu comutatorul de selectare pozitia 0 (OPRIT).
0

Comutatorul selector nu este comutator de retea. In pozitia 0 (OPRIT) se
blocheaza comanda antrenarii. Alimentarea cu curent a comenzii persista.

2. Pornirea alimentarii cu curent electric.
3. Efectuati setarile din acest capitol.

La executiile pentru temperaturi joase trebuie avut in vedere faptul ca comanda
are nevoie de o perioada de preincalzire.

Aceasta perioada de preincalzire este valabila pentru cazul, cand servomotorul si
comanda sunt ricite f&ra tensiune la temperatura mediului inconjurtor. In aceste
conditii ihaintea cuplarii alimentarii cu tensiune trebuie respectate urmatoarele
perioade de preincalzire inaintea punerii in functiune:

La—40 °C =30 min.
La—50 °C =60 min.
La—60 °C =100 min.

Fig. 21: Schita perioada de preincalzire.

Fig. 21
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9.1. Verificarea/modificarea modului de daconectare pentru pozitiile finale

INDICATIE

Deconectare dependenta de traseu

Deconectare dependenta de cuplu

Defectiunea armaturii cauzate de setare eronata!

—> Tipul de deconectare trebuie adaptat la armatura.
- Moaodificarea reglajului poate fi realizata doar cu acordul producatorului
armaturii.

Conexiunea traseului este setata astfel, incat antrenarea sa se opreasca la
punctele de comanda dorite. Conexiunea cu cuplu serveste protectiei impotriva
suprasolicitarii pentru armatura.

Conexiunea cu cuplu este setata pentru momentul de deconectare dorit. Dupa
atingerea momentului de deconectare se opreste actionarea de pozitionare.
Conexiunea traseului serveste semnalizarii si trebuie setata astfel, ca sa se
activeze cu putin timp inaintea atingerii momentului de deconectare. in caz contrar
apare una din urmatoarele mesaje de eroare pe ecran: TSO FAULTS sau TSC
FAULTS (Meniu S1).

Prin meniu la parametrul:
MAIN MENU (MO)

SETTINGS (M1)
SEATING MODE (M11)
VIEW (M110)
EDIT (M111)
OPEN POSITION (Mll_O)
CLOSED POSITION (Mll_l)
Valoare standard: LIMIT

Pas cu pas:
1. Selectati cu comutatorul de selectare pozitia 0 (OPRIT).

0

2. Apasati si tineti apasat cca. 3 secunde C.
Afisajul indica:

MAIN MENU MO
v LANGUAGE /CONTRAST
SETTINGS
OPERATIONAL DATA

3. Apasati V.
Afisajul indica:

MAIN MENU M1
LANGUAGE/CONTRAST

4 SETTINGS
OPERATIONAL DATA

4. Apasati .
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Afisajul indica:

SETTINGS
v SEATING MODE

TORQUE
LOCAL CONTROLS

5. Apasati
Afisajul indica:

SEATING MODE

6. Verificarea (afisarea) setarii: continuare cu 7.
Modificare setare: continuare cu 10.

Verificarea (afigarea) setarii
7. Apasati .
Afisajul indica:

IEW M1100 VIEW M1101
YOPEN POSITION OPEN POSITION
CLOSED POSITION ACILOSED POSITION

Cu A 'V se poate comuta intre OPEN (fig stanga) si CLOSED (fig. dreapta).
8. Apasati .
Afisajul indica:

IEW IEW
OPEN POSITION CLOSED POSITION
LIMIT LIMIT
C:ESC C:ESC

Cu A 'V se poate comuta si aici intre afisajele OPEN (fig stanga) si CLOSED
(fig. dreapta).

9. Tnapoi la meniu VIEW/EDIT :
C a se apasa de 2 ori.

Modificarea setarii
Afisajul indica:

SEATING MODE

10. Apasati V.
Afisajul indica:

SEATING MODE

11. Apasati .
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Afisajul indica:

ENTER PASSWORD

O***

4 :EDIT  .J:0K C:ESC

12. Introduceti parola:
4 x apasati = 0000 (Parola din fabrica).
Afisajul indica:

EDIT M1110 EDIT M1111
VOPEN POSITION OPEN POSITION
CLOSED POSITION ACIOSED POSITION

Cu A 'V se poate comuta intre OPEN POSITION (fig stanga) si CLOSED
POSITION (fig. dreapta).

13. Apasati «!.
Anfisajul indica valoarea introdusa:

EDIT M1111
VOPEN POSITION ACIOSED POSITION
LIMIT LIMIT
:EDIT C:ESC :EDIT C:ESC

Cu A 'V se poate comuta si aici intre OPEN POSITION (fig stanga) si
CLOSED POSITION (fig. dreapta).

14. 1 Apasati inca o datta, pentru a trece Tn modul de editare.
Afisajul indica:

EDIT M1110 M1111
OPEN POSITION CLOSED POSITION
LIMIT LIMIT
4 :EDIT .J:0K C:ESC 4 :EDIT .J:0K C:ESC

15. Setati valoarea noua: Apasati ¥ A

16. Preluati valoarea: Apasati «! sau intrerupeti procesul
fara a prelua valoarea: Apasati C.
Afisajul indica:

EDIT M1110
VOPEN POSITION ACI0OSED POSITION

LIMIT LIMIT
J:EDIT C:ESC J:EDIT C:ESC

17. Inapoi la afisarea starii:
C a se apasa de mai multe ori, pana afisajul arata SO.
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9.2. Deschiderea spatiului controler

Pentru setarile ulterioare trebuie sa se deschida compartimentul intrerupatoarelor.

1. Se desurubeaza suruburile (2) si se scoate capacul (1) compartimentului
intrerupatoarelor.

2. n cazul in care existd geam pentru indicator (3):
- Se scoate geamul pentru indicator (3) cu cheia mecanica fixa (ca parghie).
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9.3. Setarea cuplajului momentului de rotatie

INDICATIE

Informatie

Pot aparea deteriorari la armatura datorita reglajului prea ridicat al momen-
tului de rasucire!

- Momentul de rasucire trebuie adaptat la armatura.

- Moaodificarea reglajului poate fi realizata doar cu acordul producatorului
armaturii.

Fig. 22

1 Cap de masurare negru pentru 2  Cap de masurare alb pentru
Moment de rotatie directia INCHIS Moment de rotatie directia DESCHIS

3 Suruburi de siguranta 4  Cadrane

1. Se desfac ambele suruburi de siguranta (3) de la geamul pentru indicator

(fig. 22).
2. Se regleaza cadranul (4) prin rotirea la momentul de rotatie necesar

(1 daNm =10 Nm).

Exemplu:

in fig. 22 sunt setate: 3,5 da Nm = 35 Nm pentru directia INCHIS

4,5 da Nm =45 Nm pentru directia DESCHIS

3. Se strang din nou suruburile de siguranta (3).

Cuplajul momentului de rotatie este setat.

Cuplajul momentului de rotatie serveste ca protectie contra suprasarcinii pe tot
parcursul reglajului, chiar si in cazul decuplarii dependente de parcurs in
pozitile finale.

¢ Cuplajul momentului de rotatie se poate declansa si in regim de functionare
manual.
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94.

Reglarea comutarii opririi

Fig. 23

1

2
3

Rubrica neagra Rubrica alba

Fus de reglare pentru pozitia finala Fus de reglare pentru pozitia finala
INCHIS DESCHIS

Indicator pentru pozitia finala INCHIS Indicator pentru pozitia finald DESCHIS
Punctul pentru pozitia finald INCHIS Punctul pentru pozitia finald DESCHIS

SN

o O

9.4.1

Reglarea pozitiei finale INCHIS (rubrica neagra)

2.

3.
4.

Se activeaza regimul de functionare manual.

Se roteste roata de mana in sensul acelor de ceasornic, pana cand armatura
este inchisa.

Se roteste inapoi roata de mana cu cca. %z de rotatie (mers Tnapoi).

Se roteste fusul de reglare (1) (fig. 23) prin apasarea continua cu

ajutorul unei surubelnite in directia indicata de sageata, in acest timp
urmarindu-se indicatorul (2): la auzul si simtirea unui clichet indicatorul (2) sare
cu cate 90°.

Tn cazul in care indicatorul (2) este la 90° inainte de punctul (3): se roteste doar
incet mai departe.

Tn cazul in care indicatorul (2) sare la punctul (3): nu se mai roteste si se
elibereaza fusul de reglare.

A fost reglata pozitia final& INCHIS.

Tn cazul in care s-a rotit prea mult (clichet dupé ce sare indicatorul): Fusul de
reglare se roteste mai departe in aceiagi directie si se repeta procesul de
reglare.

9.4.2 Reglarea pozitiei finale DESCHIS (ru
1

40

2.

3.
4.

brica alba)

Se activeaza regimul de functionare manual.

se roteste roata de mana in sens contrar acelor de ceasornic, pana cand
armatura este deschisa.

Se roteste ihapoi roata de mana cu cca. %2 de rotatie (mers Thapoi).

Se roteste fusul de reglare (4) (fig. 23) prin apasarea continua cu

ajutorul unei surubelnite Tn directia indicata de sageata, in acest timp
urmarindu-se indicatorul (5): la auzul si simtirea unui clichet indicatorul (5) sare
cu cate 90°.

In cazul in care indicatorul (5) este la 90° inainte de punctul (6): se roteste doar
incet mai departe.

In cazul in care indicatorul (5) sare la punctul (6): nu se mai roteste si se
elibereaza fusul de reglare.

A fost reglata pozitia finala DESCHIS.

In cazul in care s-a rotit prea mult (clichet dupa ce sare indicatorul): Fusul de
reglare se roteste mai departe in aceiasi directie si se repeta procesul de
reglare.
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9.5. Setarea pozitiilor intermediare (optional)

Servomotoare cu limitatoarele DUO au doud comutatoare de pozitii intermediare.
Pentru fiecare directie de mers poate fi reglata o pozitie intermediara.

Fig. 24
Rubrica neagra Rubrica alba

1 Fus de reglare directia de mers 4 Fus de reglare directia de mers
INCHIS DESCHIS

2 Indicator directia de mers INCHIS 5 Indicator directia de mers DESCHIS

3 Reglarea punctului pozitiei intermediare 6 Reglarea punctului pozitiei intermediare
INCHIS DESCHIS

9.5.1 Setarea pozitiei iNCHIS (sectiunea neagra)

1.

Armatura se roteste in directia INCHIS pana la pozitia intermediara dorita.
Daca a fost rotit prea mult, armatura se roteste inapoi se porneste din nou roti-
rea spre pozitia intermediara in directia INCHIS (spre pozitia intermediara se
porneste Tntotdeauna in aceiasi directie, ca n continuare Tn cazul functionarii
electrice).

Fusul filetat de reglare (1) (fig. 24) se apasé cu ajutorul unei surubelnite in
directia indicata de sageata, in acest timp se urmareste indicatorul (2):

La auzul si simtirea unui clichet indicatorul (2) sare cu cate 90°.

Tn cazul in care indicatorul (2) este la 90° inainte de punctul (3): se roteste doar
incet mai departe.

In cazul in care indicatorul (2) sare la punctul (3): nu se mai roteste si se
elibereaza fusul de reglare.

Pozitia intermediara este setat fata de pozitia INCHIS.

Tn cazul in care s-a rotit prea mult (clichet dupa ce sare indicatorul): Fusul de
reglare se roteste mai departe in aceiasi directie si se repeta procesul de reglare.

9.5.2 Setarea pozitiei DESCHIS (sectiunea alba)

1.

Armatura se deplaseaza in directia DESCHIS pana la pozitia intermediara dorita.
Daca a fost rotit prea mult, armatura se roteste inapoi si se porneste din nou
rotirea spre pozitia intermediara in directia DESCHIS (spre pozitia intermediara
se porneste intotdeauna in aceiasi directie, ca in continuare in cazul
functionarii electrice).

Fusul filetat de reglare (4) (fig. 24) se apasa cu ajutorul unei surubelnite in
directia indicata de sageata, in acest timp se urmareste indicatorul (5).

La auzul si simtirea unui clichet indicatorul (5) sare cu cate 90°.

In cazul in care indicatorul (5) este la 90° inainte de punctul (6): se roteste doar
incet mai departe.

Tn cazul in care indicatorul (5) sare la punctul (6): nu se mai roteste si se
elibereaza fusul de reglare.

Pozitia intermediara este setata fata de pozitia DESCHIS.

Tn cazul in care s-a rotit prea mult (clichet dupa ce sare indicatorul): Fusul de
reglare se roteste mai departe in aceiagi directie si se repeta procesul de reglare.
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9.6.

Functionarea de proba

Se poate efectua o cursa de proba abia dupa ce au fost efectuate toate reglajele
descrise inainte.

9.6.1 Verificarea directiei de rotatie

42

INDICATIE

Defectiunea armaturii cauzate de directia gresita de rotatie!

- In cazul directiei gresite de rotatie se deconecteazé urgent aparatul (se apasa
STOP).

- Se elimina cauza, de ex. la cablajul suportului pe perete se corecteaza succe-
siunea fazelor.

- Se repeta mersul de proba.

1. Se aduce transmisia in regimul de functionare manual in pozitia centrala resp.
la o distanta suficienta fata de pozitia finala.
2. Selectati cu comutatorul de selectare in pozitia Operare locala (LOCAL).

0

. Actionati butonul de apasare CLOSED si observati sensul de rotire.
Se deconecteaza inainte de atingerea pozitiei finale.

ENE N

La dispozitive de actionare cu geam pentru indicator

- Observati sensul de rotatie pe discul de afigaj.
Directia de rotire corespunde, daca: Actionarea se deplaseaza in directia
CLOSED si discul de afisaj se roteste in sens contrar acelor de ceasornic.

J auma L
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La dispozitive de actionare fara geam pentru indicator

9

Se scoate dopul filetat (1) si etansarea (2) resp. capacul tubului de protectie (4)
si se urmareste directia de rotatie la arborele tubular (3) resp. la fus (5).
Directia de rotire corespunde, daca: Antrenarea se deplaseaza in directia
INCHIS si arborele tubular resp. tija se roteste in sensul acelor de ceasornic.

Fig. 25

1
2
3

Dop filetat 4 Dop de protectie pentru conducta

Etansare 5 Fus
Arbore tubular 6 Conducta de protectie

9.6.2 Verificarea comenzii deplasarii

Selectati cu comutatorul de selectare in pozitia Operare locala (LOCAL).
0

Actionarea antrenarii prin butoanele de apasare OPEN - stop - CLOSED.
Conexiunea traseului este setata corect, daca (setare standard):
— lumina de mesaje galbend/LED1 lumineaza in pozitia finala CLOSED
— lumina de mesaje verde/LEDS lumineaza in pozitia finald OPEN
Conexiunea traseului este setata incorect, daca:
— Actionarea se opreste inainte de atingerea pozitiei finale
— Una din luminile de mesaj rosii/lLED-uri lumineaza (eroare cuplu), resp. apar
urmatoarele mesaje de eroare pe display:
Afisaj stare SO: FAULT, IND
Afisaj stare S1: TORQUE FAULT (CLOSE) sau TORQUE FAULT (OPEN)
In cazul in care poxzitiile finale sunt reglate gresit: Se regleaza din nou
comanda opririi (pag. 40).

9.6.3 Efectuarea unui traseu de referinta

La actionari cu feedback pozitionare (RWG, potentiometru) dupa fiecare modifi-
care a setarii trebuie efectuat un traseu de referinta:

- Actionarea electrica (prin butoanele OPEN si CLOSED ale locului de comanda

local) trebuie deplasata odata in pozitia finala OPEN si odata Tn pozitia finala
CLOSED.
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9.7. Reglarea potentiometrului (optional)
Potentiometrul serveste ca dispozitiv de inregistrare a deplasarii pentru calculul
pozitiei armaturii.

Acest reglaj este necesar doar daca potentiometrul este legat direct pe conexiu-
nea pentru client XK (vezi schema electrica).

Fig. 26

1 Potentiometru

—_

Se aduce armatura in pozitia finald INCHIS.
2. Se roteste potentiometrul (1) in sensul acelor de ceasornic pana la opritor.
Pozitia finala INCHIS corespunde cu 0 %
Pozitia finalda DESCHIS corespunde cu 100 %
3. Se roteste potentiometrul (1) putin inapoi.
4. Se realizeaza ajustajul fin al punctului 0 la potentiometrul de reglare extern
(pentru indicatie la distanta).

Informatie In functie de treptele angrenajului demultiplicator nu este parcurs intotdeauna
intregul domeniu de rezistentd/cursa. Din acest motiv trebuie prevazuta o posibili-
tate de echilibrare externa (potentiometru de reglare).




Manual de utilizare

Servomotor SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Intrusive
cu comanda servomotorului AUMATIC AC 01.1

9.8. Setarea transmitatorului de pozitie RWG (optional)

Informatie

Transmitatorul electronic de pozitie RWG serveste la aflarea pozitiei armaturii.
Acesta produce un semnal de curent de 0 — 20 mA sau 4 — 20 mA din valoarea
reala a pozitiei inregistrate de potentiometru (dispozitiv inregistrare al parcursului).

Date tehnice RWG 4020
Tabel 5
Schema de cone- KMSTP__4/___
xiuni sistem de 3-/4 fire
Curent de iesire I 0-20mA, 4—-20 mA
Alimentarea cu U 24V DC,+15%

v .

curent netezit
max. | 24 mA
consum de curent la 20 mA curent de iesire
sarcina max. Rp 600 Q
Fig. 27

N

Potentiometru (dispozitiv de inregistra- - _
1 re a parcursului) 4 Punct de masurare (+) 0/4 — 20 mA

2 Potentiometru min. (0/4 mA) 5 Punct de masurare (-) 0/4 —20 mA
3 Potentiometru max. (20 mA)

Cuplarea tensiunii la traductorul electronic de pozitie.
. Se duce armatura in pozitia finala INCHIS.
3. Se conecteaza aparatul de masura pentru 0 — 20 mA la punctele de masurare
(4 si 5).
Se roteste potentiometrul (1) in sensul acelor de ceasornic pana la opritor.
Se roteste potentiometrul (1) putin Thapoi.
Se roteste la dreapta potentiometrul min. (2) pana cand creste valoarea curen-
tului de iegire.
7. Se roteste din nou potentiometrul min. (2) inapoi pana cand este atinsa
urmatoarea valoare:
—la0-20mAcca. 0,1 mA
—la4-20mAcca. 4,1 mA
Astfel se asigura sa nu se scada sub punctul electric 0.
8. Se duce armatura in pozitia finald DESCHIS.
9. Seregleaza la valoarea finald 20 mA cu potentiometrul max. (3).
10. Se aduce din nou in pozitia finala INCHIS si se verifica valoarea minima
(0,1 mA sau 4,1 mA). In caz de necesitate, se corecteaza.

N —

IS o

Daca valoarea minima nu este atinsa, trebuie verificata alegerea angrenajului
demultiplicator. (Numarul maxim de rotatii posibile/cursa este trecut in figa tehnica
a dispozitivului de actionare.)
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9.9. Setarea indicatorului de pozitie (optional)

1. Se aseaza geamul pentru indicator pe arbore.

2. Se aduce armatura in pozitia finald INCHIS.

3. Geamul inferiorSe roteste geamul pentru indicator, pana cand simbolul
£ (INCHIS) corespunde cu marcajul indicator A de pe capac.

4. Dispozitivul de actionare se aduce in pozitia finala DESCHIS.
5. Geamul inferior pentru indicator se mentine INCHIS si geamul superior cu sim-

bolul = (DESCHIS) se roteste pana cand acesta corespunde cu marcajul
indicator A de pe capac.

6. Armétura se aduce inca o data in pozitia finala INCHIS.

7. Se verifica setarea:
In cazul in care simbolul == (INCHIS) nu mai corespunde cu marcajul indica-
tor A de pe capac:

- Se repeta setarea.

- Eventual se verifica selectarea angrenajului demultiplicator.
(Nr. maxim de rotatii posibile/cursa este notat pe fisa tehnica a dispozitivului de
actionare la care se refera comanda.)
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9.10. inchiderea compartimentului mecanismului de comutare

1. Curatati suprafetele de etansare de pe capac si de pe carcasa.
2. Ungeti usor suprafetele de etansare cu grasime fara acid (de ex. vaselina).
3. Se verifica daca inelul O (3) este in ordine, se introduce corect inelul O.

4. Aseaza capacul (1) pe compartimentul mecanismului de comutare
5. Se strang uniform suruburile (2) prin cruce.

INDICATIE Pericol de coroziune datorita deteriorarilor de lac!
—> Dupa utilizarea aparatului deterioraile de lac trebuie reparate.
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10. Eliminarea defectiunilor

10.1. Erori la punerea in functiune

10.1.1 Indicarea mecanica a pozitiei

Descrierea erorii
Cauza posibila
Corectare

Indicatia mecanica a pozitiei nu poate fi reglata
Rotatia/cursa servomotorului s-a modificat ulterior.
Tnlocuirea angrenajului demultiplicator

10.1.2 Traductor de pozitie RWG

Descrierea erorii

Cauza posibila
Corectare

Domeniul de masurare de 4 — 20 mA resp. valoarea maxima de 20 mA nu pot fi
setate.

Angrenaj demultiplicator gresit (rotatii/cursa).

Se verifica selectarea angrenajului demultiplicator. (Numarul maxim de rotatii posi-
bile/cursa este trecut in fisa tehnica a dispozitivului de actionare.)

10.1.3 Limitator de cursa si moment
Descrierea erorii

Cauza posibila

Corectare

Informatie

48

Comutatorul nu cupleaza.
Comutatorul este defect sau reglat gresit.

¢ Se verifica reglajul, dupa caz se regleaza din nou pozitiile finale.
e Se verifica Intrerupatorul, dupa caz se inlocuieste.

Fig. 28

Cu ajutorul butoanelor de test (1) si (2) comutatoarele pot fi actionate manual:
- Se rotegte butonul de test (1) in directia indicata de sageata DSR:
Se declangeazi comutatorul momentului de rotatie INCHIS.
Lumina de semnalizare rosie (defectiune) pe comanda locala lumineaza.
- Se apasa butonul DESCHIS pentru a elimina defectiunea (lumina de semnali-
zare rosie) prin deplasare in directia opusa.
- Se roteste butonul de test (2) in directia indicata de sageatd DOL:
Se declangeaza comutatorul momentului de rotatie DESCHIS.
Lumina de semnalizare rosie (defectiune) pe comanda locala lumineaza.
- Se apasé butonul INCHIS pentru a elimina defectiunea (lumina de semnali-
zare rosie) prin deplasare in directia opusa.
In cazul in care este montat in dispozitivul de actionare un limitator DUO (optional)
sunt actionate simultan si comutatoarele pozitiei intermediare.
- Se roteste butonul de test (1) Tn directia indicata de sageata WSR:
Se declanseaza limitatorul INCHIS.
- Se roteste butonul de test (2) in directia indicati de sageatad WOL:
Se declangeaza limitatorul DESCHIS.
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10.1.4 Eroriin pozitia finald (nu este considerat defazajul in urma)

Descrierea erorii

Cauza posibila

Corectare

Dispozitivul de actionare merge pana la opritorul final, desi limitatoarele
functioneaza in mod corespunzator.

Tn cadrul reglajului comutatorului de oprire nu a fost luat in considerare defazajul in
urma.

Defazarea survine datoritd unei mase in rotatie a dispozitivului de actionare si a
armaturii si intarzierii de deconectare a sistemului de comanda.

1. Calcularea defazarii:
Defazare = drumul parcurs de la deconectare pana la oprire.

2. Se regleaza din nou limitatorul (pag. 40), ludndu-se in considerare defazarea
(se roteste roata de mana cu valoarea defazarii).

10.1.5 Butoanele nu reactioneaza

Descrierea erorii

Cauza posibila

Corectare

Butoanele nu reactioneaza.
Comanda nu poate fi deservita prin comanda locala.

Afisajul indica:

RESTRICTED

& EMERGENCY STOP SO

e RESTRICTED inseamna ca comanda locala AUMATIC nu este deblocata.
e EMERGENCY STOP inseamna ca modul de functionare OPRIRE DE
URGENTA a fost activat printr-o tastd de OPRIRE DE URGENTA (optional).

La RESTRICTED:

—> Activarea trebuie sa se realizeze prin BUS sau semnalul de intrare. Vezi para-
metrul ENABLE LOCAL MODE.

La EMERGENCY STOP:

- Se elibereaza butonul de OPRIRE DE URGENTA.
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10.2. Mesaje de erori si avertizari

Erorile intrerup resp. impiedica functionarea electrica a servomotorului.
Avertizarile nu influenteaza functionarea electrica a servomotorului. Au exclusiv
caracter informativ.

Erorile si avertizarile sunt afisate pe display.

10.2.1 Afisaj stare SO - Mesaje de erorare si avertizari

Randul 4 al afisajului de stare SO indica erori i avertizari.

(LTI
FAULT IND.

§  Descrierea mesajelor de eroare:

FAULT IND.
A aparut o eroare.
- Pentru alte informatjii apasati ¥ A si comutati la afisajul de stare S1 .

WARNING IND.
A aparut o avertizare.
- Pentru alte informatii apasati ¥ A si comutati la afisajul de stare S2.

FAULT + WARNING

Au aparut atat erori, cat si avertizari.

- Pentru alte informatii apasati ¥ A si comutati la afisajul de stare S1 (erori)
resp. S2 (avertizari).

NOT READY

Servomotorul nu poate fi actionat de la DISTANTA (REMOTE). Servomotorul

poate fi actionat numai prin comanda locala.

- Pentru alte informatii apasati ¥ A si comutati la afisajul de stare S3 (motivul
mesajului de eroare).

FLT + NR
Au aparut erori si mesajul NOT READY.
— Pentru alte informatii apasati ¥ A si comutati la afisaj stare S1 sau S3.

WRN + NR
Au aparut avertizari si mesajul NOT READY.
- Pentru alte informatii apasati W A si comutati la afigaj stareS2 sau S3.

FLT + WRN + NR
Au aparut erori, avertizari $i mesajul NOT READY.
- Pentru alte informatii apasati ¥ A si comutati la afisaj stare S1 panala S3.
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10.2.2 Afigaj stare S1 - Erori

Aici sunt afisate erorile:

4 FAULT IND. s1
NO FAULT

Descrierea mesajelor de eroare:

NO FAULT
Nu exista nicio eroare.

INTERNAL FAULT

Exista o eroare interna.

Pentru alte informatii:

1. Comutati la grupul DO: Apasati C si mentineti apasat pana apare afigajul de
diagnoza DO.

2. Comutati la afigajul de diagnoz& D2: Apasati de 2x V.

TORQUE FAULT (CLOSE)

Eroare de moment de rotatie in directia INCHIS.

- Comanda de deplasare in directia DESCHIS, sau

- Pozitionati comutatorul selector in pozitia comanda localéd (LOC) si resetati
mesajul de eroare prin butonul Reset.

TORQUE FAULT (OPEN)

Eroare de moment de rotatie in directia DESCHIS.

> Comanda de deplasare in directia INCHIS, sau

- Pozitionati comutatorul selector in pozitia comanda locala (LOC) si resetati
mesajul de eroare prin butonul Reset.

LOSS OF PHASE
O faza este cazuta.
- Se verificd/racordeaza faza.

THERMAL FAULT
S-a activat protectia motorului.
- Se asteapta racirea.
- Daca mesajul de eroare apare si dupa racire:
— Pozitionati comutatorul selector in pozitia comanda locala (LOC) si resetati
mesajul de eroare prin butonul Reset.
- Se verifica siguranta F4.

CONFIGURATION FAULTY

Comanda nu a fost corect configurata.

Pentru alte informatii:

1. Comutati la grupul DO: Apasati C si mentineti apasat pana apare afigajul de
diagnoza DO.

2. Comutati la afigajul de diagnoz& D4: Apasati de 4x V.
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10.2.3 Afisaj stare S2 - Avertizari
Aici sunt afisate avertizarile.

4 WARNING IND. S2
NO WARNING

‘ Descrierea avertizarilor:

NO WARNING
Nu exista avertizari.

OPERATION TIME

Timpul de reglare setat pentru o deplasare intre pozitia finald DESCHIS si INCHIS

a fost depasit.

- Timpul de reglare (parametrul MONITOR TRIGGERS) se seteaza
corepsunzator timpului real de reglare.

- Se verifica activarea intrerupatorului de sférsit de cursa.

- Se verifica mecanica servomotorului.

WARNING STARTS/RUN

Valorile setate pentru ciclurile max. de comutare/h sau timpul max. de
functionare/h au fost depasite.

- Se verifica comportamentul de control.

- Se mareste timpul mort.

- Se reduce numarul modificarilor valorilor nominale.

INTERNAL FEEDBACK

Traductorul de pozitie nu este normat.

- Servomotorul se deplaseaza consecutiv in ambele pozitii finale (DESCHIS si
INCHIS).

INTERNAL WARNING

Exista o avertizare interna.

Pentru alte informatii:

1. Comutati la grupul DO: Apasati C si mentineti apasat pana apare afigajul de
diagnoza DO.

2. Comutati la afisajul de diagnoza D3: Apasati de 3x V.

FEEDBACK E2 LOSS

Céderea semnalului de la traductorul de pozitie.

- Se verificd semnalul de la traductorul de pozitie:

1. Comutati la grupul DO: Apasati C si mentineti apasat pana apare afisajul de
diagnoza DO.

2. Se comuts la afisajul de diagnoz& D7, D8 sau D9: Se apasd 7, 8sau 9x V.

- Se verifica cablarea traductorului de pozitie.

- Se verifica parametrul  POSITION EZ2. Setarea trebuie sa corespunda sche-
mei electrice.

SETPOINT E1 LOSS
Caderea semnalului de normare a valorii nominale.
- Se verifica cablarea.

TORQUE E6 LOSS

Caderea semnalului sursei de cuplu.
- Se verifica cablarea.
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10.2.4 Afigaj stare S3 — Motivele mesajului de eroare REMOTE nepregatit
Aici sunt afigsate motivele mesajului de eroare NOT READY (din afisaj stare S0).

4NOT READY IND. S3
READY

§  Descrierea mesajelor de eroare:

REMOTE READY
Servomotorul poate fi actionat de la DISTANTA (REMOTE).

NOT REMOTE
Servomotorul nu poate fi actionat de la DISTANTA, deoarece comutatorul selector
se afla in pozitia LOCAL sau OPRIT.
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10.3. Sigurante

/\ PERICOL Tensiune periculoasa!

Este posibila curentarea.
- TInainte de deschidere trebuie oprit curentul electric.

10.3.1 Sigurante in comanda servomotorului
Sigurantele F1 si F2 sunt accesibile dupa degurubarea capacului (1) de pe partea
posterioara.
Sigurantele F3, F4 si F5 se afla pe elementul de retea si sunt accesibile prin scoa-
terea racordului electric (2).

Fig. 29

1  Capac parte porsterioara 2 Racord electric

F1/F2  Sigurante primare element de retea

Tabel 6

Siguranta G F1/F 2 AUMA Nr. art.
Marime 6,3 x 32 mm

Contactoare reversibile

Alimentare cu tensiune < 500 V 1AT 500V Ko02.277
Contactoare reversibile .

Alimentare cu tensiune > 500 V 2AFF; 860V K002.665
Tiristori pentru puterea motorului la 1,5 kW 15 AFF; 500V K001.189
Tiristori pentru puterea motorului la 3,0 kW 30AFF; 500V K006.965
Tiristori pentru puterea motorului la 5,5 kW 1AT,; 500V K002.277

F3  Alimentare interna 24 V DC
F4  Alimentare interna 24 V AC (115 V AC) pentru:
o Incélzirea compartimentului mecanismului de comutare, comenzii contactorului
reversibil
e Aparat de declansare cu termistori
e la 115V AC si intréri de comanda DESCHIS — OPRIT - INCHIS

Tabel 7

Siguranta G conform IEC 60127-2/1lI F3 F4
Marime 5x20 mm 5x20 mm
lesire de tensiune (element de retea) = 24 V 1,0AT,; 250V 1,25AT; 250V
lesire de tensiune (element de retea) = 115V 1,0AT; 250V 0,315AT; 250V

F5  Siguranta autoresetanta drept protectie contra scurtcircuitarii pentru alimentarea
externa 24 V DC pentru client (vezi schema electrica)

- Dupa schimbarea sigurantelor reingurubati capacul.
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10.3.2 Protectie motor (supravegherea termica)
Ca sistem de protectie a motorului contra supraincalzirii si temperaturi nepermis
de ridicate la dispozitivul de actionare sunt integrati in bobinajul motorului rezistori
saucomutatoare termice. Sistemul de protectie pentru motor este activat odata cu
atingerea temperaturii bobinajului maxim permise.
Servomotorul este oprit si apar urmatoarele mesaje de eroare:
e LED 3 (eroare termica) pe comanda locala lumineaza.
o Afisaj de stare SO: Mod de functionare OPRIT/LOC = FLT + NR
o Afisaj de stare SO/S6: Mod de functionare REMOTE = FAULT IND.
o Afisajul de stare S1 pe display indica: THERMAL FAULT.
Tnainte de continuarea cursei trebuie sa se riceascd motorul.
Apoi se realizeaza, in functie de setarea parametrilor, ori resetarea automata a
mesajului de eroare, ori resetarea mesajului de eroare cu ajutorul butonului Reset
in pozitia comutatorului selector LOC.
Informatii suplimentare la acest subiect vezi ,Manual (utilizare si setare)
AUMATIC AC 01.1/ACExC 01.1".
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1.

intretinere si mentenant’

|/\ ATENTIE |

Service

Defectiuni cauzate de intretinerea necorespunzatoare!

- Lucrarile de intretinere si mentenanta trebuie efectuate doar de catre personal
de specialitate calificat, autorizat de utilizatorul sau producatorul instalatiei.

- Lucrarile de intretinere si mentenanta pot fi efectuate doar cand aparatul este
oprit.

AUMA ofera un service cuprinzator, ca de ex. intretinerea si revizia si chiar i
scolarizarea clientilor. Adresele de contact pot fi gasite incepand de la pag. 70 si
de pe internet (www.auma.com).

11.1.

56

Masuri preventive de intretinere pentru o functionare sigura

Sunt necesare urmatoarele masuri pentru asigurarea functionarii perfecte a produ-
sului Tn timpul utilizarii:

La fiecare 6 luni incepand cu punerea in functiune

o efectuarea unui control vizual:

— La aparatele electrice: intrarile de cablu, imbinarile de cablu, dopurile de
inchidere etc. Trebuie verificate referitor la pozitionarea corecta si fixa i
referitor la etanseitate.

Trebuie respectate momente de rotatie confor indicatiilor producatorului.

o In cazul actionarii rare: se efectueaza o cursa de proba.

e La aparatele cu forma de cuplare A: se preseaza cu pompa de ungere
sapunuri universale EP din litiu pe baza de uleiuri minerale pe niplul de ungere
(cantitatile de grasime pag. 15, tabelul 2). Prin aceasta nu este uns fusul
armaturii. Ungerea fusului armaturii trebuie efectuata separat.

Fig. 30

1 Forma de cuplare A 2 Niplude uns

6 luni dupa punerea in functiune si pe urma anual

Se verifica suruburile de fixare dintre Servomotor si armatura referitor la strange-
rea corecta. La nevoie strangedi-le cu momentele de strangere indicate n
tabelul 1, pagina 14.

in cazul tipului de protectie IP 68 (optional)

Dupa o revarsare:

e Servomotor verificare.

o In cazul intr&rii apei, se usuc aparatul conform specificatiilor si se verifica
referitor la capabilitatea de functionare.
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11.2. Intretinere

Intervale de intretinere  Vezi inlocuirea lubrifiantului.

inlocuirea lubrifiantului o In fabrics a fost umplut compartimentul reductorului cu lubrifiant.
e Schimbarea lubrifiantului se realizeaza in cadrul intretinerii
— In cazul functionarii continue, de regula dupa 4 — 6 ani.
— La actionarea frecventa (functionare dirijata), de regula dupa 6 — 8 ani.
— La actionarea rara (functionare dirijata), de regula dupa 10 - 12 ani.
e intimpul functionarii nu este necesara o lubrifiere suplimentara.

11.3. Eliminare si reciclare

Aparatele AUMA sunt produse cu o duraté lunga de viata. insa si pentru acestea
va veni timpul in care vor trebui inlocuite.

Aparatele sunt construite in module si din acest motiv pot fi separate si sortate in
functie de material, adica in functie de:

Deseuri electronice
Diferite metale
Materiale plastice
Grasimi si uleiuri

In general sunt valabile urmétoarele:

e Se colecteaza grasimile si uleiurile la demontare. Acestea sunt de regula
substante periclitante pentru, apa care nu au voie sa ajunga in mediul
nconjurator.

¢ Materialul demontat trebuie introdus intr-un sistem de colectare reglementat
resp. intr-o unitate de reciclare separata a materialelor.

e Trebuie respectate prevederile nationale privind eliminarea.
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12. Lista pieselor de schimb
12.1. Servomotoare multitura SA 07.1 SA 16.1/SAR 07.1 SAR 16.1
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Indicatie:

La fiecare comanda de piesa de schimb va rugam sa ne indicati si tipul aparatului si numarul de comanda (vezi placuta indica-
toare). Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese duce la anularea garantiei cat si la stinge-
rea obligatiilor de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi in functie de livrare.

Nr. Denumire Tip Nr. Denumire Tip
001.0 Carcasa Grup constructiv | 539.0 Surub de inchidere
002.0 Flansa lagarului Grup constructiv | 542.0 Roata de mana cu maner sferic Grup constructiv
003.0 Arbore tubular fara roata dintata elicoidala Grup constructiv | 549.1 Manson de antrenare B3/B4/E
005.0 Arbore-melc Grup constructiv | 551.1 Pana de ghidare
005.1 Cuplajul motorului 553.0 Indicarea mecanica a pozitiei Grup constructiv
005.2 Stift de cuplare 554.0 Bucsa cu cablaj motor Grup constructiv
005.3 Cuplaj manual 556.0 Potentiometru pentru traductorul de pozitie Grup constructiv
005.4 Cablu de tractiune 556.1 Potentiometru fara cuplaj de siguranta cu Grup constructiv
006.0 Roata dintata elicoidala frlctlune
009.0 Reductor planetar pe partea rotii de mana | Grup constructiv | 957.0 Incalzire Grup constructiv
010.0 Flansa de presiune a lagarului Grup constructiv Comutator de semnalizare optica cu stifturi _
017.0 Maneta de prindere Grup constructiv 558.0 Sje contact (fara disc impulsuri si placa Grup constructiv
018.0 Segment dintat |zo!atoare) o - =
019.0 Roata de coroana Grup constructiv Unitate de cqmanda far capun de masurare :
559.0-1 pentru cuplajul momentului de rotatie si Grup constructiv
020.0 Aripa batanta Grup constructiv comutator
022.0 Cuplaj Il pentru limitatorul de moment Grup constructiv Unitate de comanda cu traductor magnetic
023.0 Roata antrenata limitator Grup constructiv de pozitie si moment de rotatie (MWG), )
024.0 Roata intermediara pentru limitator Grup constructiv 99902 pentru executie non-intruziva in legatura cu Grup constructiv
025.0 Tabla de siguranta Grup constructiv 5600 Ir;aarc]:ﬁilt ?li;?LrE)ZTSZthegrat AUMATIC Grup constructiv
058.0 E;Stgﬁ?é cé;ti?ta)lblun pentru conductorul de Grup constructiv | 560.1 Intrerupétor de limit&/moment de rotatie
5 i i 560.2 Cutie de comutare
061.0 g: Fr)octi:tir;asurare peniru cuplaldl momentl Grup constructiv 566.0 Traductor de pozitie RWG Grup constructiv
070.0 Motor (motor VD incl. nr. 079.0) Grup constructiv Potentiometru pentru RWG fara cuplaj de )
Reductor planetar pe partea motorului i siguranta cu frictiune Grup constructiv
0790 | (SAISAR) 07.1 - 14.1 la motorul VD) Grup constructiv |'s565 5| Placa conductoare RWG Grup constructiv
Reductor planetar pe partea motorului . 1566.3 Fascicul de cabluri pentru RWG Grup constructiv
080.0 (SA/SAR)p1 6.1la rgotgrul AD90) Grup constructiv Cuplaj de siguranté cu frictiune pentru .
155.0 Angrenaj demultiplicator Grup constructiv 567.1 potent,iometru/RWG ' Grup constructiv
ntru compartimentul . Tub de protectie pentru tija (fara capac de
500.0 I%?I’Z?Sp%?o;t%%? partimentu Grup constructiv | 568.1 protecti g) vep ja ( p
501.0 Bucsé (echipata complet) Grup constructiv | geq 5 Capac de protectie pentru tubul de protectie
502.0 Stift faré contacte pentru stift Grup constructiv pentru tija
503.0 Contact bucsa pentru panoul de comanda Grup constructiv 568.3 V-Seal
504.0 Contact bucsa pentru motor Grup constructiv | 969.0 Maneta de comutare cpl.
505.0 Contactul stiftului pentru panoul de comanda | Grup constructiv | 569.1 Maneta de comutare
506.0 Contactul stiftului pentru motor Grup constructiv | 969.2 Sift crestat
507.0 Capacul stecherului Grup constructiv | 5741 Simering pentru forma de cuplare A pentru
511.0 Dop filetat Grup constructiv ﬂange} IS0 -
514.0 Forma de cuplare A (fara bucsa filetata) Grup constructiv 5751 Bucsé filetatd A -
514.1 Rulment axial cu ace Grup constructiv S1 Set de etansare, mic Set
516.1 Arbore de antrenare D 2 Set de etangare, mare Set
535.1 Inel de fixare
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12.2. Comanda AC 01.1 cu conector rotund AUMA (S, SH, SE)
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Servomotor SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Intrusive
cu comanda servomotorului AUMATIC AC 01.1

Indicatie:

La fiecare comanda de piesa de schimb va rugam sa ne indicati si tipul aparatului $i numarul de comanda (vezi placuta indica-
toare). Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese duce la anularea garantiei cat si la stinge-
rea obligatiilor de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi in functie de livrare.

Nr. Denumire Tip
001.0 Carcasa Grup constructiv
002.0 Comanda locala Grup constructiv
002.3 Placa de comanda locala
006.0 Element de retea Grup constructiv
008.0 Placa de interfata Grup constructiv
009.0 Placa logica Grup constructiv
011.0 Platina releu Grup constructiv
500.0 Capac Grup constructiv
501.0 Bucsa (echipata complet) Grup constructiv
502.0 Stift fara contacte pentru stift Grup constructiv
503.0 Contact bucsa pentru panoul de comanda Grup constructiv
504.0 Contact bucsa pentru motor Grup constructiv
505.0 Contactul stiftului pentru panoul de comanda Grup constructiv
506.0 Contactul stiftului pentru motor Grup constructiv
507.0 Capacul stecherului Grup constructiv
508.0 Element de putere Grup constructiv
509.1 Inchiderea etrierului
510.0 Set sigurante Set
Set Set de etansare Set
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13. Date tehnice

Echiparea si functiile servomotorului

Mod de functionare 1)

Standard: SA Functionare de scurta durata S2 - 15 min
SAR  Functionare intermitenta S4 - 25 %

Optiune: SA Functionare de scurta durata S2 - 30 min
SAR  Functionare intermitenta S4 - 50 %

Functionare intermitenta S5 - 25 %

Domeniul momentului de rasucire

Vezi placuta indicatoare a dispozitivului de actionare

Turatie Vezi placuta indicatoare a dispozitivului de actionare
Motoare Standard: Motor asincron trifazat, tip constructiv IM B9 conform IEC 34
Optiuni: Motor monofazic de curent alternativ, tip constructiv IM B14 conform IEC 34
Pé%gfe curent continuu cu excitatie in derivatie, tip constructiv IM B14 conform
Motor de curent continuu cu excitatie mixta, tip constructiv IM B14 conform IEC 34
Motoare speciale
Clasa materialelor izolante Standard: F, rezistent la clima tropicala
Optiune: H, rezistent la clima tropicala
Sistem de protectie pentru motor Standard: Comutator termic (NC)
Optiune: Rezistor (PTC conform DIN 44082)

Blocare automata

da; la turatii de la 4 pana la 90

Limitator

Mecanism de comutare cu role de numarare pentru pozitile finale DESCHIS si INCHIS
pentru 1 pana la 500 rotatii per ridicare (optional pentru 1 pana la 5 000 rotatii per ridicare)
Standard: Comutator simplu (1 NC si 1 NO) per pozitie finala, neseparat galvanic

Optiuni: Comutator in tandem (2 NC si 2 NO) per pozitie finald, comutator separat galvanic
comutator de pozitii intermediare (limitator DUO), reglabil arbitrar

Imax.: 5 A/30 — 250 V AC (cos phi = 0,8)
Imax.: 2 A/30 V DC; 0,5 A/125V DC; 0,4 A/250 V DC
cu contact de aur: min. 4 mA pana la max. 400 mA si min. 5V pana la max. 50 V

Limitator de moment de rotatie

Limitator de moment de rotatie pentru pozitia DESCHIS si INCHIS este reglabil fara trepte
Standard: Comutator simplu (1 NC si 1 NO) per directie
Optiuni: Comutator in tandem (2 NC si 2 NO) per directie, comutator separat galvanic

Semnal feedback referitor la pozitie,
analogic (optiuni)

Potentiometru sau 0/4 — 20 mA (RWG)
Informatii suplimentare vezi pag. 64

Indicator mecanic de pozitie
(optiune)

Indicatie continud, cadran reglabil cu simbolurile DESCHIS si INCHIS

Sistemul de incalzire din compar-
timentul mecanismului de comutare

Incalzire cu rezistenta cu 5 W, 24 V DC (Standard: alimentat intern)

Sistemul de incalzire al motorului
(optiune)

SA/SAR07.1-10.1: 125W
SA/SAR 14.1-16.1: 25W

Mod de functionare manual

Regimul de functionare manual pentru reglare si actionarea in caz de urgenta, este oprit in cadrul
functionarii electrice.

Optiune: Roata de mana care poate fi inchisa

Conectarea cu comanda

Legatura circulara tubulara AUMA cu racord cu suruburi

Forme de cuplare

A, B1, B2, B3, B4 conform EN ISO 5210

A, B, D, E conform DIN 3210

C conform DIN 3338

Forme de cuplare speciale: AF, AK, AG, IB1, IB3

Echiparea si functiile comenzii

Alimentarea cu curent electric

Tensiunea retelei si frecventa de retea vezi placutele indicatoare de pe comanda si motor
(descrierea placutelor indicatoare vezi pagina 9)

Oscilatie admisa a tensiunii de retea: = 10 %

Oscilatie admisa a frecventei de retea: + 5 %

Consumul de curent al motorului vezi placuta indicatoare motor

Consum de curent al comenzii in functie de tensiunea de retea:

100 pana 120 V AC = max. 650 mA

208 pana 240 V AC = max. 325 mA

380 pana 500 V AC = max. 190 mA

Alimentare externa a electronicii
(optiune)

24V DC +20 %/-15 %,
Consum de curent: Executie de baza cca. 200 mA, cu optiuni pana la 500 mA

Putere nominala

Vezi placuta indicatoare motor
Sistemul de comanda este proiectat pentru puterea nominala a actionarii

Categoria de supratensiune

Categoria lll conform IEC 60 644-1

1) Pe baza unei temperaturi a mediului ambiant de 20 °C si unei incarcari medii cu momentul de rulare resp. momentul regulat conform datelor tehnice separate

SAresp. SAR
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Element de putere

Standard:

Contactor reversibil2) (blocat mecanic si electric)
pentru o putere a motorului pana la 1,5 kW, curent nominal al motorului 9 A
(regim DESCHIS - INCHIS) resp. 5,2 A (reglm normal)

Optiuni:

Contactor reversibil2) (blocat mecanic si electric)

pentru o putere a motorului pana la 7,5 kW, curent nominal al motorului 20 A
(regim DESCHIS - INCHIS) resp. 18 A (reglm normal)

Contactor reversibil2) (blocat mecanic si electronic)

pentru servomotoare multitura cu motor de curent continuu 24 V, 48 V, 60 V,
110V, 220V

(curent nominal max. 25 A, curent de pornire max. 70 A)

Necesita alimentare externa a electronicii cu 24 V DC si releu termic de supracurent
Unitate contactoare tiristor (recomandat pentru servomotoare))

pentru o putere a motorului pana la 1,5 kW, 500 V AC, cu sigurante interne
pentru o putere a motorului pana la 3,0 kW, 500 VV AC, cu sigurante interne
pentru o putere a motorului pana la 5,5 kW, 500 V AC, necesare sigurante externe

Comanda

Standard:

Intrari comanda 24 V DC, DESCHIS - STOP - INCHIS — URGENTA (prin cuplaje
optice, potential de alimentare comun), consum de curent: cca. 10 mA per intrare
respectati durata minima a impulsului pentru servomotoare

Optiune:

Intrari comand& 115V AC, DESCHIS - STOP - INCHIS — URGENTA (prin cuplaje
optice, potential de alimentare comun), consum de curent: cca. 15 mA per intrare

Mesaje privind starea

Standard:

6 relee de mesaje programabile cu contacte din aur:

5 contacte de cuplare cu potential de alimentare comun,

max. 250 V AC, 1 A (sarcind ohm)

Alocare standard: .

pozitie finala DESCHIS, pozitie finald INCHIS, comutator selector REMOTE,
Eroare de moment de rotatie INCHIS, eroare de moment de rotatie DESCHIS
1 contact de comutare fara potential,max. 250 V AC, 5 A (sarcind ohm)
pentru mesaj de eroare global

Alocare standard:

Eroare moment de rotatie, cadere faza, activarea protectiei motorului

Optiune:

5 contacte de cuplare fara potential fara potential de referintd comun, per releu
max. 250 V AC, 5 A (sarcina ohm)

lesire tensiune

Standard:

Tensiune auxiliara 24 V DC, max. 100 mA pentru alimentarea intrarilor de
comanda, potential separat fatd de alimentarea interna cu curent

Optiune:

Tensiune auxiliara 115 V AC, max. 30 mA pentru alimentarea intrarilor de
comanda3), potential separat fata de alimentarea interna cu curent

Comanda locala

Standard:

Comutator selector LOC - PORIT - TELECOMANDA (se inchide in toate cele trei
pozitii)
Buton DESCHIS - STOP — INCHIS RESET

5 lumini de semnalizare: R

pozitie finala si indicator de parcurs INCHIS (galben), eroare de moment de rotatie
INCHIS (rosu),

Protectia motorului activata (rogu), eroare de moment de rotatie DESCHIS (rosu),
pozitie finala si indicator de parcurs DESCHIS (verde)

Ecran LC, iluminat

Interfata de programare (infrarosu)

Optiuni:

Interfata de programare Bluetooth cu Bluetooth clasa Il Chip cu o raza de actiune
de pana la 10 m. Sustine profilul Bluetooth SPP (Serial Port Profile).

Deblocarea comenzii locale:

DEBLOCARE Intrare pentru deblocarea externa a deservirii prin comanda locala
Culori speciale pentru cele 5 lumini de semnalizare:

Pozitie finald INCHIS (verde), eroare de moment de rotatie INCHIS (albastru),
eroare de moment de rotatie DESCHIS (galben), protectla motorului activata (alb),
pozitie finald DESCHIS (rosu)

Capac de inchidere, incuiabil

Capac de protectie cu vizor, blocabil

Functii

Standard:

Tip de deconectare reglabil
se poate realiza in functie de deplasare sau de momentul de rotatie pentru pozitia
dinala DESCHIS si p02|t|a finala INCHIS

Monitorizarea momentului de rotatie pe tot parcursul reglat

Suntare pornire, reglabild pana la 5 secunde
(fara monitorizarea momentului de rotatie in timpul pornirii)

Supravegherea caderilor de fazé4) cu corectura automata de faza

2) Contactoarele reversibile sunt proiectate pentru o durata de viata de 2 mil. cicluri de comutare. Dacé se intrevede o frecventd de comutare mai mare, se recomanda
utilizarea unitatilor contactoare tiristor

3) Nu este posibil in combinatie cu aparatul de declangare cu termistori
4) Defectiunile alimentarii cu tensiune (de ex. caderi de tensiune) nu duc pe o perioara reglabila (setata din fabrica la 10 secunde) la mesaj de eroare.
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Functii

Standard: Comportament de URGENTA programabil
Intrare digitald Low activa
Reactie selectabila: Stop, deplasare in pozitie finala INCHIS, deplasare in
pozme finala DESCHIS, deplasare in pozitie intermediara
monitorizarea momentului de rotatie si protectia termica3) nu pot fi suntate la
deplasare de URGENTA

Optiuni: Pozitionerd):
Valoare nominala de reglare prin intrare analogica E1 = 0/4 — 20 mA
Comportament parametrizabil la caderea semnalului
Adaptarea automata a benzii moarte (comportament adaptiv selectabil)
Mod de functionare Split-Range
Intrare MOD pentru comutare intre operare de control (DESCHIS - INCHIS)
si regim de functionare normal

Regulator de proces, PID5):
Valoare nominala de reglare prin intrare analogica E1 = 0/4 — 20 mA
Valoare reala de reglare prin intrare analogica E4 = 0/4 — 20 mA
Comportament parametrizabil la caderea semnalului
Limitarea domeniului de reglare N
Intrare MOD pentru comutare intre operare de control (DESCHIS — INCHIS)
si regim de functionare normal

Functii de monitorizare

Monitorizarea ciclurilor de comutare max. parametrizabila, genereaza avertizare

Monitorizarea reactiilor la comanda de deplasare (reglabil intre 1 pana la 15 secunde), genereaza
mesaj de eroare — duce la deconectare

Monitorizarea timpului de reglare (reglabil intre 4 pana la 1800 secunde), genereaza avertizare

Placuta indicatoare electronica

Date de comanda: Numar de comanda AUMATIC, numar de comanda servomotor,
Numar KKS (Kraftwerk Kennzeichnungs System=sistem de identificare a
centralelor energetice), numarul armaturii, numarul instalatiei

Date privind produsul: Denumirea produsului, numar de serie servomotor, numar de serie
AUMATIC,
Versiune software Logik, versiune hardware Logik, data preluarii
schema electrica, schema de conexiuni

Date privind proiectul: Denumirea proiectului, 2 campuri definibile pentru client a cate 19 caractere

Date privind Service-ul: Telefon Service, adresa de Internet, text Service 1, text Service 2

Culegerea de date de functionare

Contor resetabil si control de durata de viata pentru:

Durata de functionare a motorului, cicluri de comutare, decuplarl dependente de parcurs in pozitia
finala INCHIS, decuplarl dependente de momentul de rotatie in pozitia finald DESCHIS, decuplari
dependente de parcurs in pozitia finald DESCHIS, eroare de moment de rotatie INCHIS, eroare de
moment de rotatie DESCHIS, deconectori pentru protectla motorului

Evaluarea protectiei motorului

Standard: Supravegherea temperaturii motorului in combinatie cu termointrerupatoare
n motor
Optiuni: Releu termic de supracurent suplimentar in comanda in combinatie

cu termocomutatoare n servomotor
Aparat de declansare cu termistori in combinatie cu termistori Tn motor

Racord electric

Standard: Legatura circulara tubulard AUMA cu racord cu suruburi:
Filet pentru intrarile de cablu:
Filet M: 1xM20x1,5;2xM25x 1,5
Filet Pg: 1xPg13,5; 2 x Pg21
Filet NPT: 1x 72" NPT; 2x %" NPT
Optiuni: Filet M: 1xM20x1,5;2xM25x1,5;1 xM32x 1,5
1xM20x 1,5, 1 xM25x1,5;1xM32x 1,5
Filet Pg: 1xM20x1,5;2xM25x 1,5; 1 x M32
1xPg13,5; 2 x Pg21; 1 x Pg29
Filet NPT: 2x %" NPT; 1 x 14" NPT
Filet G: 2xG¥%"1xG11xG 1"

2xG¥%" 1 xG 1"
Filet special diferit de standardul specificat mai sus este posibil
Conector de comanda cu piese de sprijin din aur (bucse si stifturi)
Dispozitiv de parcare pentru fixarea conectorului decuplat pe un perete
Carcasa pentru compartimentul intrerupatoarelor (in cazul conectorului scos)

Schema electrica (executie de baza)

ACP 11F1-2POCA-001 KMS TP100/001

Suplimentar la executia cu potentiometru sau RWG in servomotor

Semnal feedback referitor la pozitie

lesire analogica cu potential separat E2 = 0/4 — 20 mA (sarcina max. 500 Q)

Generator de impulsuri

nceput impuls/sfarsit impuls/timp de functionare si pauza reglabile (1 pana la 3000 secunde)
independent de directia DESCHIS/INCHIS

Pozitii intermediare

4 pozitii intermediare arbitrare intre 0 si 100%
Reactia si comportamentul de raportare parametrizabile

3) Nu este posibil in combinatie cu aparatul de declangare cu termistori
5) Necesita traductor de pozitie in servomotorul multitura
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Conditii de utilizare ale servomotorului cu comanda

Pozitie de montaj

oricare

Tip de protectie conform
EN 60 529 6)

Standard: IP 67
Optiuni: IP68 max. 6 m coloana de apa, durata inundarii max. 72 ore
in timpul inundarii pana la 10 actionari
IP 67-DS (Double Sealed = dublu etansat)
IP 68-DS (dublu etansat)
(dublu etangat = compartimentul de conectare este etansat in mod suplimentar fata
de compartimentului interior)

Protectia contra coroziunii

Standard: KN adecvat pentru montarea in instalatiile industriale,
n centrale de apa si energetice la o atmosfera putin incarcata
Optiuni: KS  adecvat pentru montarea intr-o atmosfera incarcata ocazional sau
permanent cu concentratie moderata a substantelor daunatoare
(de ex. In instalatii de epurare, industria chimica)
KX adecvat pentru montarea intr-o atmosfera extrem de incarcata cu o umezeala
ridicata a aerului i concentratie ridicata a substantelor ddunatoare

KX-G ca si KX, insa executie fara aluminiu (piese dispuse in exterior)

Lac de acoperire

Standard: Vopsea in doi componenti cu micaceu
Optiune: Grunduire speciald/lacuire speciald (conform dorintei clientului)

Culoare

Standard: AUMA gri argintiu (similar RAL 7037)
alte nuante drept culoare standard sunt posibile la cerere

Temperatura mediului inconjurator

Standard: —25°Cpanala+70°C
Optiuni: —40 °C pana la +70 °C, executie pentru temperaturi joase incl. sistem de incalzire
—50 °C pana la +70 °C, executie pentru temperaturi extrem de joase incl. sistem de
incalzire

Executii pentru temperaturi joase incl. sistem de incalzire pentru racordare la alimentare externa cu
tensiune 230 V AC sau 115V AC.

Rezistenta la oscilati
conform |[EC 60 068

1 g, pentru 10 pana la 200 Hz

Rezistent contra oscilatiilor si vibratiilor la pornirea resp. la defectiunile instalatiei. Nu se poate
deduce de aici o rezistenta de durata.

Este valabila doar pentru servomotor cu panou de comandd, nu in combinatie cu reductoare.

Durata de viata Operare de control: Cicluri de actionare (DESCHIS - INCHIS - DESCHIS )
SA07.1-SA10.1: 20000
SA 14.1-SA 16.1: 15000
Functionarea regulata:?)
SAR 07.1 —SAR 10.1: min. 5,0 milioane pasi regulati
SAR 14.1 — SAR 14/5: min. 3,5 milioane pasi regulati
SAR 16.1: min. 3,5 milioane pasi regulati
Greutate Vezi datele tehnice separate SA/SAR/AC
Accesorii

Parcare pe perete8)

Fixarea AUMATIC separat de servomotor, inclusiv conector. Cablu de legatura la solicitare.
De recomandat la temperaturi Thalte ale mediului inconjurator, accesibilitate dificila sau la oscilatii
mari in cursul exploatarii.

Buton OPRIRE DE URGENTA9)

Tensiunea de comanda a contactoarelor reversibile este Tntrerupta prin actionarea butonului
OPRIRE DE URGENTA

Program de parametrizare pentru
PC

COM-AC. Pentru interfata de programare tipizata cu infrarosu este necesar un cablu de interfata.

Alte informatii

Directive UE

Compatibilitatea electromagnetica (EMC): (2004/108/EC)
Directiva pentru tensiune joasa: (2006/95/EC)
Directiva referitoare la masini: (98/37/EC)

6) Este valabil tipul de protectie specificat pe placuta indicatoare.
Pentru motoarele de curent alternativ monofazice, motoarele de curent continuu sau motoarele speciale sunt valabile alte tipuri de protectie (vezi figele tehnice separate).
Tipul de protectie IP 68 se refera la interiorul servomotoarelor (motor, reductor, compartimentul intrerupatoarelor si compartimentul de conectare)
La motoarele asincrone trifazice cu tip de protectie IP 68 se recomandata expres o protectie anticoroziva mai ridicatd KS sau KX. In plus recomandam la tipul de protectie
IP 68 utilizarea compartimentului de conectare dublu etangat (double sealed) DS.

7) Durata de viata depinde de incarcarea si frecventa de comutare. Frecventa ridicatd de comutare duce doar in cazuri rare la o reglare mai buna. Pentru atingerea unei cat
mai lungi perioade de functionare fara necesitatea de intretinere si fara defectiuni, frecventa de comutare trebuie sé fie doar atat de ridicata cat este necesar pentru

proces.

8) Lungimea cablului dintre servomotor si AUMATIC max. 100 m. Nu este compatibil cu executia cu potentiometru in servomotor. In locul potentiometrului trebuie prevézut un

RWG.

9) Numai in combinatie cu contactoare reversibile si AUMATIC AC 01.1 cu tipul de protectie IP 67 resp. IP 68
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AUMA —in intreaga lume

Europa

AUMA Riester GmbH & Co. KG

Werk Millheim
DE-79373 Miillheim

Tel +49 7631 809 -0
Fax +49 7631 809 - 1250
riester@auma.com
www.auma.com

Werk Ostfildern-Nellingen
DE-73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 -0
Fax +49 711 34803 - 3034
riester@wof.auma.com

Service-Center KéIn
DE-50858 KoIn

Tel +49 2234 2037 - 9000
Fax +49 2234 2037 - 9099
Service@sck.auma.com

Service-Center Magdeburg
DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0

Fax +49 39204 759 - 9429
Service@scm.auma.com

Service-Center Bayern
DE-85386 Eching

Tel +49 81 659017-0
Fax +49 81 65 9017- 2018
Riester@scb.auma.com

Bereich Schiffbau
DE-21079 Hamburg

Tel +49 40 791 40285

Fax +49 40 791 40286
Stephan.Dierks@auma.com

Buro Nord

DE-21079 Hamburg

Tel +49 40 791 40287

Fax +49 40 791 40286
Matthias.Dankers@auma.com

Biiro Ost

DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 9480

Fax +49 39204 759 - 9489
Fred.Waldeck@auma.com

Buro Westfalen

DE-45731 Waltrop

Tel +49 2309 60 80 25

Fax +49 2309 60 80 26

Andreas. Trottenberg@auma.com

Biiro Rheinland

DE-51399 Burscheid

Tel +49 2174 891643
David.Montada@auma.com

Biro Std-West

DE-74937 Spechbach

Tel +49 6226 786141

Fax +49 6226 786919
Rudolf.Bachert@auma.com

Bereich Kraftwerke
DE-79373 Miillheim

Tel +49 7631 809 1292
Fax +49 7631 809 71395
Udo.Hess@auma.com

Buro Baden-Wurttemberg
DE-79373 Miillheim

Tel +49 7631 809 1379
Fax +49 7631 809 71395
Michael.Sick@auma.com

Buro Bayemn-Sid

DE-83627 Warngau

Tel +49 8024 3038542

Fax +49 711 348033034
Robert. Hofmann@auma.com
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Buro Bayermn-Nord

DE-94344 Wiesenfelden

Tel +49 9966 90 2345

Fax +49 9966 90 2321
Mathias.Jochum@auma.com

AUMA Armaturenantriebe GmbH
AT-2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

Fax +43 2252 8254050
office@auma.at

www.auma.at

AUMA (Schweiz) AG
CH-8965 Berikon

Tel +41 566 400945
Fax +41 566 400948
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.
CZ-250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993

Fax +420 326 303 251
auma-s@auma.cz

Www.auma.cz

OY AUMATOR AB
FI1-02230 Espoo

Tel +358 9 5840 22
Fax +358 9 5840 2300
auma@aumator fi
www.aumator fi

AUMA France S ARL.
FR-95157 Taverny Cedex
Tel +33 1 39327272

Fax +33 1 39321755
info@auma.fr
www.auma.fr

AUMA ACTUATORS Ltd.

GB- Clevedon North Somerset BS21 6QH
Tel +44 1275 871141

Fax +44 1275 875492

mail@auma.co.uk

Www.auma.co.uk

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT-20023 Cerro Maggiore (M)

Tel +39 0331 51351

Fax +39 0331 517606

info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
NL-2314 XT Leiden

Tel +31 71 581 40 40

Fax +3171 581 40 49
office@benelux.auma.com
www.auma.nl

AUMA Polska Sp. z 0.0.
PL-41-310 Dabrowa Gérnicza
Tel +48 32 261 56 68

Fax +48 32 261 48 23
R.Ludzien@auma.com.pl
www.auma.com.pl

00O Priwody AUMA

RU-141400 Moscow region for mail: 124365

Moscow alya 11

Tel +7 495 221 64 28
Fax +7 495 221 64 38
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

ERICHS ARMATUR AB
SE-20039 Malmo

Tel +46 40 311550

Fax +46 40 945515
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se

GRRNBECH & SRNNER A/S
DK-2450 Kibenhavn SV

Tel +45 33 26 63 00

Fax +45 33 26 63 21
GS@g-s.dk

www.g-s.dk

IBEROPLAN S.A.
ES-28027 Madrid

Tel +34 91 3717130

Fax +34 91 7427126
iberoplan@iberoplan.com

D. G. Bellos & Co. O.E.
GR-13671 Acharnai Athens
Tel +30 210 2409485

Fax +30 210 2409486
info@dgbellos.gr

SIGURD SRRUMA. S.
NO-1300 Sandvika
Tel +47 67572600

Fax +47 67572610
post@sigurd-sorum.no

INDUSTRA

PT-2710-297 Sintra

Tel +3512 1910 95 00
Fax +3512 1910 95 99
industra@tyco-valves.com

MEGA Endustri Kontrol Sistemieri Tic. Ltd. Sti.
TR-06810 Ankara

Tel +90 312217 32 88

Fax +90 312217 33 88
megaendustri@megaendustri.com.tr
www.megaendustri.com.tr

CTS Control Limited Liability Company
UA-02099 Kiyiv

Tel +38 044 566-9971, -8427

Fax +38 044 566-9384
v_polyakov@cts.com.ua

Africa

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA-1560 Springs

Tel +27 11 3632880

Fax +27 11 8185248
aumasa@mweb.co.za

ATE.C.

EG- Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
Fax +20 2 23586621
atec@intouch.com

America

AUMA ACTUATORS INC.
US-PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-AUMA (2862)
Fax +1 724-743-4711
mailbox@auma-usa.com
WWW.auma-usa.com

AUMA Automagao do Brasil Ltda.
BR-Sao Paulo

Tel +55 11 8114-6463
bitzco@uol.com.br

AUMA Chile Respresentative Office
CL-9500414 Buin

Tel +56 2 821 4108

Fax +56 2 281 9252
aumachile@adsl.tie.cl

LOOP S. A.

AR-C1140ABP Buenos Aires
Tel +54 11 4307 2141

Fax +54 11 4307 8612
contacto@loopsa.com.ar

TROY-ONTOR Inc.

CA-L4N 5E9 Barrie Ontario
Tel +1 705 721-8246

Fax +1 705 721-5851
troy-ontor@troy-ontor.ca

MAN Ferrostaal de Colombia Ltda.
CO-Bogota D.C.

Tel +57 1 401 1300

Fax +57 1 416 5489
dorian.hernandez@manferrostaal.com
www.manferrostaal.com



PROCONTIC Procesos y Control Automatico
EC- Quito

Tel +593 2 292 0431

Fax +593 2 292 2343

info@procontic.com.ec

IESS de Mexico, S.A. de C.V.
MX-C.P. 02900 Mexico D.F.
Tel +52 55 55 56 1701

Fax +52 55 55 56 3337
informes@iess.com.mx

Corsusa International S.A.C.
PE- Miralflores - Lima

Tel +511444-1200/ 0044 / 2321
Fax +511444-3664
corsusa@corsusa.com
WWW.COrsusa.com

PASSCO Inc.
PR-00936-4153 San Juan
Tel +18 09 78 77 20 87 85
Fax+18 097877 317277
Passco@prtc.net

Suplibarca

VE- Maracaibo Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667

Fax +58 261 7 532 259
suplibarca@intercable.net.ve

Asia

AUMA Actuators (Tianjin) Co., Ltd.
CN-300457 Tianjin

Tel +86 22 6625 1310

Fax +86 22 6625 1320
mailbox@auma-china.com
www.auma-china.com

AUMA (INDIA) PRIVATE LIMITED
IN-560 058 Bangalore

Tel +91 80 2839 4655

Fax +91 80 2839 2809
info@auma.co.in

Www.auma.co.in

AUMA JAPAN Co., Ltd.

JP-210-0848 Kawasaki-ku, Kawasaki-shi Ka-
nagawa

Tel +91 80 2839 4655

Fax +81 44 366 2472

mailbox@auma.co.jp

WWW.auma.co.jp

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.

S$G-569551 Singapore
Tel +65 6 4818750

Fax +65 6 4818269
sales@auma.com.sg
WWWw.auma.com.sg

AUMA Actuators Middle East W.L.L.
AE- 15268 Salmabad 704

Tel +973 17877377
Naveen.Shetty@auma.com

PERFECT CONTROLS Ltd.
HK- Tsuen Wan, Kowloon
Tel +852 2493 7726

Fax +852 2416 3763
joeip@perfectcontrols.com.hk

DW Controls Co., Ltd.
KR-153-803 Seoul Korea
Tel +82 22113 1100

Fax +82 2 2113 1088/1089
sichoi@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH-10120 Yannawa Bangkok

Tel +66 2 2400656

Fax +66 2 2401095
sunnyvalves@inet.co.th
www.sunnyvalves.co.th/

Top Advance Enterprises Ltd.

TW- Jhonghe City Taipei Hsien (235)
Tel +886 2 2225 1718

Fax +886 2 8228 1975
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

Australia

BARRON GJM Pty. Ltd.
AU-NSW 1570 Artarmon
Tel +61 294361088

Fax +61 294393413
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG
P.O. Box 1362

D-79373 Millheim

Tel +497631809-0

Fax+49 7631 809 - 1250
riester@auma.com
www.auma.com
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Informatii detaliate privind produse AUMA gasiti in Internet la adresa: www.auma.com
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