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Cititi cu atentie manualul!

. Trebuiesc respectate instructiunile de siguranta.

- Acest manual este parte integranta a produsului.

- Manualul trebuie pastrat pe toata durata de functionare a produsului.

- Predati manualul mai departe tuturor utilizatorilor sau proprietarilor urmatori ai produsului.

Scopul documentului:

Acest document contine informatii asupra personalului de instalare, punere in functiune, deservire si revizie.
Ajuta la instalarea si punerea in functiune a aparatului.

Documente de referinta:
. Manual (Functionare si setare) AUMATIC AC 01.1/ACExC 01.1 Paralel

Documentele de referinta se pot obtine din Internet: www.auma.com sau direct la AUMA (vezi <Adrese>).

Cuprins Pagina
1. Instructiuni de siguranta............c.ccccoiiiiiiiin e ——————————— 5
1.1 Instructiuni de baza referitoare la siguranta 5
1.2. Domeniu de utilizare 5
1.3. Domeniu de aplicare in zona Ex 22 (optional) 6
1.4. Mesaje de avertizare 6
1.5. Indicatii si simboluri 7
2, IdentifiCare.......cccceiiiiii i ——————————— 8
21. Placuta indicatoare 8
2.2. Descriere sumara 9
3. Transport, depozitare, ambalare...........ccccciiriiiiiirc e ——— 10
3.1. Transport 10
3.2. Depozitare 10
3.3. Ambalare 10
4. 1o ) 1
4.1. Pozitie de montaj 11
4.2. Montarea rotii de ména 11
4.3. Montarea actionarii electrice multiturd pe vana/reductor 12
431 Forme de cuplare B, B1-B4 si E 12
4.3.1.1 Montarea actionarii electrice multitura (cu formele de cuplare B1 — B4 sau E) pe vana 12
/reductor
4.3.2 Forma de cuplare A 13
4.3.21 Finisarea bucsei filetate 13
4322 Montarea actionarii electrice multitura (cu forma de cuplare A) pe vana 14
4.4, Accesorii de montaj 15
4.41 Tub de protectie pentru vanele cu tija ascendenta 15
4.5. Pozitii de montaj ale pozitiei locale de comanda 15
451 Modificarea pozitiillor de montaj 16
5. Legarea la sursa electrica de alimentare..........c.cccoviimiiimiiniinin 17
5.1. Indicatii de baza 17
5.2. Conexiune cu stecher rotund AUMA 18
5.21 Deschiderea compartimentului de conectare 19
5.2.2 Conectarea cablurilor 19
523 Inchiderea compartimentului de conectare 21



SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Unitate de comanda: electronica (MWG)

AC 01.1 Non Intrusive Cuprins
5.3. Accesorii pentru racordul electric 21
5.3.1 Comanda fixata pe perete 21
5.3.2 Cadru de sustinere 22
5.3.3 Capac de protectie 23
5.34 Cadru intermediar dublu etansat 23
5.3.5 Legatura la pamant exterioara 23
6. [ LYY= T P 24
6.1. Regim de functionare manual 24
6.1.1 Activarea regimului de functionare manual 24
6.1.2 Dezactivarea regimului de functionare manual 24
6.2. Functionarea cu motor 25
6.2.1 Deservire locala 25
6.2.2 Deservire de la DISTANTA 26
6.3. Comanda meniului prin butoanele de apasare (pentru setari si afisari) 26
6.3.1 Scurt rezumat: functiunile butoanelor 27
6.3.2 Structura instalatiei si navigatia 27
6.4. Introducerea parolei 28
6.5. Modificarea limbii pe display 28
7. e T - 30
71. Afisaje de statut pe display 30
711 Afisaj statut SO/S6 - Exploatare 30
71.2 Afisaj de statut S4 — Moment de rotatie 31
71.3 Modificarea afigajului momentului de rotatie 31
7.2. Lumini de mesaje/LED-uri 31
7.3. Indicator mecanic de pozitie/indicator de parcurs 32
8. 1= | 34
8.1. Notificari prin relee de mesaje (binar) 34
8.2. Notificari (analogic) 34
9. Punerea in functiune (Reglarile de baza).............ccccevmriiniiniisiininns . 35
9.1. Perioada de preincalzire la modelele pentru temperaturi joase. 35
9.2. Verificarea/modificarea modului de deconectare pentru pozitiile finale 35
9.3. Setareal/verificarea comutatorului momentului de rotatie 39
9.4. Reglarea limitatorului de cursa 44
9.5. Functionare de proba 46
9.5.1 Verificarea directiei de rotatie 46
9.5.2 Verificarea limitatorului de cursa 47
9.6. Deschiderea compartimentului de la mecanismul de comutare 48
9.7. Setarea indicatorului mecanic de pozitie 48
9.8. Verificarea/setarea treptei transmisiei cuplajului reductor. 49
9.9. inchiderea compartimentului limitatoarelor de cursa 51
10. Eliminare defectiunii.........ccoccvimiiiiniii 52
10.1. Erori la punerea Tn functiune 52
10.2. Mesaje de erori si avertizari 52
10.2.1 Afisaj statut SO - Mesaje de erori si avertizari 52
10.2.2 Afisaj statut S1 - Erori 53
10.2.3 Afisaj statut S2 - Avertizari 53
10.2.4 Afisaj statut S3 — Motive pentru mesajul de eroare distanta nedisponibil 54
10.3. Sigurante 54



SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Unitate de comanda: electronica (MWG)

Cuprins AC 01.1 Non Intrusive
10.3.1 Sigurante in panoul de comanda integrat 54
10.3.2 Protectia motorului (supraveghere termica) 55
1. INretinere Si FeVIZIE........ccucurerereeereeeree ettt 57
11.1. Masuri preventive de intretinere gi functionare sigura 57
11.2. Revizie 57
11.3. Eliminare si reciclare 58
12. Date tehnice.........ooo o ———————_—— 59
121. Echiparea si functiile actionarii electrice multitura 59
12.2. Echiparea si functiile panoului de comanda integrat 60
12.3. Conditii de utilizare 63
12.4. Accesorii 63
12.5. Alte informatii 63
13. Lista pieselor de sChimb..........ooe e s 64
13.1. Actionarea electrica multitura SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 64
13.2. Comanda servomotorului AUMATIC AC 01.1 66
14. Certificate... ..o ———— 68
14.1. Declaratie de incorporare si Declaratie de conformitate CE. 68
15. Indice alfabetiC.........ccc e 7

N L == - 73



SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Unitate de comanda: electronica (MWG)

AC 01.1 Non Intrusive Instructiuni de siguranta
1. Instructiuni de siguranta
1.1 Instructiuni de baza referitoare la siguranta

Norme/Directive = Produsele AUMA sunt concepute si produse Tn conformitate cu Norme si Directive
recunoscute. Acest fapt este atestat de o declaratie de incorporare si o declaratie
de conformitate CE.

Referitor la montaj, conexiunea electrica, punerea in functiune si functionarea la
locul instalarii, utilizatorul instalatiei si producatorul acesteia, trebuie sa se asigure
ca toate cerintele juridice, Directivele, reglementérile nationale si recomandarile sa
fie respectate.

Instructiuni de sigu-  Persoanele care lucreaza la acest aparat trebuie sa fie familiarizate cu instructiunile
rantid/Avertizari de siguranta si avertizarile din acest manual si sa respecte instructiunile date.
’ Trebuiesc respectate instructiunile de siguranta si tablitele de avertizare de pe produs
pentru evitarea accidentarii persoanelor si a daunelor materiale.

Calificarea personalului  Montajul, racordurile electrice, punerea in functiune, deservirea si intretinerea pot fi
efectuate doar de catre personal de specialitate calificat, autorizat de utilizatorul sau
producétorul instalatiei.

Tnainte de deservirea acestui produs personalul trebuie sa fi citit si inteles acest
manual, sa cunoasca si sa respecte reglementarile recunoscute referitoare la protectia
muncii.

Punerea in functiune Inainte de punerea in functiune este important ca toate reglajele sa fie verificate
referitor la concordanta cu cerintele aplicatiei. In cazul unui reglaj gresit pot aparea
pericole in functie de aplicatie, ca de ex. deteriorarea armaturii sau instalatiei.
Producatorul nu raspunde pentru eventualele daune rezultate din aceasta. Riscul
este suportat exclusiv de utilizator.

Functionare  Conditii pentru o functionare perfecta si sigura:
- Transport corespunzator, depozitare, amplasare, montaj conform cerintelor si
o atenta punere in functiune.

. Produsul poate fi exploatat numai in stare perfecta de functionare, respectand
instructiunile din acest manual.

. Defectiunile si deteriorarile trebuiesc anuntate si eliminate urgent.
. Trebuiesc respectate reglementarile recunoscute de protectia muncii.
. Trebuiesc respectate reglementarile nationale.

. In timpul functionarii carcasa se incalzeste temperatura putand ajunge la > 60
°C. Ca protectie contra unor posibile arsuri recomandam masurarea tempera-
turii suprafetei cu un aparat de masura adecvat inainte de inceperea deservirii
si dacéa este nevoie purtati manusi de protectie.

Masuri de protectie  Pentru masurile de protectie necesare la fata locului, ca de ex. acoperiri, blocarea
accesului sau echipamente de protectie personalad, este raspunzator utilizatorul
respectiv producatorul instalatiei.

Revizie Pentru asigurarea functionarii sigure a actionarii electrice trebuiesc respectate
instructiunile de intretinere din acest manual.

Modificari la actionarea electrica sunt permise doar cu acordul producatorului.

1.2 Domeniu de utilizare

Actionarile electrice multitura AUMA sunt destinate actionarii armaturilor industriale,
ca de ex.vane sferice, stavile, vane fluture, robinete cu bila.

Alte tipuri de utilizari sunt permise doar cu acordul explicit (scris) din partea
producatorului.
Nu este permisa utilizarea de ex. pentru:

- Utilaje de transport uzinal conform EN 1SO 3691.
. Aparate de ridicat conform EN 14502.
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- Ascensoare pentru persoane conform DIN 15306 11?i 15309.

. Ascensoare de materiale conform EN 81-1/A1.

. Scari rulante.

. Functionare continua.

- Montaj ingropat.

- Functionare continua sub apa (atentie la tipul de protectie).

- Zone cu pericol de explozie, cu exceptia zonei 22

. Domenii cu radiatii in dispozitivele nucleare.

in cazul utilizérii necorespunzétoare sau neconforma destinatiei produsului, nu este
preluata nicio garantie.

Din sfera de utilizare conform destinatiei parte si respectarea acestui manual.

Informatie Manualul este valabil pentru modelul standard ,inchidere prin rotire spre dreapta”,
asta inseamna ca arborele antrenat se roteste in directia acelor de ceasornic pentru
inchiderea vanei.

1.3 Domeniu de aplicare in zona Ex 22 (optional)

Servomotoarele din seriile de fabricatie enuntate mai sus, sunt adecvate si pentru

folosirea in zonele cu praf cu pericol de explozie ale ZONEI 22.

Servomotoarele sunt executate cu tip de protectie IP 67 sau IP 68 si corespund

dispozitiilor EN 50281-1-1:1998 alineatul 6 — Mijloace de productie electrice pentru

folosirea in zone cu praf inflamabil, cerintele pentru mijloacele electrice de productie
din categoria 3 — protectie prin intermediul carcasei.

Pentru a corespunde tuturor cerintelor EN 50281-1-1: 1998 trebuiesc respectate in

mod obligatoriu urmatoarele puncte:

. Conform Directivei ATEX 94/9/CE servomotoarele trebuiesc prevazute cu un
marcaj suplimentar — 113D IP6X T150 °C.

- Temperatura maxima a suprafetelor servomotoarelor raportata la o temperatura
a mediului inconjurator de +40 °C conform EN 50281-1-1 alineatul 10.4 este
de +150 °C. O depunere de praf ridicata pe mijlocul de productie conform ali-
neatului 10.4 la emiterea temperaturii maxime a suprafetei, nu a fost luata in
considerare.

. Conectarea corecta a termocontactului respectiv a rezistorului, cat si respectarea
regimului de exploatare si a datelor tehnice reprezinta premiza pentru respec-
tarea temperaturilor maxime ale suprafetelor aparatelor.

- Stecherul de conectare poate fi introdus si scos doar in stare fara tensiune.

- Suruburile de conexiune ale cablurilor trebuiesc de asemenea sa corespunda
cerintelor categoriei 113D si cel putin tipului de protectie IP 67.

- Servomotoarele trebuiesc conectate print-o legare la paméant exterioara (acce-
soriu) cu dispozitivul de echilibrare a potentialului sau conectate intr-un sistem
pamaéantat de conducte de tevi.

. Dopul filetat (nr piesa 511.0) respectiv tubul de protectie pentru fus cu dopul
de protectie (nr piesa 568.1 si 568.2) pentru etansarea arborelui tubular trebu-
iesc montate obligatoriu pentru a asigura etangeitatea si prin aceasta protectia
contra exploziei prafului.

. In general trebuiesc respectate cerintele EN 50281-1-1 in zonele de praf cu
pericol de explozie. Conditia pentru functionarea sigura a servomotoarelor este
atentia deosebita si personal calificat la lucrarile de punere in functiune, service
si intretinere.

14 Mesaje de avertizare

Pentru evidentierea evenimentelor cu relevanta pentru siguranta, in acest manual
sunt valabile urmatoarele mesaje de avertizare care sunt marcate cu un cuvant cheie
corespunzator (PERICOL, AVERTIZARE, ATENTIE, INDICATIE).
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& PERICOL Situatie de pericol imediat cu risc crescut. Nerespectarea avertizarii poate avea

ca efect moartea sau afectiuni grave ale sanatatii.

|& AVERTIZARE| Posibila situatie periculoasa cu risc mediu. Nerespectarea avertizarii poate
avea ca efect moartea sau afectiuni grave ale sanatatii.

| Posibila situatie periculoasa cu risc scazut. Nerespectarea avertizarii poate
avea ca efect accidentari usoare sau medii. Poate fi folosita si in legatura cu
daune materiale.

|/\ ATENTIE

m Posibila situatie periculoasa. Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect
daune materiale. Nu se foloseste pentru daune personale.

Structura si constructia tipografica a mesajelor de avertizare

A PERICOL Tipul pericolului si cauza acestuia!

Urmari posibile in caz de nerespectare (optional)

- Masura pentru evitarea pericolului
- Alta(e) masura (masuri)

Semnalul de siguranta A avertizeazéa contra pericolului de accidentare

Cuvantul cheie (aici PERICOL) indica gradul de periculozitate.

1.5 Indicatii si simboluri
In acest manual sunt utilizate urmétoarele indicatii si simboluri:

Informatie  Notiunea Informatie Tn fata textului ofera observatii si informatii importante.

1 Simbol pentru INCHIS (vana inchisé)

= Simbol pentru DESCHIS (vana deschisa)

< Cunostinte importante inaintea pasului urmator. Acest simbol inseamna ce se
presupune sau se pregateste pentru pasul urméator sau de ce trebuie sa tineti seama.

M D>  Prin meniu la parametri

Descrie traseul in meniu pana la parametru. Prin butonul pozitiei locale de comanda
parametrul cautat poate fi gasit rapid pe display.

v

4 Pas cu pas

Descrie amanuntit fiecare pas pentru setarea/afisarea unui parametru.
D@ Descrierea setarilor/afigajelor parametrilor
Descrie posibilitatile de setare/afisare a unui parametru.
<> Face trimitere la alte locuri din text.

Notiuni care sunt puse in paranteze cu acest simbol fac trimitere si la alte locuri din
text pe aceasta tema. Aceste notiuni se gasesc in index, o adresa sau in cuprins
indicate si pot fi gasite repede.
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2. Identificare
2.1 Placuta indicatoare

Fiecare componenta (actionare electrica multitura, panou de comanda, motor) este
dotata cu o placuta indicatoare.

Imagine 1:  Dispunerea placutelor indicatoare

[1]  Placuta indicatoare a actionarii electrice multitura.
[2] Placuta indicatoare a panoului de comanda.

[8] Placuta indicatoare a motorului.

[4] Placuta suplimentara, de ex. placuta KKS.

Date pentru identificare Imagine 2: Placuta indicatoare a actionarii electrice multitura

() AUMA Riester GmbH&Co.KG ()
D-79379 Miillheim
[1] W SA07.1-F10
[2] Com No: 13095733
No : 3302MD 19302

[1]  Actionare electrica multitura - tip si dimensiune.
[2] Numar de comanda.

Imagine 3: Placuta indicatoare a panoului de comanda

(1]
(2]

AC 011

Com No: 1309595
@ No: 0902MA97286
E — KMS: TP180/001
E

m

— ACP:11F1-2MOCA-004 '/
3~ 400V P:1.5kW
-25/+70°C  IP67
Control: 24V DC

[11 Comanda - tip si dimensiune.
[2] Numar de comanda.

[3] Schema electrica.

[4] Comanda.

Tip si dimensiune. Acest manual este valabil pentru urmatoarele dispozitive:

Actionare electrica multitura pentru regim de comanda: SA 07.1, 07.5, 10.1, 14.1,
14.5, 16.1.

Actionare electrica multitura pentru regim de reglare: SAR 07.1, 07.5, 10.1, 14.1,
14.5, 16.1.
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AC 01.1 = Panou de comanda AUMATIC.
Numar de comanda Fiecare aparat va primi un numar de comanda referitor la contract. Pe baza numarului
pot fi descarcate schema electrica, procesele-verbale de verificare si alte informatii
referitoare la aparat direct de pe internet pe adresa http://www.auma.com .

Schema electrica. A saptea pozitie din schema electrica ACP, indica tipul mesajelor de raspuns ale
servomotorului:

M = TMP, executie <Non-Intrusive>.
P = Potentiometru.
R = TEP (traductor electronic de pozitie).

Comanda. 24 V DC = Comanda prin interfata paralela cu tensiunea de comanda 24 V DC.
115 V AC = Comanda prin interfata paralela cu tensiunea de comanda 115 V AC.
0/4 — 20 mA = Comanda prin interfata paralela prin intrare analogica 0/4 — 20 mA.
2.2 Descriere sumara

Actionare electrica multi-  Definitie conform EN ISO 5210:

tura o actionare electrica multituré este un servomotor care transmite pe vana un moment

de rotatie de cel putin o rotatie completa. Acesta poate prelua forte de forfecare.

Actionarile electrice multitura AUMA sunt de tip electromotor si pot prelua forte de
forfecare in functie de forma de cuplare A. Pentru actionarea manuala exista o roata
de mana. Deconectarea in pozitiile finale se poate realiza dependent de deplasare
sau de momentul de rotatie. Pentru comandarea respectiv prelucrarea semnalelor
de actionare este neaparat necesara o unitate de comanda.

Panoul de comandainte- Panoul de comanda integrat AUMATIC se foloseste la comanda actionarii electrice
grat multitura AUMA si se livreaza pregatita pentru functionare. Comanda poate fi montata
direct pe actionarea electrica sau separat, pe un suport de perete.

Functiile comenzii AUMATIC includ comanda traditionala a armaturii in regim
DESCHIS — INCHIS prin regulatori de pozitie, reglari de procese, culegere de date
despre functionare si functii de diagnoza.

Panoul de comanda lo- Operarea, setarile si afisarile se pot efectua la fata locului prin intermediul comenzii.

callCOM-AC | .5 exists posibilitatea

- de operare a actionarii electrice si de realizare a setarilor de la panoul de co-
manda local (butoane si ecran) (vezi cuprinsul acestui manual de utilizare).

. de introducere si selectare a datelor, de modificare si memorare a setarilor prin
intermediul software-ului COM-AC (optional) folosind un calculator (laptop sau
PC). Dependent de dotare conexiunea dintre calculator si AUMATIC se face
prin cablu (interfata-infrarosu) sau fara cablu ( interfata-Bluetooth) (Nu face
parte din acest manual de utilizare).

Intrusive - Non-Intrusive . Executie Intrusive (Unitate de comanda: electromecanica):
Setarea cursei si a momentului de rotatie se efectueaza cu ajutorul comutatorului
de la actionarea electrica.

. Executie Non-Intrusive (Unitate de comanda: electronica):
Setarea cursei si a momentului de rotatie de efectueaza de la panoul de coman-
da; pentru aceasta carcasele actionarii electrice multitura si a panoului de co-
manda trebuie sa fie inchise. Pentru aceasta in actionarea electrica multitura
este montat un MWG (traductor magnetic de pozitie si moment), care pune la
dispozitie si o confirmare analogica a momentului de rotatie/ afi saj al momen-
tului de rotatie si o confirmare analogica a pozitiei/afi saj al pozitiei.
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3. Transport, depozitare, ambalare
3.1 Transport

Transportul la locul de amplasare se efectueaza in ambalaje solide.

& PERICOL Sarcina suspendatal

Pericol de moarte sau de accidentare.

~ Este INTERZISA stationarea sub sarcina suspendata.
- Dispozitivul de ridicare se fixeaza de carcasa si NU la roata de mana.

- Actionarile electrice multitura care sunt instalate la o armatura: Dispozitivul de
ridicare se fixeaza la armatura si NU la actionarea electrica multitura.

- Actionarile electrice multitura care sunt asamblate cu un cuplaj: Dispozitivul de
ridicare se fixeaza cu suruburi cu cap inelar la cuplaj si NU la actionarea electrica
multitura.

- Actionarile electrice multiturd care sunt asamblate cu comanda: Dispozitivul de
ridicare se fixeaza la actionarea electrica multitura si NU la comanda.

3.2 Depozitare

m Pericol de aparitie a coroziunii in cazul depozitéarii incorecte !

- Depozitati in camere uscate, bine ventilate.

- Protejati fata de umiditatea podelei prin depozitarea pe rastel sau pe un palet
din lemn.

- Acoperiti pentru a proteja de praf sau murdarie.
- Aplicati un agent protector la coroziune pe suprafetele neprotejate.

m Deteriorari ale display-lui din cauza temperaturilor prea scazute!

- Panoul de comanda integrat AUMATIC NU se depoziteaza la temperaturi sub
-30 °C.

Depozitare pe termen  In cazul in care produsul se depoziteaza pe o perioada mai lunga (peste 6 luni),
lung trebuiesc respectate in mod suplimentar urmatoarele puncte:

1. Tnainte de depozitare:
Protejarea suprafetelor neizolate, in special a componentelor de antrenare si
a suprafetei de montaj prin substante anticorozive cu actiune lunga de durata.

2. Laintervale de cca 6 luni:
Controlati formarea coroziunii. Daca exista inceputuri de coroziune, executati
din nou protectia contra coroziunii.

3.3 Ambalare

Produsele noastre sunt protejate pentru transport incepand din fabrica prin intermediul
unor ambalaje speciale. Acestea constau din materiale reciclabile, usor separabile
si recuperabile. Materialele utilizate la ambalare sunt lemnul, cartonul, hartia si folia
PE. Pentru eliminarea materialului de ambalaj recomandam sa apelati la firme de
reciclare.

10
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4. Montaj
4.1 Pozitie de montaj
Actionarile electrice multitura AUMA si panourile de comanda integrate pot fi
exploatate Tn orice pozitie de montaj fara nici o restrictie.
4.2 Montarea rotii de mana

Informatie  Pentru transport rotile de ména de la un diametru de 400 mm, sunt livrate nemontate.

m Defectiuni la mecanismul de comutare datorate montajului gresit!

—

—

—

Maneta de comutare se actioneaza doar cu mana.
Pentru actionare NU folositi prelungiri drept parghii.

Mai intéi cuplati corect regimul de functionare manual si pe urma introduceti
roata de mana.

1.

Rabatati maneta de comutare cu méana, eventual rotiti in ambele sensuri fusul
coloanei pana cand este activata functionarea manuala.

[_Regimul de functionare manual este corect cuplat daca maneta de comutare

se poate intoarce cu cca 85°.

L,
Ey

Introduceti roata de mana peste maneta de comutare rogie pe arbore.

L[]

Lasati libera maneta de comutare (se intoarce in pozitia initiala datorita fortei
arcului, dupa caz se ajuta si cu mana).

Asigurati roata de méana cu inelul de siguranta livrat.

1
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4.3

Montarea actionarii electrice multitura pe vana/reductor

INDICATIE

Pericol de coroziune cauzata de deteriorarea vopselei si de formarea apei de
condens!

- Dupa utilizarea aparatului problemele de vopsea trebuie remediate.

- Imediat dupa montaj realizati racordul electric al aparatului, pentru a reduce
prin incalzire formarea apei de condens.

4.3.1 Forme de cuplare B, B1 -B4 si E
Utilizare - Pentru arbore rotativ, neridicator.
. Neadecvat pentru forte de forfecare
Montaj Forma de cuplare orificiu cu canelura:
- Forme B1 — B4 cu orificiu conform ISO 5210.
. Forme B si E cu orificiu conform DIN 3210.
. Este posibila modificarea ulterioara de la B1 la B3, B4 sau E.
Imagine 6: Forme de cuplare
(2]
(4]
[1] Forme de cuplare B1/B2 si B
[21  Arbore tubular cu canelura
[3] Forme de cuplare B3/B4 si E
[4] Manson de antrenare/Bucsa cu orificiu si canelura
Informatie  Executati centrarea flangei vanei pentru adaptarea jocului.
4.3.1.1 Montarea actionarii electrice multitura (cu formele de cuplare B1 — B4 sau E) pe vana /reductor
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Verificati daca flangele de racord se potrivesc.

Verificati daca orificiul si canelura se potrivesc cu arborele de intrare.
Ungeti arborele de intrare cu un strat subtire de lubrifiant.

Puneti actionarea electrica multitura.

Informatie: Aveti grija la centrarea si agezarea completa a flangei.

pPooh-=

5. Fixati actionarea electrica cu suruburile conform tabelei.

Informatie: Pentru a preveni coroziunea de contact va recomandam sa aplicati
pe suruburi material de etansare.
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6.  Strangeti suruburile in cruce cu momentul de rotatie conform tabelei.
Tabel 1:  Moment de strangere pentru suruburi
Suruburi Moment de strangere Tp [Nm]
Filet Clasa de rezistenta 8.8
M8 25
M10 51
M12 87
M16 214
M20 431

4.3.2 Forma de cuplare A

Utilizare -

Forma de cuplare pentru tija ascendenta, fixa.
Adecvat pentru preluarea fortelor de forfecare

4.3.2.1 Finisarea bucsei filetate

[Areasta operatiune este necesara doar in cazul bucsei filetate negaurite sau
pregaurite

Imagine 7:  Strucutura forma de cuplare A

[1]
(2]
[2.1]
[2.2]

[3]

(2.1]
[2.2]
[2.1]

[2.1]
[2.2]
[2.1]

Bucsa filetata
Lagar

Discul lagarului
Coroana de sprijin
Inel de centrare

Desfaceti inelul de centrare [3] din forma de cuplare.

Scoateti bucsa filetata [1] Tmpreuna cu lagarele [2].

Scoateti discurile lagarului [2.1] si coroana de sprijin [2.2] de pe bucsa filetata
(11

Gauriti bucsa filetata[1], alezati-o si taiati filetul.

Informatie: La prindere atentie la mersul circular si plan!

Curatati bucsa filetata [1]

Lubrifiati coroanele de sprijin si discurile lagarului cu unsoare universala EP
sapun din litiu astfel ca toate gaurile sa fie pline cu vasilina.

Introduceti coroanele de sprijin [2.2] si discurile lag&rului [2.1] lubrifiate de pe
bucsa filetata [1].

Introduceti iarasi bucsa filetata [1] cu lagarele [2] in forma de cuplare.

Informatie: Atentie ca ghearele respectiv dintarea sa intre corect in canelura
arborelui tubular.

13
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9.

Insurubati inelul de centrare [3] si rotiti-l pana la blocare.

4.3.2.2 Montarea actionarii electrice multitura (cu forma de cuplare A) pe vana

14

Imagine 8: Montaj cu forma de cuplare A.

(1]
(2]
(3]
(4]
[5]

1.

w

o

Tija vanei

Forma de cuplare A

Suruburi pentru actionarea electrica
Flansa vanei

Suruburile formei de cuplare

Daca forma de cuplare A este deja montata la actionarea electrica multitura:
Desfaceti suruburile [3] si indepartati forma de cuplare A [2].

Verificati daca flanga formei de cuplare A se potriveste cu flanga vanei [4].
Tija vanei [1] se greseaza usor.

Asezati forma de cuplare A pe tija vanei si infiletati pana cand se aseaza pe
flansa vanei.

Rotiti forma de cuplare A pana cand gaurile de fixare sunt aliniate.
Rotiti in interior suruburile de fixare [5], dar nu le strangeti inca.

Asezati actionarea electrica multitura pe tija vanei astfel incat bolturile de an-
trenare ale bucsei filetate sa intre in mansonul de antrenare.

[—in cazul intr&rii corecte flansele sunt asezate coplanar una peste cealalté.

8.
9.
10.

Ajustati actionarea electrica multitura astfel incat gaurile de fixare sa fie aliniate.
Fixati actionarea electrica multitura cu ajutorul suruburilor [3].
Strangeti suruburile [3] in cruce cu momentul de strangere conform tabelului.

Tabel 22 Moment de strangere pentru suruburi

Suruburi Moment de strangere Tp [Nm]

Filet Clasa de rezistenta 8.8

M6 1

M8 25

M10 51

M12 87

M16 214

M20 431

11. Rotiti actionarea electrica multitura in regim de functionare manual in directia

DESCHIS pana cand flansa vanei si forma de cuplare A stau strans una peste
cealalta.
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12. Strangeti suruburile de fixare [5] dintre vana si forma de cuplare A in cruce cu
momentul de rotatie conform tabelului.

4.4 Accesorii de montaj

441 Tub de protectie pentru vanele cu tija ascendenta
— Optiune —

Imagine 9:  Montajul tubului de protectie al tijei

[11  Capac de protectie pentru tubul de protectie al tijei
[2]  Tub de protectie al tijei
[3] Inel de etansare

1. Etansati filetul cu canepa, banda de teflon sau substante de etansare pentru
filete.

2. Tubul de protectie al tijei [2] se Tnsurubeaza in filet si se strange.
3. Tmpinge’gi in jos inelul de etansare [3] pana la asezarea pe carcasa.

4. Verifictidaca capacul de protectie al tubului de protectie al tijei [1] exista si este
intact.

4.5 Pozitii de montaj ale pozitiei locale de comanda

Pozita de montaj a pozitiei locale de comanda se executa conform comenzii. Daca
dupa atasarea la armatura, respectiv la servomotor, la fata locului, comanda locala
este pozitionata nefavorabil, se poate modifica ulterior. Pentru aceasta sunt posibile
patru pozitii de montaj.

Imagine 10:  Pozitii de montaj A si B

15
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Imagine 11:  Pozitii de montaj C si D

4.5.1 Modificarea pozitiilor de montaj

& PERICOL Tensiune periculoasa!

Este posibila curentarea.

- Tnainte de deschidere trebuie oprit curentul electric.

1. Slabiti suruburile si scoateti pozitia locala de comanda.
2. Verificati daca inelul O este n ordine, introduceti corect inelul O.
3. Rotiti pozitia localé de comanda in pozitia noua si agejati-o din nou.

i H 2 H - 1
INDICATIE Deteriorarea conductoarelor prin rasucire sau strivire!
Sunt posibile deranjamente in functionare.

- Rotiti pozitia locala de comanda maxim 180°.
- Asambilati cu grija pozitia locald de comanda, pentru a evita rasucirea cablurilor.

4.  Strangeti uniform guruburile in cruce.

16
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5. Legarea la sursa electrica de alimentare
5.1 Indicatii de baza

|& AVERTIZARE| Pericol in cazul unei conexiuni electrice defectuoase

Nerespectarea poate duce la deces, vatamari corporale grave sau daune materiale.
- Conectarea electrica se realizeaza doar de personal de specialitate calificat.
- Pentru conectare respectati indicatiile de baza din acest capitol.

- Dupa conectare, inainte de pornirea alimentarii cu curent electric, cititi si luati
in considerare capitolele <Punere in functiune> si <Functionare de proba>.

Schema elec- Schema electrica/schema de conexiuni aferenta (in limba germana sau in limba

trici/Schema de coneX|? engleza) este livrata impreuna cu acest manual intr-o geanta rezistenta la intemperii,
unl  fixata pe aparat. Se poate solicita si prin indicarea numarului de comanda (vezi
placuta indicatoare) sau poate fi descarcata direct de pe internet
(http://www.auma.com).
Sigurante integrate Pentru protectie contra scurtcircuitarii si pentru comutarea libera a actionarii electrice,
la locul amplasamentului sunt necesare sigurante si intrerupatoare de sarcina.

Valorile curentului electric pus la dispozitie rezultd din consumul de curent al motorului
(vezi fi sa tehnica electrica) si consumul de curent al comenzii.

Tabel 3: Consumul de curent al comenzii

Tensiune de retea Consum max. de curent

100 panala 120 V AC (10 %) 650 mA

208 panala 240 V AC (£10 %) 325 mA

380 pana la 500 V AC (+10 %) 190 mA

24V DC (+10 %/-15 %) si motor AC 500 mA, condensator de filtrare 2 200 pF
24V DC (+10 %/-10 %) si motor DC 750 mA, condensator de filtrare 2 200 pF

Tabel 4. Sigurantd maxima admisa

Element de putere Putere nominala Sigurantad maxima
Contactor reversibi A1 panala 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Contactor reversibil A2 panala 7,5 kW 32 A (gL/gG)
Contactor reversibil A3 pana la 11 kW 63 A (gL/gG)

Tiristor panala 1,5 kW 16 A (g/R) It<1 500A%s
Tiristor panala 3 kW 32 A (g/R) I’t<1 500A%s
Tiristor pana la 5,5 kW 63 A (g/R) I?t<5 000A%s

Daca panoul de comanda este montat separat de actionarea electrica: La instalarea
sigurantelor tineti seama de lungimea si sectiunea cablului de conexiune.

Allmentarﬁa cu tenSIEmVe La alimentarea externa a comenzii (electronica) cu 24 V DC si utilizarea concomitenta

a comenzii (electronica) o motoare de curent continuu (24 V DC, 48 V DC, 60 V DC, 110 V DC, 220 V DC)
alimentarea cu curent a comenzii de 24 VV DC prin bornele XK25/26 trebuie efectuata
separat de alimentarea cu putere (U1, V1). La alimentarea comuna printr-un cablu
(punti de U1, V1 cu XK25/26 , numai la 24 V DC ') in timpul comutariilor se poate
ajunge pentru scurt timp la depasirea limitelor /scaderea sub limitele admise ale
tensiunii (24 V DC +10 %/—10 %). Eventuale comenzi de reglare prezente nu se pot
executa In afara limitelor admise. Comanda raporteaza pentru scurt timp eroare.

Potentialul racordurilor  Toate semnalele de intrare (comanda) trebuiesc alimentate cu acelasi potential.
realizate de catre client 1,0 semnalele de iesire (mesaje de stare) trebuiesc alimentate cu acelagi potential.

Standarde de siguranta  Toate aparatele racordate extern trebuie sa fie in conformitate cu standardele de
siguranta relevante.

17
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Pozarea cablurilor con-

Tipul, tensiunea si frec-

form CEM

venta curentului.

Cabluri de conectare

Cablurile de semnal si Bus sunt sensibile la perturbatii.

Cablurile motorului produc perturbatii.

- Cabilurile sensibile si cele producatoare de perturbatii se pozeaza la distanta
cat mai mare unele fata de altele.

- Rezistenta la perturbatii a cablurilor de semnal si Bus creste, daca cablurile
sunt pozate aproape de potentialul de masa.

. Evitati cablurile lungi si tineti cont ca pozarea sa se faca in zone cat mai putin
perturbate.

. Evitati tronsoanele lungi si paralele de cabluri producatoare de perturbatii i
sensibile la acestea.

. Pentru conectarea unor teletraductoare de pozitie utilizati cabluri ecranate.

Tipul curentului, tensiunea si frecventa retelei trebuie sa corespunda cu datele
motorului de pe placuta indicatoare.

Imagine 12:  Placuta indicatoare motor (exemplu)

Y3400V S0z
H

1 21 3]
[11  Tipul curentului
[2] Tensiune de retea
[8] Frecventa retelei (la motoare trifazice si alternative).

. Pentru a asigura izolatia aparatului folositi cabluri adecvate (stabile la strapun-
gere). Cablurile se vor alege pentru cea mai Tnhalta tensiune de alimentare po-

sibila.
. Utilizati cabluri a caror temperatura minima masurata este corespunzatoare.
. In cazul cablurilor de racordare expuse la razele UV (de ex. afara), utilizati ca-

bluri UV rezistente.

5.2

18

Conexiune cu stecher rotund AUMA

Informatie

Conexiune transversala AUMA stecher rotund:

- Borne de putere (U1, V1, W1, U2, V2, W2): max. 6 mm? flexibil/10 mm? rigid
- Racord conductor de protectie @: max. 6 mm? flexibil/10 mm? rigid
. Contacte de comanda (1 pana la 50): max. 2,5mm?

La unele motoare speciale conectarea clemelor de putere (U1, V1, W1, U2, V2, W2)
nu se face prin stecher rotund AUMA ci printr-o placa de cleme direct la motor.
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5.21 Deschiderea compartimentului de conectare

Imagine 13: Conectare AUMA stecher rotund, executie S

[11 Capac
[21  Suruburi capac
[3] InelO
[4]  Suruburi bucsa
[5] Bucsa

[6] Intrare de cablu
[7] Dop de inchidere
[8]  Suruburi de imbinare pentru cabluri (nu sunt continute in pachetul de livrare)

& PERICOL Tensiune periculoasa!

Este posibild curentarea.
- Tnainte de deschidere trebuie oprit curentul electric.

1. Se desface surubul [2] si se scoate capacul [1].

2. Desfaceti surubul [4] si scoateti bucsa [5] din capac [1].

3. Folositi suruburi de imbinare pentru cabluri [8] potrivite cu conectoarele cablu-
rilor.

[__1lipul de protectie IP... specificat pe placuta indicatoare este asigurat numai in
cazul utilizarii suruburilor de imbinare corespunzatoare pentru cabluri . Exemplu:
Placuta indicatoare tip de protectie IP 68.

4. Intrarile de cabluri care nu sunt necesare [6] trebuiesc astupate cu un dop de
inchidere[7] potrivit.

5. Introduceti conductoarele in suruburile de imbinare pentru cabluri [8].

5.2.2 Conectarea cablurilor

[Reespectati sectiunile conectorului admise.

1. Indepértati izolatia cablurilor.
2. Indepartati izolatia firelor.
3. In cazul cablurilor flexibile: folositi mansoane conform DIN 46228.
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4. Conectati cablurile conform schemei electrice.

_ in caz de eroare: Tensiune periculoasi la conductor de protectie NECONECTAT!

Informatie

Este posibila electrocutarea.

- Conectati toti conductorii de protectie.

- Conexiunea conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie
extern al cablului de alimentare.

- Actionarea electrica se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

5. Infiletati fix conductorul de protectie cu limbi inelare (cabluri flexibile), sau inelele
(cabluri rigide) in racordul sau:

Imagine 15: Racord conductor de protectie

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
6]

Bucsa

Surub.

Saiba suport

Inel de siguranta

Conductor de protectie cu clapeta inelard/inele

Racord conductor de protectie, simbol &

Pericol de coroziune prin formarea apei de condens!

- Dupa montaj, racordati actionarea electrica imediat electric, incalzitorul de incinta
prevenind astfel formarea apei de condens.

Unele servomotoare sunt dotate suplimentar cu sistem de incalzire. Sistemul de in-
calzire reduce formarea apei de condens si imbunatateste comportamentul la pornire
in conditii de temperatura extrem de joasa.
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5.2.3 inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 16: Exemplu: Executie S

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]

Capac

Suruburi capac

Inel O

Suruburi bucsa

Bucsa

Intrare de cablu

Dop de inchidere

Suruburi de imbinare pentru cabluri (nu sunt continute in pachetul de livrare)

_ Scurtcircuit prin strangularea cablurilor!

Sunt posibile deranjamente de functionare si curentare.

—

Instalati cu grija buc sa, pentru a evita strangularea cablurilor.

1. Instalati bucsa [5] in capac [1] si fixati-o cu ajutorul suruburilor [4].

2. Curatati suprafetele de etangare de la capac [1] si carcasa.

3. Verificati daca inelul O [3] este in ordine, in caz de deterioare se inlocuie ste
cu unul nou.

4. Ungetiinelul O cu unsoare fara acid (de ex. vaselina) si instalati-l corect.

5.  Aseazati capacul [1] si strangeti suruburile [2] uniform in cruce.

6.  Strangeti fix suruburile de imbinare pentru cablu [8] cu momentul de rotatie in-
dicat, astfel asiguradu-se tipul de protectie corespunzator.

5.3 Accesorii pentru racordul electric
— Optiune —

5.3.1 Comanda fixata pe perete

Comanda se poate monta separat de servomotor pe un suport de perete.

Utilizare -

In cazul neaccesibilititii servomotorului.
La temperaturi Tnalte la servomotor.
La vibratii puternice ale armaturii.
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Montaj Imagine 17: Montaj cu suport de perete.

(1]
(2]
(3]
(4]
[3]

A se respecta inaintea
conectarii .

Suport de perete.

Conductoare de conectare.

Racord electric al suportului de perete (XM).
Racord electric servomotor (XA).

Racord electric comanda (XK) - Stecher client.

Lungime admisa pentru cablurile de conectare: max. 100 m.

Lungimea admisa pentru cablurile de conexiune la o intrerupere intarziata a
servomotorului de comanda: max. 10 m.

Recomandam: Set de cabluri AUMA LSW20.

Daca nu folositi setul de cabluri AUMA:

- Utilizati cabluri de conexiune adecvate, flexibile si ecranate.

- Pentru TMP separat, utilizati cabluri de date CAN adecvate cu o impedanta

caracteristica de 120 Ohm (de ex. UNITRONIC BUS-FD P CAN UL/CSA
-2x20,5mm? Fa. Lapp).

- Conectarea cablului de date: XM2-XA2 = CAN L, XM3-XA3 = CAN H.

- Tensiune de alimentare TMP, daca AUMATIC a fost comandat si livrat cu
suport de perete: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 = + 24\ DC (vezi schema
electrica).

- Tensiune de alimentare TMP, daca AUMATIC a fost separat ulterior de
servomotor: XM6-XA6 = GND, XM11-XA117 = + 5V DC (vezi schema
electrica).

- La conexiunea electrica a suportului de perete [3] conxiunile sunt executate
in tehnica crimp.

- Pentru crimpare utilizati un instrument de crimpat adecvat.
- Sectiunile conectorului pentru condutori de cabluri flexibili:
- cabluri de comanda: max. 0,75 panala 1,5 mm32

- conectare la retea: max. 2,5 pana la 4 mm?2.

Daca exista cabluri de conexiune de ex. de la incalzire, legate direct de la ser-
vomotor la fisa clientului XK, (XA-XM-XK, vezi schema electrica), trebuiesc
verificate cu privire la izolatie conform EN 50178. Exceptie fac cablurile de co-
nexiune ale traductorului de pozitie TMP. Acestea nu au voie sa fie supuse
unui examen al izolatiilor.

5.3.2 Cadru de sustinere

Utilizare  Cadru de sustinere pentru pastrarea sigura a unui stecher scos.

Pentru protectie impotriva atingerii directe a contactelor si influentelor mediului.
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Imagine 18: Cadru de sustinere

k__

b

5.3.3 Capac de protectie

Capac de protectie pentru racord atunci cand stecherul este scos.
Racordul descoperit se poate inchide cu capacul de protectie (fara imagine).

5.3.4 Cadru intermediar dublu etansat

La scoaterea de sub tensiune sau la suruburile pentru imbinarea cablurilor neetanse
poate patrunde praf si umezeala in interiorul carcasei. Acest lucru este prevenit cu
succes prin montarea cadrului intermediar dublu etansat [2] intre racordul electric
[1] si carcasa aparatului. Tipul de protectie al servomotorului ( IP 68) se mentine si
in cazul racordului electric [1] detasat.

Imagine 19;: Racord electric cu cadru intermediar dublu etansat

(1] (2]

[11  Racord electric.
[2] Cadru intermediar dublu etansat

5.3.5 Legatura la pamant exterioara

in carcasa este disponibil&, optional, o legatura la pamant dispusa la exterior (etrier
de fixare) pentru conexiunea actionarii electrice multitura la potentialul de compensare.

Imagine 20: Legatura la pamant
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6. Deservire
6.1 Regim de functionare manual

Pentru reglare si punere in functiune, in caz de defectiune a motorului sau cadere

a retelei, actionarea electrica multitura poate fi actionata si in regim de functionare
manual. Regimul de functionare manual poate fi cuplat printr-un sistem mecanic de
comutare montat.

6.1.1 Activarea regimului de functionare manual

Informatie  In cazul utilizarii franelor de motor tineti cont c&: in regim de functionare manual
motorul este decuplat. De aceea in regim de functionare manual frana de motor nu
poate s8 mentina nici o incarcatura. Sarcina se mentine prin roata de mana.

m Defectiuni la mecanismul de comutare datorita deservirii gregite!
- Regimul de functionare manual se culpeaza doar cu motorul oprit.
- Maneta de comutare se actioneaza doar cu mana.
- Pentru actionare NU folositi prelungiri drept parghii.

1. Ridicati parghia de comutare cu mana péana la cca 85°, in acest timp rotiti putin
in ambele sensuri roata de mana pana cand este activata functionarea manuala.

S

2. Lasati libera parghia de comutare (se intoarce in pozitia initiala datorita fortei
arculm dupa caz se ajuta si cu mana).

3. Rotiti roata de ména in directia dorita.
- Pentru inchiderea armaturii rotiti roata de ména in sensul acelor de cea-
sornic:

[ Arborele de actionare (armatura) se roteste in sensul acelor de cea-
sornic n directia INCHIS.

6.1.2 Dezactivarea regimului de functionare manual

Regimul de functionare manual este dezactivat automat odata cu pornirea motorului.
La functionarea cu ajutorul motorului roata de mana este oprita.
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6.2 Functionarea cu motor

[—inainte de functionarea cu motor efectuati toate setérile de punere in functiune
si efectuati o cursa de proba.

6.2.1 Deservire locala

Deservirea locala a servomotorului se face prin butoanele de apasare ale pozitiei
locale de comanda.

Imagine 24: Pozitie locald de comanda

11 =
[2] STOP
] I
[4] Reset
(5]

T ' o
[1]  Buton de apasare DESCHIS.
[2] Buton de apasare STOP.

[3] Buton de apasare INCHIS.
[4] Buton de apasare Reset.

[5] Comutator selectiv.

[6]  Lumini de mesaje/LED-uri.

| Suprafete posibil fierbinti de ex. prin temperaturi ridicate ale mediului incon-

|/\ ATENTIE SUr :
2 jurator sau razele soarelui.

Pericol de ardere
- Verificati temperatura superficiala si daca este cazul purtati manusi de protectie.

- Plasati comutatorul selectiv [5] pe pozitia deseservire locala (LOCAL).

\.m,
[ Actionarea electricd multiturd poate fi deservitad cu butoanele [1 — 3]:
- Deplasati servomotorul in directia DESCHIS: apasati butonul DESCHIS [1].

- Opriti servomotorul: apasati butonul STOP [2].
- Deplasati servomotorul in directia INCHIS: apasati butonul INCHIS [3].

Informatie  Comenzile de pozitionare DESCHIS - INCHIS pot fi actionate in regim automat sau
autoblocare. La autoblocare actionarea electrica multitura se deplaseaza dupa
apasarea tastei pana in pozitia finala corespunzatoare, daca nu primeste in prealabil
o alta comanda. Pentru informatii vezi Manual (functionare si setare).
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6.2.2 Deservire de la DISTAN]'A

- Plasati comutatorul selectiv pe pozitia telecomanda (DISTANTA).

\.‘/
[ Actionarea electrica multiturd poate fi comandat de la distanta, prin comenzi

de pozitionare (DESCHIS, OPRIT, INCHIS) sau prin presetéri analogice de
valori nominale (de ex. 0 — 20 mA).

Informatie  La servomotoare cu regulator de pozitie este posibila comutarea intre regim de
control (DISTANTA DESCHIS-INCHIS) si regim de reglare (DISTANTA NOMINAL).
Comutarea se face prin intrarea MODE, de ex. printr-un semnal de 24 V DC (vezi
schema electrica)

6.3 Comanda meniului prin butoanele de apasare (pentru setari si afigari)

Prin butoanele pozitiei locale de comanda se pot afisa, modifica reglari precum si
vizualiza diferite setari pe display.

Imagine 27:  Pozitie locala de comanda

(11 A
2] ¥
(3] ~

(6]

[4] C
(3]

[1] Buton de apasare A
[2] Buton de apasare ¥
[3] Buton de apasare ¢
[4] Buton de apasare C
[56] Comutator selectiv
[6] Display

- Plasati comutatorul selectiv [5] pe pozitia 0 (INCHIS).

\/

[ Acum se pot efectua setari si afisari prin butoanele [1 — 4].
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6.3.1 Scurt rezumat: functiunile butoanelor

Buton Functii

Vi Rasfoirea in interiorul unei grupe
(Triunghiuri pe display ¥ Aarata in ce directie se poate rasfoi.)

Modificarea valorilor

Introducerea unei cifredelaOla 9

Confirmarea selectiei pentru trecerea intr-un meniu/subgrupa nou(a).
Intrerupeti procesul

napoi in afisajul anterior: apasati scurt.

Trecerea intr-o alta grupa (S, M, D):
. apasati cca 3 secunde, pana apare grupa MO.

ot

. apasati mai mult de 3 secunde, pana apare grupa DO se trece peste
grupa M .

6.3.2 Structura instalatiei si navigatia

Afisajele pe display sunt impartite in 3 grupe:

. Grupa S = Afisaje de stare

. Grupa M = Meniu (Setari)

. Grupa D = Afisaje diagnoza

Grupa activa este afisata pe display dreapta sus.

¥ OFF

E2 [(TTTTITTTTTTTT 100%
OPEN POSITION

Comutare de la grupa S la grupa M

1. C apasati si tineti apasat cca 3 secunde, pana apare grupa MO.
Comutare de la grupa S la grupa D:

2. C apasati si mentineti apasat pana apare grupa DO .

[_Ise trece peste grupa M ).

Comutare de la grupa Msau Dinapoi la grupa S:

3. C apasati scurt.

Rasfoirea in interiorul unei grupe:

4. V¥ sau A apasati.

__rriunghiurile ¥ Astanga sus pe display indica in ce directie se poate rasfoi (in
interiorul grupei).

E2 (R 100%
OPEN POSITION
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6.4 Introducerea parolei

Tn meniul (grupa M) setrile sunt protejate prin parold. Pentru modificarea parametrilor
este necesara introducerea unei parole. Parola din fabrica este: 0000.

Dupa confirmareacu EDIT apare urmatorul afiga;:

ENTER PASSWORD

0***

+:0K C:ESC

g Pas cu pas:
1. Selectati o cifrd de la 0 la 9: ap&sati ¥ A.
2. Treceti la pozitia urméatoare: apéasati +.
3. Repetati pasii 1 si 2 pentru toate cele patru pozitii.
4. Pentru a intrerupe procesul: apasati C.

Informatie  Daca pentru o perioada de timp mai indelungata (cca 10 minute) nu se introduc date,
comanda se intoarce automatla SO afisajul de referinta al statutului.

6.5 Modificarea limbii pe display

M [P Prin meniu la parametrul:

MAIN MENU (MO)
LANGUAGE/CONTRAST (MO0O)
VIEW (MOO)
EDIT (MO1)
LANGUAGE (M010)

Valori standard: GERMAN

Zona de setare: GERMAN, POTUGUESE, ITALIAN, SPANISH, FRENCH,
ENGLISH, TURKISH, POLNISH, MAGYARISH.

<«

Pas cu pas:
1. Plasati comutatorul selectiv pe pozitia 0 (INCHIS).

\0’
2. Apasati C si tineti apasat cca 3 secunde.
[ Afisajul arata:

MAIN MENU MO
WLANGUAGE/CONTRAST

SETTINGS
OPERATIONAL DATA

3. Apaésati ¢
[ Afisajul arata:

LANGUAGE/CONTRAST MOO
YVIEW

EDIT
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4. Apasati V.
[ Afisajul arata:

LANGUAGE/CONTRAST MO1
VIEW

AEDIT

5. Apasati «.
[ Afisajul arata:

ENTER PASSWORD

O***

#-EDIT #:0K C:ESC

6. Introduceti parola:

- apasati 4 x € = 0000 (Parola din fabrica).
[ Afisajul arata:

EDIT

V¥ LANGUAGE
LCD CONTRAST

7.  Apasati €.
[ Afisajul arata valoarea setata:

EDIT

WLANGUAGE
GERMAN
+:EDIT C:ESC

8. Apasati ¢ inca o data pentru a trece in modul de editare.
[ Afisajul arata:

LANGUAGE

GERMAN
$:EDIT +1:0K C:ESC

9. Setati valoarea noua:
- Apasati ¥ A.
10. Preluati valoarea sau intrerupeti?
- Preluati valoarea: apasati 4.
- Tntrerupet,i procesul fara a prelua valoarea: apasati C.
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7. Afigaje
71 Afisaje de statut pe display

Afigajele de statut pe display arata local actualele regimuri de functionare precum
si erori si avertizari.

in acest capitol sunt descrise afisajele regimurilor de functionare. Erorile i avertizarile
sunt descrise in capitolul < Mesaje de erori si avertizari>.

711 Afisaj statut S0/S6 - Exploatare

Informatie

Afigsarea modului de
functionare

Comenzi de pozitiona-
re/afigarea valorii nomi-
nale

Afigajul pozitiei armaturii

Afigari pozitii finale/afiga-
rea cursei

30

La actionarile electrice multitura cu regulator de proces in pozitia comutatorului se-
lectiv DISTANTA se afigseaza in locul afigajului de statut SO afigajul de statut S6.
Descrierea prezenta este valabila pentru ambele afisaje SO si S6 .

Randul 1 indic& modul de functionare actual (LOCAL, INCHIS, DISTANTA, ...).

#LOCAL

OPEN
E2 [IILITTTIITIT 100 %
RUNNING OPEN

Randul 2 afiseaza comenzile de pozitionare actuale (DESCHIS, OPRIT, TNCHIS),
respectiv valorile nominale de pozitionare E1 sau E7 (la actionari cu regulator de
pozitionare/regulator de proces) in % al cursei de pozitionare.

s LOCAL
OPEN
E2 [IILITTTIITIT 100 %
RUNNING OPEN

Randul 3 indica pozitia armaturii in % al cursei de pozitionare. Acest afisaj apare
doar daca in servomotor este montat un traductor de pozitie.

¢ LOCAL
OPEN
E2 [IITITTTITIIT] 100 %
RUNNING OPEN

0 % = Actionarea electricd multiturd este in pozitia finald INCHIS.
100 % = Actionarea electrica multitura este in pozitia finala DESCHIS.

Randul 4 indica starea actuala a servomotorului.

¢ LOCAL
OPEN

E2 [IILITTTITIIT 100 %
RUNNING OPEN

Descrierea afisajelor din randul 4:

RUNNING OPEN
Servomotorul se deplaseaza la DESCHIS (ramane activ si la pauze de deplasare).

RUNNING CLOSE .
Servomotorul se deplaseaza la INCHIS (raméne activ si la pauze de deplasare).

OPEN POSITION
Pozitia finala DESCHIS atinsa.
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CLOSED POSITION
Pozitia finala INCHIS atinsa.

SETPOIN POSITION
Pozitie nominala (doar la servomotoare cu reglare).

7.1.2 Afigaj de statut S4 — Moment de rotatie
O deviatie la stanga semnificd moment de rotatie in directia INCHIS.
O deviatie la dreapta semnifica moment de rotatie in directia DESCHIS.

¢ TORQUE
TORQUE 50 %

Exemplu: SA 07.5 cu 20 — 60 Nm.
100 % reprezinta 60 Nm din momentul nominal.
50 % reprezinta 30 Nm din momentul nominal.

Informatie  Afigajul unitatii de masura (%, Nm sau Lbs/ft) se poate modifica. Pentru informatii
vezi Manualul (functionare si setare).

71.3 Modificarea afigajului momentului de rotatie

Afisajul momentului de rotatie poate fi exprimat in procente, newtonmetru (Nm) sau
in Lbs/ft.

MDD  Prin meniu la parametrul:

MAIN MENU (MO)
SETTINGS (M1)
LOCAL CONTROLS (M13)
TORQUE INDICATION (M1317)

EDIT M1317
TORQUE INDICATION

NEWTONMETER
#-EDIT L=OK C:ESC

D@ Descrierea setarilor-afisajelor parametrilor:

PERZENT
Afisaj Tn procente a momentului nominal.

NEWTONMETER
Afisaj in Nm.

LBS.FT.
Afisaj in Lbs/ft.

7.2 Lumini de mesaje/LED-uri

Luminile de semnalizare/LED-urile arata la fata locului diferite regimuri de functionare
sub forma de semnal luminos. Alocarea semnalelor este liber eligibila.
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Imagine 32:  Lumini de mesaje/LED-uri la pozitia locala de comanda
f 1 &t | 6
LT 1= 12345
(1] 2]
[11  Inscriptionare cu simboluri (Standard)
[2] Inscriptionare cu cifre (optional)
Tabel 5: Semnificatia semnalelor
Lumina de mesaj Comportament |Semnificatia semnalului
(standard)
LED-1 (1) continuu Servomotorul este in pozitia finala IN-
CHIS.
intermitent Indicator de parcurs: servomotorul se
deplaseaza in directia INCHIS.
LED 2 (T) continuu Eroare de moment de rotatie INCHIS.
LED 3 (Th) continuu S-a activat protectia motorului.
LED 4 (T) continuu Eroare de moment de rotatie DESCHIS.
LED-5 (E) continuu Servomotorul este in pozitia finala DE-
SCHIS.
intermitent Indicator de parcurs: servomotorul se
deplaseaza in directia DESCHIS.
LED 6 (BT) (optiune) continuu Comunicatia Bluetooth este disponibila
Informatie  Comportamentul (intermitent/continuu) poate fi modificat prin parametrul BL INKER
(M1311) .
7.3 Indicator mecanic de pozitie/indicator de parcurs

32

— Optiune —
Indicatorul mecanic de pozitie:
. indica continuu pozitia armaturii.

(Cadranul [2] se roteste la parcurgerea caii de reglaj de la DESCHIS inspre
INCHIS sau invers cu cca.180° pana la 230°.)

. indica daca actionarea electrica functioneaza (indicator de parcurs)
. indica atingerea pozitiilor finale (prin marcajul indicator [3])
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Afisaje

Imagine 33: Indicarea mecanica a pozitiei

_) duma k__

0—s

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

2]

——\ [B1A f_

Capac

Cadran indicator

Marcaj indicator

Simbol pentru pozitia DESCHIS
Simbol pentru pozitia INCHIS
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Mesaje

8.1

Notificari prin relee de mesaje (binar)

Prin releele de mesaje pot fi raportate starile de functionare ale servomotorului
respectiv comenzii sub forma unor semnale binare. Alocarea semnalelor este liber
eligibila. Exemplu:

Contact de releu deschis = nicio eroare termica

Contact de releu inchis = eroare termica in servomotor.

In schema electrica, contactele de releu sunt denumite:

- Relee de mesaj 1 pana la 5: DOUT1 pana la DOUT5

- Releu de eroare: NC Eroare/NO Disponibil

Alocarea semnalelor se face cu ajutorul parametrilor RELEU DE MESAJ 1 pana
laRELEU DE MESAJ 5si RELEU DE EROARE.

Valoare standard a releului de eroare:

FAULT GROUP 3 = mesaj de eroare (cuprinde: eroare moment de rotatie, eroare
termica, cadere faza si eroare interna).

Valori standard RELEU DE MESAJ 1 panala RELEU DE MESAJ 5:

OUTPUT CONTACT 1 CLOSED POSITION
OUTPUT CONTACT 2 = OPEN POSITION
OUTPUT CONTACT 3 REMOTE SW. POSITION
OUTPUT CONTACT 4 = TORQUE FAULT (CLOSE)
OUTPUT CONTACT 5 = TORQUE FAULT (OPEN)

8.2

Notificari (analogic)

Pozitia armaturii

Mesaj de raspuns al mo-

34

mentului de rotatie

Semnal: E2 = 0/4 — 20 mA (potential separat).

Denumire Tn schema electrica:

ANOUT1 (pozitie)

Semnal: E6 = 0/4 — 20 mA (potential separat)

Denumire in schema electrica:

ANOUTZ (moment de rotatie)

Informatii ie la aceasta tema vezi Manual (functionare si setare).
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9. Punerea in functiune (Reglarile de baza)

1. Plasati comutatorul selectiv pe pozitia 0 (INCHIS).
0
L1}
Informatie: Comutatorul selectiv nu este comutator de retea. in pozitia 0

(INCHIS) comanda actionarii electrice este blocata. Panoul de comandé este
in continuare alimentat cu curent.

2. Conectati alimentarea cu tensiune.
Informatie: La temperaturi sub - 20 °C respectati preincalzirea.

3. Executati reglarile de baza

9.1 Perioada de preincalzire la modelele pentru temperaturi joase.

La porniri la temperaturi joase trebuie avut in vedere faptul ca panoul de comanda
are nevoie de o perioada de preincalzire.

Aceasta perioada de preincalzire este valabila pentru cazul cand actionarea electrica
multitura si panoul de comanda s-au racit fara tensiune la temperatura mediului
inconjurator. In aceste conditii inaintea cuplarii alimentarii cu tensiune trebuiesc
respectate urmatoarele perioade de preincalzire naintea punerii in functiune:

La -40 °C = 30 min.

La -50 °C = 60 min.

La -60 °C = 100 min.

Imagine 35:  Schita timp de preincalzire
t [min.]

T DTSSR

0 e o s
50 1

30f--mmm e

0

: : . : : i~
0 -10 -20 -30 - 40 -50 -60 9[°C]

[ Timp de preincalzire in minute.
[8] Temperatura mediului inconjurator in C°

9.2 Verificarea/modificarea modului de deconectare pentru pozitiile finale

m Reglarea gregita a vanei duce la deteriorarea acesteia!

- Modul de decuplare trebuie adaptat la vana.

- Modificarea reglajului poate fi realizatd doar cu acordul producatorului vanei.

Deconectare dependenta  Limitatorul de cursa este setat in asa fel incat servomotorul se deconecteaza la
de cursa punctele de comanda dorite. Comutatorul momentului de rotatie serveste drept
protectie impotriva suprasolicitarii armaturii.
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Deconectare dependenta
de momentul de rotatie

M D

<«
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Comutatorul momentului de rotatie este setat pentru momentul de deconectare dorit.
Dupa atingerea momentului de deconectare servomotorul se deconecteaza.

Limitatorul de cursa serveste semnalizarii i trebuie setat astfel ca sa fie activat cu
putin timp Thaintea atingerii momentului de deconectare. In caz contrar apare una
din urmatoarele mesaje de eroare pe display: TSO FAULTS sau TSC FAULTS
(meniu S1).

Prin meniu la parametrul:

MAIN MENU (MO)
SETTINGS (M1)
SEATING MODE (M11)
VIEW (M110)
EDIT (M111)
OPEN POSITION (M11_0)
CLOSED POSITION (MI1 1)

Valori standard: LIMIT

Pas cu pas:
1. Plasati comutatorul selectiv pe pozitia 0 (INCHIS).

0
\0’
2. Apasati C sitineti apasat cca 3 secunde.
[ Afisajul arata:

MAIN MENU MO
V¥ LANGUAGE/CONTRAST

SETTINGS
OPERATIONAL DATA

3. Apasati V.

[ Afisajul arata:
MAIN MENU
LANGUAGE/CONTRAST

$SETTINGS
OPERATIONAL DATA

4. Apasati €.
[ Afisajul arata:
SETTINGS M10

WSET LIMIT SWITCHES
SEATING MODE

TORQUE
5. Apasati V.
[ Afisajul arata:

SETTINGS M11
SET LIMIT SWITCHES

$SEATING MODE
TORQUE
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6. Apasati ¢.
[ Afisajul arata:

SEATING MODE
VYVIEW

EDIT

Cu A si ¥ se poate comuta intre VIEW si EDIT.
7. Afisare sau modificare?

Afigarea tipului de deconectare: continuati cu 8.
Modificarea tipului de deconectare: continuati cu 11.
Afisarea tipului de de- 8. Apasati «.

conectare: [ pfigajul arata:

1EW
WOPEN POSITION
CLOSED POSITION

1EW
OPEN POSITION
ACLOSED POSITION

Cu A si ¥ se poate comuta intreM1100 OPEN POSITIONsiM1101 CLOSED

POSITION .
9.
[ WAfisajul arata:

1EW
OPEN POSITION
LIMIT
C:ESC

1EW
CLOSED POSITION
LIMIT
C:ESC

Cu A si ¥ se poate si de aici comuta intreOPEN POSITION si CLOSED PO-
SITION.

10. Tnapoi la meniu VIEW/EDIT:
- Apasati C de 2 x.
Modificarea tipuluide 11. Apésati V.
deconectare: | p(figajul arata:

SEATING MODE
VIEW

AEDIT
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12. Apasati ¢.
[ Afisajul arata:
ENTER PASSWORD

0***

$:EDIT +:0K C:ESC

13. Introduceti parola:
- Apasati 4 x ¢ = 0000 (Parola din fabrica).

EDIT
WOPEN POSITION
CLOSED POSITION

EDIT
OPEN POSITION
ACLOSED POSITION

Cu A si ¥ se poate comuta intreOPEN POSITION si CLOSED POSITION.
14. Apasati ¢.
[ Afisajul arata valoarea setata:

EDIT
WOPEN POSITION
LIMIT

L-EDIT  C:ESC

EDIT M1111
ACLOSED POSITION
LIMIT
+-EDIT C:ESC

Cu A si ¥ se poate comuta intreOPEN POSITION si CLOSED POSITION.
15. Apasati«! inca o data pentru a trece in modul de editare.
[ Afisajul arata:
EDIT M1110

OPEN POSITION
LIMIT

#-EDIT +:0K

EDIT M1111
CLOSED POSITION
LIMIT
$-EDIT +:0K C:ESC

16. Setati valoarea noua:
- AV,
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17. Preluati valoarea sau intrerupeti?

- Preluati valoarea: «! apasati.
- Tntrerupe’;i procesul fara a prelua valoarea: apasati C.
[ Afisajul arata:

EDIT

WOPEN POSITION
LIMIT
+H:-EDIT C:ESC

EDIT M1111
ACLOSED POSITION
LIMIT
+-EDIT C:ESC

Cu A si ¥ se poate comuta intreOPEN POSITION si CLOSED POSITION .
18. Tnapoi in afisajul de statut:
-~ Apasati C de mai multe ori pana cand afisajul arata SO .

9.3 Setarealverificarea comutatorului momentului de rotatie

La atingerea cuplului de deconectare setat aici, comutatoarele dinamometrice sunt
actionate (protectie la suprasarcina a armaturii

Informatie  Comutatorul momentului de rotatie se poate declansa si in regim de functionare
manual.

m Pericol de deteriorare a armaturii in cazul reglarii unui cuplu de deconectare
prea ridicat!

- Cuplul de deconectare trebuie adaptat la vana.
- Modificarea setarii se poate face doar cu acordul producatorului vanei.

M [P  Prin meniu la parametrul:

MENIU PRINCIPAL (MO)
SETARI (M1)
SETAREA MOMENTULUI DE ROTATIE (M12)
AFISARE (M120)
MODIFICARE (M121)
MOMENT DE ROTATIE DESCHIS (M12_0)
MOMENT DE ROTATIE TNCHIS (M12_T)

Valoare standard: conform conditiilor comenzii.

Zona de setare: conform intervalul momentului de rotatie dupé placuta indicatoare
a servomotorului.

<«

Pas cu pas:
1. Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).

®

Apasati si tineti apasat cca. 3 secunde
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2. C.
[ Afisajul arata:

MENIU PRINCIPAL
¥LIMBA/CONTRAST

SETARI
DATE DE FUNCTIONARE

Apasati
3. VT
[ Afisajul indica:
MENIU PRINCIPAL
LIMBA/CONTRAST
¢ SETARI
DATE DE FUNCTIONARE

4. #apasati.

[ Afisajul indica:
SETARI M10
W¥SETARE LIMITATOR DE
CURSA

MOD DE DECUPLARE
SETAREA MOMENTULUI DE

5. Vapasatide 2 x.
[ Afisajul indica:
M12
SETARE LIMITATOR DE CUR-
SA
MOD DE DECUPLARE
+ SETAREA MOMENTULUI DE
ROTATIE

Apasati
6. «.
[ Afisajul indica:
SET CUPLU MOTOR M120
VYAFI1SARE

MODIFICARE

Cu ajutorul A si ¥ puteti comuta intre AF1SARE si MODIFICARE.
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7.  Afisare sau modificare?
- Afisarea setarii momentului de rotatie: continuati cu 8.
- Modificarea setarii momentului de rotatie: continuati cu 11.
Afigarea setarii momen- 8. « apasati.
tului de rotatie: [ Afisajul indica:

AF 1SARE M1200
V¥MOMENT DE ROTATIE DE-
SCHIS

MOMENT DE ROTATIE TN-
CHIS

DURATA SUNTARE

AF 1 SARE M1201
MOMENT DE ROTATIE DE-
SCHIS
¢ MOMENT DE ROTATIE TN-
CHIS

DURATA SUNTARE

Cu ajutorul A si ¥ puteti comuta intre MOMENT DE ROTATIE DESCHIS si

MOMENT DE ROTATIE TNCHIS.
9. #apasati.
[ Afisajul indica:

AFISARE
OPENING
65%
C:ESC

AFISARE
CLOSING
65%
C:ESC

Cu ajutorul Asi ¥ puteti comuta si aici intre MOMENT DE ROTATIE DESCHIS
si MOMENT DE ROTATIE TNCHIS.

10. Tnapoi la meniul AFISARE/MOD I FICARE:
- C.
Modificarea setarii mo- 11. ¥ apasati.
mentului de rotatie: | —pfisajul indica:
SET. MOMENT ROT. M121
AFISARE

A MODIFICARE
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12. # apasati.
[ Afisajul indica:
ENTER PASSWORD

o***

$:EDIT +:0K C:ESC

13. Introduceti parola:
- 4 x4+ =0000 (parola din fabrica).

MODIFICARE M1210
¥MOMENT DE ROTATIE DE-
SCHIS
MOMENT DE ROTATIE TN-
CHIS

DURATA SUNTARE

MOMENT DE ROTATIE DE-
SCHIS
¢ MOMENT DE ROTATIE TN-
CHIS

DURATA SUNTARE

Cu ajutorul A si ¥ puteti comuta intre MOMENT DE ROTATIE DESCHIS si
MOMENT DE ROTATIE TNCHIS.

14. < apasati.

[ Afisajul indica valoarea setata:

V¥MOMENT DE ROTATIE DE-
SCHIS
100%
+:EDIT C:ESC

MODIFICARE M1211
$MOMENT DE ROTATIE TN-
CHIS

100%
+:EDIT C:ESC

Cu ajutorul Asi ¥ puteti comuta intre MOMENT DE ROTATIE DESCHIS si
MOMENT DE ROTATIE TNCHIS.
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Informatie: Afisajul poate fi exprimat in procente, newtonmetru (Nm) sau in

Lbs/ft. La afisaj in procente: 100 % corespunde momentului de rotatie maxim
care este Tnscris pe placuta indicatoare a servomotorului. Exemplu: SA 07.5

cu 20 — 60 Nm: 100 % = 60 Nm (33 % = 20 Nm).Apasati inca o data

15. 4, pentru a trece n regimul de editare.
[ Afisajul indica:

OPENING
100%
$:EDIT +#:0K C:ESC

CLOSING
100%
$-EDIT #:0K C:ESC

16. Setati valoarea noua:
- AV apasati.
17. Preluati valoarea sau intrerupeti?
- Preluati valoarea: Apasati +.
- Intrerupeti procesul fara a prelua valoarea: apasati C.

[ Afisajul indica:

W¥MOMENT DE ROTATIE DE-
SCHIS
100%
+:EDIT C:ESC

MODIFICARE M1211
$MOMENT DE ROTATIE TN-
CHIS

100%
+:EDIT C:ESC

Cu ajutorul Asi ¥ puteti comuta intre MOMENT DE ROTATIE DESCHIS si
MOMENT DE ROTATIE TNCHIS.
18. Tnapoi la afisarea statutului:
- C pana cand afisajul arata SO.
Informatie  Se emit urmatoarele mesaje de eroare daca momentul de rotatie setat aici este atins
inainte de pozitia finala:

ég?‘qaj de statut SOz Regim de lucru OPRIT/LOCAL = EROARE,

éggs\j de statut SO/S6: Regim de lucru DISTANTA = EROARE,

:[Al‘tij\;‘,aj de statut S1= TSO FAULTS sau TSC FAULTS (erori moment de ro-
Tnaint: ’cliee)continuarea cursei trebuie sa confirmati eroarea. Confirmarea poate avea

loc:
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. printr-o comanda de pozitionare in directia opusa.
- La TSC FAULTS: comanda de deplasare in directia DESCHIS.
- La TSO FAULTS: comanda de deplasare in directia INCHIS.
. sau, daca momentul de rotatie prezent este mai mic decat momentul de decu-

plare setat:
- prin butonul Reset cu comutatorul selectiv pe pozitia LOCAL.

9.4 Reglarea limitatorului de cursa

M P> Prin meniu la parametrul:

MAIN MENU (MO)
SETTINGS (M1)
SET LIMIT SWITCHES (M10)
CLOSED POSITION (M100)
OPEN POSITION (M101)

v
V Pas cu pas:
1. Plasati comutatorul selectiv pe pozitia 0 (INCHIS).

0
\0’
2. Apasati C sitineti apasat cca 3 secunde.
[ TAfisajul arata:

MAIN MENU MO
V¥ LANGUAGE/CONTRAST

SETTINGS
OPERATIONAL DATA

3. Apasati V.

[ Afisajul arata:
MAIN MENU
LANGUAGE/CONTRAST

#SETTINGS
OPERATIONAL DATA

4. Apasati €.
[ Afisajul arata:

SETTINGS M10
WSET LIMIT SWITCHES
SEATING MODE
TORQUE

5. Apasati ¢.
[ Afisajul arata:

ENTER PASSWORD

o***

¢ EDIT #:0K C:ESC
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6. Introduceti parola:
- apasati ¢ de patru ori = 0000 (Parola din fabrica).
[ Afisajul arata pozitia actuala a servomotorului:

SET LIMIT SWITCHES M100
WCLOSED POSITION
63,3 %
+#:EDIT C:ESC

SET LIMIT SWITCHES M101
AOPEN POSITION
63,3 %
+#:EDIT C:ESC

Cu A si ¥ se poate comuta intreCLOSED POSITION siOPEN POSITION .
7. Setarea pozitiei finale INCHIS sau DESCHIS?

Setarea pozitiei finale INCHIS: continuati cu 8.
Setarea pozitiei finale DESCHIS: continuati cu 13.
Setarea pozitiei finale 8. Apasati + pentru a trece in modul de editare.

INCHIS: [ —pfisajul arata:

SET LIMIT SWITCHES M100
CLOSED POSITION
ANNNENNNNENEN
+:ACCEPT C:ESC

9. Activati regimul de functionare manual.

10. Rotiti roata de mana pana cand armatura este inchisa.

11. Rotiti roata de méana inapoi cu cca %z de rotatie (inertie).

12. Apasati#, pentru a prelua noua pozitie finala.

1 ED-urile si afigajul pe display arata ca noua pozitie finala a fost preluata:
- LED-ul din stanga lumineaza (setare standard).

- Afisajul arata: 0,0 %

SET LIMIT SWITCHES M100
WCLOSED POSITION
0,0 %
+:EDIT C:ESC

Cu ¥ se poate comuta in OPEN POSITION .
Setarea pozitiei finale 13. Apasati ¢ pentru a trece in modul de editare.
DESCHIS: [ —pfisajul arata:

SET LIMIT SWITCHES M101
OPEN POSITION

ANNNENNNNENEN
+:ACCEPT

14. Activati regimul de functionare manual.

45



SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Unitate de comanda: electronica (MWG)
Punerea in functiune (Reglarile de baza) AC 01.1 Non Intrusive

15. Rotiti roata de mana pana cand armatura este deschisa.

16. Rotiti roata de ména Thapoi cu cca 2 de rotatie (inertie).

17. Apasati ¢, pentru a prelua noua pozitie finala.

1 ED-urile si afisajul pe display arata ca noua pozitie finala a fost preluata:
- LED-ul din dreapta lumineaza (setare standard).

- Afisajul arata: 100,0 %.

SET LIMIT SWITCHES M101
AOPEN POSITION

100,0 %
+:EDIT C:ESC

Cu A se poate comuta in CLOSED POSITION .
18. Tnapoi in afisajul de statut:
- Apasati C de mai multe ori pana cand afisajul arata SO .
Informatie: Daca o pozitie finald nu poate fi setata: verificati tipul unitatii de
comanda Tn servomotor.

Informatie  Pozitiile finale pot fi accesate si in regim de functionare cu motor (prin butoanele si
comutatorul selectiv de la pozitia LOCAL). Pentru setare comutatorul selectiv trebuie
sa se afle din nou pe pozitia 0 (INCHIS). Prin actionarea directa a opritoarelor finale
mecanice in timpul functionarii cu motor, armatura poate fi deteriorata. De aceea, la
functionarea cu motor cursa trebuie intrerupta inaintea atingerii opritoarelor finale
mecanice ale armaturii/cuplajului (apasati butonul STOP).

9.5 Functionare de proba

Efectuati o cursa de proba numai dupa ce au fost efectuate toate setarile descrise
mai sus.

9.5.1 Verificarea directiei de rotatie

Lo Se o x o s o
INDICATIE DefeAc;lunl la armatura cauzate de directia gresita de rotatie!
- In cazul directiei gresite de rotatie deconectati imediat aparatul (apasati STOP).

- Se elimina cauza, de ex. la cablajul suportului de perete se corecteaza succesi-
unea fazelor.

- Repetati mersul de proba.

1. Tnregim de functionare manual deplasati actionarea electrica in pozitia central,
respectiv la distanta suficienta de pozitia finala.

2. Plasati comutatorul selectiv in pozitia deservire locala (LOCAL).
Imagine 41:

0

3. Conectati actionarea electrica pe directia de mers INCHIS si observati directia
de rotatie:

cu cadranul indicator: pasul 4
fara cadranul indicator: pasul 5 (arbore tubular)
- Deconectati inainte de atingerea pozitiei finale.

46



SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Unitate de comanda: electronica (MWG)
AC 01.1 Non Intrusive Punerea in functiune (Reglarile de baza)

4.  Cu cadranul indicator:
- Observati directia de rotatie.
[_Directia de rotatie este corecta, in cazul in care actionarea electrica
merge in pozitia INCHIS si discul indicator este rotit in sens in-
vers acelor ceasornicului.

Imagine 42:

_) duma k_

5. Fara cadranul indicator:
- Scoateti dopul filetat si[1] garnitura [2] respectiv capacul de protectie
pentru tubul de protectie al tijei [4] si urmariti directia de rotatie a arborelui
tubular [3] respectiv a tijei [5].
[_Directia in pozitia INCHIS iar arborele tubular resp. tija se rotesc actionarea
electrica merge >in sens invers acelor ceasornicului.

Imagine 43:  Arbore tubular/Tija

m—C_>
21—
>

B8] —=<

[11  Dop filetat

[2] Garnitura

[3] Arbore tubular

[4] Capac de protectie pentru tubul de protectie al tijei
[5] Tija

[6] Tub de protectie al tijei

9.5.2 Verificarea limitatorului de cursa

1. Plasati comutatorul selectiv pe pozitia deseservire locala (LOCAL).
0
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2. Actionati servomotorul prin butoanele de apasare DESCHIS - OPRIT - INCHIS.
[__Limitatorul de cursa este setat corect, daca (semnalizare standard):

- lumina de mesaje galbend/LED1 lumineazé in pozitia finald INCHIS.

- lumina de mesaje verde/LED5 lumineaza in pozitia finala DESCHIS.

- luminile de mesaje se sting dupa deplasarea in directia opusa.
[_limitatorul de cursa este setat incorect, daca:

- servomotorul se opreste inainte de atingerea pozitiei finale.

- una din luminile de mesaje rosii/LED-uri lumineaza (eroare moment de rotatie),
respectiv urmatoarele mesaje de eroare apar pe display:
- Afigaj de statut SO- FAULT

- Afisajde statut S1: TSC FAULTS sau TSO FAULTS.

3. Daca pozitiile finale sunt gresit setate: setati limitatorul de cursa din nou.

9.6 Deschiderea compartimentului de la mecanismul de comutare

Pentru setarile ulterioare (Optiuni) trebuie sa deschideti compartimentul mecanismului
de comutare.

- Se desurubeaza suruburile [2] si se scoate capacul [1] compartimentului comu-
tatoarelor.

[2]—a”

9.7 Setarea indicatorului mecanic de pozitie

— Optiune —

1. Deplasati armatura in pozitia finald INCHIS.

2. Rasuciti cadranul indicator inferior, pana cand simbolul X (INCHIS) este identic
cu marcajul indicator A al capacului.

J

N A F

3. Deplasati actionarea electrica in pozitia finala DESCHIS.
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Tineti pe loc cadranul indicator inferior gi rasuciti cadranul superior cu simbolul

(DESCHIS) = pana cand acesta este identic cu marcajul indicator A al capacu-
lui.

N A F

Deplasati armatura inca o data in pozitia finala INCHIS.

Verificati setarea:

Daca simbolul L (INCHIS) nu mai este identic cu marcajul indicator A al
capacului:

6.1 Repetati setarea.

6.2 Verificati/setati treapta cuplajului reductor.

9.8 Verificarea/setarea treptei transmisiei cuplajului reductor.

Aceasta verificare/setare este necesara numai daca ulterior au fost modificate
rotatiile/cursa servomotorului.

Eventual unitatea de comanda trebuie schimbata:
Unitate de comanda MS5.2: 1 pana la 500 rotatii pe cursa.

Unitate de comanda MS50.2: 10 pana la 5000 rotatii pe cursa.

Scoateti cadranul indicator. Pentru aceasta utilizati drept parghie o cheie fixa.
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50

2. Pe baza tabelului verificati daca rotatiile/cursa servomotorului corespund cu
setarea cuplajului reductor (treptele 1 — 9).
Setarea nu corespunde: continuati cu 3.
Setarea corespunde continuati cu 6.
Unitate de comanda MS5.2 (1 pana la 500 rotatii pe cursa)
Rot./cursa peste — pana la Teapta cuplaj
1,0-1,9 1
1,9-39 2
39-78 3
78-156 4
15,6 — 31,5 5
31,5 - 62,50 6
62,5 — 125 7
125 — 250 8
250 — 500 9
Unitate de comanda MS50.2 (10 pana la 5000 rotatii pe cursa)
Rot./cursa peste — pana la Teapta cuplaj
10,0-19,5 1
19,5-39,0 2
39,0-78,0 3
78 — 156 4
156 — 315 5
315-625 6
625 -1 250 7
1250 -2 500 8
2 500 -5 000 9
3. Desfaceti surubul [1].
4. Corespunzator tabelei setati roata de coroana [2] la treapta dorita.
5. Insurubati fix surubul [1].
6. Aplicati cadranul indicator pe arbore.
7.  Setati indicatorul mecanic de pozitie.
Imagine 49:  Unitate de comanda cu U-cuplaj.

(1]
(2]

Surub.
Roata de coroana.
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9.9 inchiderea compartimentului limitatoarelor de cursa
. . < . "
INDICATIE Pericol de coroziune cauzata de deteriorarea vopselei!

- Dupa utilizarea aparatului problemele de vopsea trebuie remediate.

1. Curatati suprafetele de etansare de pe capac si de pe carcasa.
2. Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, iar daca este deteriorata in-
locuiti-o cu una noua.

3. Ungeti garnitura inelara cu un strat subtire de lubrifiant care nu contine acid (de
ex. vaselina) si introduceti-o in mod corect.

(21—~
4.  Asezati capacul [1] pe compartimentul limitatoarelor de cursa.
5.  Strangeti suruburile [2] uniform, in cruce.
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10. Eliminare defectiunii
10.1 Erori la punerea in functiune
Tabel 6:  Erori la punerea in functiune

Descrierea erorii

Cauze posibile

Remediere

Indicarea mecanica a pozitiei nu
poate fi setata.

Cuplajul reductor nu se potriveste cu numarul
de rotatiile/cursa actionarii electrice.

Setati treapta cuplajului reductor.
Eventual unitatea de comanda trebuie
schimbata.

Eroare in pozitia finala.
Actionarea electrica multitura se
deplaseaza pana la opritorul final,
desi limitatoarele de cursa functio-
neaza in mod corespunzator.

La setarea limitatorului de cursa nu a fost
luata in calcul migcarea datorita inertiei.
Miscarea datorita inertiei este cauzata de
masa de rotatie a actionarii electrice si a ar-
maturii, precum si de deconectarea intarziata
a sistemului de comanda.

Calcularea miscarii datorita inertiei: Miscarea
datorita inertiei = drumul parcurs de la de-
conectare pana la oprire.

Reglati din nou limitatorul de pozitie luand in
considerare defazarea (rotiti roata de mana
Tnapoi cu valoarea defazarii).

Butoanele nu reactioneaza
Comanda nu poate fi deservita
prin pozitia locald de comanda.
Afisajul display-ului aratd: BLO-
CAT sau OPRIRE DE UR-
GENTA.

BLOCAT inseamna ca pozitia locala de co-
manda AUMATIC nu este deblocata.
OPRIRE DE URGENTA inseamna ca
regimul Oprire de Urgenta a fost activat prin
apasarea unui buton de Oprire de Urgenta
(optiune).

La RESTRICTED: deblocarea se realizea-
za de afara prin Bus sau semnal de intrare.

Vezi parametrul ENABLE LOCAL MODE.
La EMERGENCY STOP: deblocati tasta
OPRIRE URGENTA.

10.2 Mesaje de erori si avertizari

Erorile intrerup respectiv impiedica functionarea electrica a servomotorului.

Avertizarile nu influenteaza functionarea electrica a servomotorului. Au exclusiv

caracter informativ.

Erorile si avertizarile sunt afisate pe display.
10.2.1 Afisaj statut SO - Mesaje de erori si avertizari

Randul 4 al afigajului de statutSO arata erori si avertizari.

#LOCAL
OPEN
E2 OIIIIIIIIIId 100 %
FAULT IND.
Tabel 7:  Descrierea mesajelor de erori:
Mesaj Descriere Remediere
FAULT IND. A aparut o eroare. Pentru alte informatii ¥ A apasati si comutati
in afigajul de statutS1.

WARNING IND. A aparut o avertizare. Pentru alte informatii ¥ A apasati si comutati

n afigajul de statutS2.

FAULT + WARNING

Au aparut atat erori cat si avertizari.

Pentru alte informatii ¥ A apasati si comutati
in afisajul de statut S1 (erori) respectiv S2
(avertizari).

NOT READY . Servomotorul nu poate fi actionat de la DI-  |Pentru alte informatii ¥ A ap&sati si comutati
STANTA. Servomotorul poate fi deservit nu- |in afigajul de statut S3 (cauzele mesajelelor
mai prin pozitia locala locala de comanda. |de erori).

FLT + NR Au aparut erori si mesajul NOT READY  |Pentru alte informatii ¥ A apasati si comutati
IND. n afisajul de statut S1 sauS3.

WRN + NR Au aparut avertizari si mesajul NOT READY |Pentru alte informatii ¥ A ap&sati si comutati

IND.

n afigajul de statut S2 sauS3.

FLT + WRN+ NR

Au aparut erori, avertizari si mesajul NOT

READY IND.

Pentru alte informatii ¥ A apasati si comutati
in afigajul de statut S1 pana 1aS3.
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10.2.2 Afigaj statut S1 - Erori
In afisajul de statutS1 sunt afisate erorile:
¢ FAULT
NO FAULT
Tabel 8: Descrierea mesajelor de erori
Mesaj Descriere Remediere
NO FAULT Nu exista nici o eroare.

INTERNAL FAULT

Exista o eroare interna.

Pentru alte informatii:

1. Comutati la grupul DO: C apasati si
mentineti apasat pana apare afisajul de
diagnoza DO

Comutati la afigajul de diagnoza D2: ¥
apasati de 2 x.

TORQUE FAULT (CLOSE)

Eroare moment de rotatie in directia INCHIS.

Dati comanda de deplasare in directia DE-
SCHIS.

Plasati comutatorul selectiv pe pozitia dese-
servire locala (LOCAL) si repuneti la zero
mesajul de eroare cu ajutorul butonului Reset

TORQUE FAULT (OPEN)

Eroare moment de rotatie in directia DE-
SCHIS.

Dati comandé de deplasare in directia IN-
CHIS.

Plasati comutatorul selectiv pe pozitia dese-
servire locala (LOCAL) si repuneti la zero
mesajul de eroare cu ajutorul butonului Reset

LOSS OF PHASE

O faza este cazuta.

Verificati/racordati faza.

THERMO FAULT

S-a activat protectia motorului.

Racire, asteptati.

Daca mesajul de eroare apare si dupa racire:
Plasati comutatorul selectiv pe pozitia dese-
servire locala (LOCAL) sau repuneti la zero
mesajul de eroare cu ajutorul butonului Reset

Verificati siguranta F4.

CONFIGURATION FAULTY

Comanda nu a fost corect configurata.

Pentru alte informatii:

1. Comutati la grupul DO: C apasati si
mentineti apasat pana apare afisajul de
diagnozd DO

Comutati la afisajul de diagnoza D4: ¥
apasati de 4 x.

10.2.3

Afigaj statut S2 - Avertizari

in afisajul de statutS2 sunt afisate avertizarile:

¢ WARNING IND.

NO WARNINGS
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Tabel 9: Descrierea avertizarilor
Mesaj Descriere Remediere
NO WARNING Nu exista avertizari.

OPERATION TIME

Timpul de actionare setat pentru o cursa intre
pozitia finala DESCHIS si INCHIS a fost
depasit.

Setati timpul de actionare (parametrul MON I -
TOR TRIGGERS) corepsunzator timpului

real de actionare.

Verificati activarea comutatorului de sfarsit
de cursa.

Verificati mecanica servomotorului.

WARNING STARTS/RUN

Valorile setate pentru ciclurile max. de comu-
tare/h sau timpul max. de functionare/h au
fost depasite.

Verificati comportamentul de reglare.

Mariti timpul mort.

Reduceti numarul modificarilor valorilor nomi-
nale.

INTERNAL FEEDBACK

Traductorul de pozitie (potentiometru sau
TEP) nu este normat.

Deplasati servomotorul consecutiv in ambele
pozitii finale (DESCHIS si INCHIS).

INTERNAL WARNING

Exista o avertizare interna.

Pentru alte informatii:

1. Comutati la grupul DO: C apasati si
mentineti apasat pana apare afisajul de
diagnoza DO

Comutati in afigajul de diagnoza D3: ¥
apasati de 3 x.

FEEDBACK E 2 LOSS E2

Semnalul traductorului de pozitie cazut.

Verificati semnalul traductorului de pozitie:
1. Comutati in grupul DO: C apasati si
mentineti apasat pana apare afisajul de
diagnozd DO .

Comutati in afigajul de diagnoza D7,
D8 sau D9: ¥ apasati de 7, 8 sau 9 x.

Verificati cablarea traductorului de pozitie.

Verificati parametrul POSITION E2. Seta-
rea trebuie sa corespunda schemei electrice.

SETPOINT E1 LOSS

Caderea semnalului de indicare a valorii no-
minale.

Verificati cablarea.

TORQUE E6 LOSS E6

Caderea semnalului sursei momentului de
ratatie.

Verificati cablarea.

10.2.4 Afisaj statut S3 — Motive pentru mesajul de eroare distanta nedisponibil

in afigajul de statut S3 sunt afisate cauzele mesajului de eroare NOT READY (din
afisajul de statut SO).

+ NOT READY
READY

Tabel 10: Descrierea mesajelor de erori

Mesaj Descriere

READY Servomotorul poate fi actionat de la DISTANTA.

NOT REMOTE Servomotorul nu poate fi actionat de la DISTANTA deoarece comutatorul selectiv se afla
in pozitia LOCAL sau INCHIS.

10.3 Sigurante

10.3.1 Sigurante in panoul de comanda integrat

Sigurantele F1 si F2 sunt accesibile dupa desurubarea capacului [1] de pe partea
posterioara.
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Sigurantele F3, F4 si F5 se afla pe elementul de retea si sunt accesibile prin scoaterea
racordului electric [2].

& PERICOL Tensiune periculoasa!

Este posibila curentarea.

- TInainte de deschidere trebuie oprit curentul electric.

Imagine 51:  Acces la sigurante

[11  Capac parte porsterioara.
[2] Racord electric.

F1/F2 Sigurante primare element de retea

Siguranta G F1/F2 AUMA nr art.
Dimensiune 6,3 x 32 mm

Contactoare reversibile 1AT; 500V K002.277
Tensiune de alimentare < 500 V

Contactoare reversibile 2 AFF; 660V K002.665

Tensiune de alimentare > 500 V
Tiristori pentru puterea motorului panala 1,5 kW |16 A FF; 500 V K001.185
Tiristori pentru puterea motorului pana la 3,0 kW |30 A FF; 500 V K006.965
Tiristori pentru puterea motorului panala 5,5 kW |1 AT, 500 V K002.277

F3 Alimentare internd 24 V DC
F4 Alimentare interna 24 V AC (115 V AC) pentru:

- incalzirea compartimentului mecanismului de comutare, comenzii contactorului
reversibil

. aparat de declansare cu termistori

. la 115 V AC si intréri de comanda DESCHIS — OPRIT — INCHIS

Siguranta G conform IEC 60127-2/lll F3 F4

Dimensiune 5x20 mm 5x20 mm
Tensiune de iesire (element de retea) = 24 V 1,0AT; 250V 1,25AT,; 250V
Tensiune de iesire (element de retea) = 115V 1,0AT; 250V 0,315AT; 250V

F5 Siguranta autoresetanta drept protectie contra scurtcircuitarii pentru alimentarea
externa 24 V DC pentru client (vezi schema electrica).

Informatie Dupé schimbarea sigurantelor reingurubati capacul.

10.3.2 Protectia motorului (supraveghere termica)

Pentru protectia contra supraincalzirii si contra unor temperaturi nepermis de ridicate
la suprafata actionarii electrice multitura, in bobinajul motorului sunt integrati termistori
sau termocontacte. Sistemul de protectie al motorului se activeaza odata cu atingerea
temperaturii maxime permise bobinajului.
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Servomotorul se opreste si apar urmatoarele mesaje de erori:

. LED 3 (eroare termica) lumineaza la pozitia locala de comanda.

. Afisaj de statut SO: Mod de functionare INCHIS/LOCAL = FLT + NR

. Afigaj de statut SO/S6: Mod de functionare DISTANTA = EROARE, ERR.
. Afigaj de statut S1: THERMAL FAULT.

Tnainte de continuarea cursei motorul trebuie s& se réceascéa. Apoi se realizeaza, in
functie de setarea parametrilor, ori resetarea automata a mesajului de eroare, ori
resetarea mesajului de eroare cu ajutorul butonului Reset Tn pozitia comutatorului
selector LOC.

Informatii suplimentare la aceasta tema vezi Manual (functionare si setare).
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Intretinere si revizie

1.

intretinere si revizie

|/\ ATENTIE |

AUMA
Service & Support

Defectiuni cauzate de revizie necorespunzatoare!

- Lucrarile de intretinere si revizie se efectueaza doar de personal de specialitate
calificat, autorizat de beneficiarul sau producatorul instalatiei. Pentru astfel de
proceduri va recomandam sa contactati service-ul nostru.

- Lucrarile de intretinere si revizie se efectueaza doar cu aparatul oprit.

AUMA ofera o paleta larga de servicii, cum ar fi intretinerea, revizia si chiar
scolarizarea clientilor. Adresele de contact se gasesc in acest document la <Adrese>
si pe internet (www.auma.com) .

1.1

Masuri preventive de intretinere si functionare sigura

Pentru asigurarea functionarii perfecte a produsului in timpul utilizari sunt necesare
urmatoarele masuri:

6 luni dupa punerea in functiune si pe urma anual

. Efectuarea unui control vizual:

Verificati intrarile si imbinarile de cabluri, dopurile de inchidere s.a.m.d. daca
sunt fixe si etanse.
Respectati cuplurile indicate de producétor.

. Verificti suruburile de fixare dintre servomotor si armatura/cuplaj la strangere
fixa gi corecta. La nevoie strangeti-le cu momentele de strangere indicate in
capitolul<Montaj> .

- In cazul actionarii rare: Efectuati un mers de proba.

. La aparatele cu forma de cuplare A: Presati cu pompa de ungere sapun de litiu,
grasime universala EP pe baza de ulei mineral, pe niplul de ungere.

- Ungerea tijei vanei trebuie efectuata separat.

Imagine 52: Forma de cuplare A

(1]

-

[1] Forma de cuplare A
[2]  Niplu de uns

Tabel 11:  Cantitati de unsoare pentru lagéarul formei de cuplare A

Forma de cupla-|A 07.2 A 10.2 A14.2 A 16.2
re

Cantitate [g] V) |1,5 2 3 5

1)  Pentru vaselina cu o densitate de r = 0,9 kg/dm?

La tip de protectie IP 68

Dupa o inundare:

. Verificati actionarea electrica.
. Tn cazul patrunderii apei, identificati locurile neetanse si reparati-le, lasati apa-
ratul s& se usuce in mod adecvat si verificati buna functionare a acestuia.

1.2

Revizie

Lubrifiere

. Tn fabrica compartimentul cuplajului a fost umplut cu lubrifiant.
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. Schimbarea lubrifiantului se realizeaza in cadrul reviziei.
- In regim de reglare de regula dupa 4 — 6 ani.

- La actionarea mai frecventa (regim de control) de regula dupa 6 - 8 ani.
- La actionarea mai rara (regim de control) de regula dupa 10 - 12 ani.

- La schimbarea lubrifiantului va recomandam si schimbarea garniturilor.

- n timpul functionarii nu este necesara o lubrifiere suplimentara a camerei cu-
plajului.

1.3

58

Eliminare si reciclare

Aparatele noastre sunt produse cu o lunga duraté de viata. insa si pentru acestea

vine momentul Tn care vor trebui inlocuite. Aparatele sunt construite in module si din

acest motiv pot fi separate si sortate in functie de material, adica:

- Deseuri electronice

- Diferite metale

- Materiale plastice

- Grasimi si uleiuri

in general sunt valabile urmétoarele:

- Grasimile si uleiurile sunt de regula substante periclitante pentru apa si nu au
voie sa ajunga in mediul inconjurator.

. Materialul demontat trebuie introdus intr-un sistem de colectare reglementat
respectiv intr-o unitate de reciclare separata a materialelor.

. Trebuiesc respectate prevederile nationale privind salubrizarea.
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12. Date tehnice

Informatie In tabelele urmatoare sunt indicate pe langé modelele standard si optiunile. Modelul
exact este prezentat in fisa tehnica anexata comenzii. Fisa tehnica aferenta comenzii
o gasiti pe pagina de internet http://www.auma.com, de unde poate fi descarcata
in limbile engleza si germana (este necesara indicarea numarului de comanda).

12.1 Echiparea si functiile actionarii electrice multitura

Regim de functionare™ Standard:
- SA: Functionare de scurta duratd S2 - 15 min

- SAR: Functionare intermitentd S4 - 25 %

Optiuni:
- SA: Functionare de scurta durata S2 - 30 min

- SAR: Functionare intermitentd S4 - 50 %
- SAR: Functionare intermitentd S5 - 25 %.

Intervalul cuplului de rotatie Vezi placuta indicatoare a servomotorului

Turatie Vezi placuta indicatoare a servomotorului
Motor Standard: Motor asincron trifazat, tip constructiv IM B9 conform IEC 60034.
Clasa materialelor izolante Standard: F, rezistent la clima tropicala.
Optiune: H, rezistent la clima tropicala.
Protectia motorului Standard: Termocontact (NC).
Optiune: Rezistor (PTC conform DIN 44082).
Blocare automata Blocand automat: turatii pana la 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60Hz).

NEBLOCAND automat: turatii de la 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60Hz).
Dispozitivele de actionare rotative se blocheaz& automat, daca prin efectul momentului de
rotatie la servomotor armaturile nu se pot deplasa din pozitia de repaus.

Limitatoare de cursa Traductor magnetic de pozitie si moment TMP pentru 1 pana la 500 rotatii pe cursa sau 10
pana la 5000 de rotatii pe cursa.

Comutator de moment de rotatie | prin traductorul magnetic de pozitie si moment TMP (la fel ca limitatorul de cursa).
Mesaj de raspuns de pozitie, |prin TMP.

analogic (optiune)
Mesaj de raspuns al momentului|prin TMP.
de rotatie, analogic (optiune)
Indicator mecanic de pozitie Afisaj continuu, cadran reglabil cu simbolurile DESCHIS si INCHIS.
(optiune)
Indicator de parcurs Semnalizator (la SA standard, la SAR optiune)

Sistem de incalzire in comparti- | Standard: incélzire cu rezistenta cu 5 W, 24 V DC (alimentata intern).
mentul mecanismului de comu-
tare

Incélzirea motorului (optiune) | Tensiuni: 110 — 220 V AC, 220 — 240 V AC sau 400 V AC
Putere dependenta de dimensiunea instalatiei 12,5 - 25 W.

Regim de functionare manual |Regimul de functionare manual pentru reglare si actionarea in caz de urgenta, este oprit in
cadrul functionarii electrice.
Optiune: roata de méana care poate fi inchisa

Conectarea cu sistemul de co- [Racord tip stecher circular AUMA cu racord cu suruburi
manda

Racord pentru armaturi Standard: B1 conform EN ISO 5210.

Optiuni:

A, B2, B3, B4 conform EN ISO 5210.

A, B, D, E conform DIN 3210.

C conform DIN 3338.

Forme de cuplare speciale: AF, B3D, ED, DD, IB1, IB3.
A pregatit pentru gresarea arborelui

1) Latensiune nominald, o temperatura a mediului ambiant de 40 °C si in conditiile unei incarcari medii cu momentul de deplasare respectiv
momentul reglat conform datelor tehnice separate. Nu este admisa depasirea tolerantelor admise ale regimului de functionare

59



Date tehnice

SA 07.1 — SA 16.1/SAR 07.1 — SAR 16.1 Unitate de comanda: electronica (MWG)
AC 01.1 Non Intrusive

12.2

Echiparea si functiile panoului de comanda integrat

Alimentarea cu curent, frecventa
retelei

Tensiunea si frecventa de retea vezi placutele indicatoare la comanda si motor.
Oscilatia admisa a tensiunii de retea: +10 %
Oscilatia admisa a frecventei de retea: 5 %

Consum de curent

Consumul de curent al motorului: vezi placuta indicatoare motor.
Consumul de curent al comenzii in functie de tensiunea de retea:
100 pana 120 V AC = max. 650 mA.
208 pana 240 V AC = max. 325 mA.
380 pana 500 V AC = max. 190 mA.

Alimentare externa a electronicii
(optiune)

24V DC+20 % / =15 %.
Consum de curent: Executie de baza cca. 200 mA, cu optiuni pané la 500 mA

Putere nominala

Sistemul de comanda este proiectat pentru puterea nominala a motorului, vezi placuta indi-
catoare a motorului.

Categoria de supratensiune

Categoria Ill conform IEC 60 364-4-443.

Element de putere’) 2)

Standard:

Contactoare reversibile (cu blocare mecanica si electrica) pentru clasa de putere AUMA A1

Optiuni:

. Contactoare reversibile (cu blocare mecanica si electrica) pentru clasa de putere AUMA
A2

- Unitate contactoare tiristor pentru tensiuni de retea de pana la 500 V AC (recomandata
pentru servomotoare de reglare) pentru clasele de putere AUMA B1, B2 si B3

Comanda.

Standard:

Intréri comanda 24 V DC, DESCHIS - OPRIT — INCHIS - URGENTA ( prin sina de cuplare,
potential de referintd comun), consum de curent: cca. 10 mA per intrare Respectati durata
minima a impulsului pentru servomotoarele de reglare

Optiune: . 5

Intréri comanda 115 V AC, DESCHIS - OPRIT — INCHIS — URGENTA ( prin sina de cuplare,
potential de referintd comun), consum de curent: cca. 15 mA per intrare

Mesaje privind starea

Standard:
6 relee de mesaje programabile cu contacte din aur:
- 5 contacte inchizatoare cu potential de referintd comun, max. 250 V AC, 1 A (sarcina
ohm).
- Alocare standard: pozitie finala DESCHIS, pozitie finala INCHIS, comutator selectiv
DISTANTA, eroare moment de rotatie INCHIS, eroare moment de rotatie DESCHIS.

- 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V AC, 5 A (sarcina ohm) pentru evidenta
mesaje eroare.
- Alocare standard: eroare moment de rotatie, cadere faza, activare protectie motor.

Optiune:
5 contacte fara potential deschizator/inchizator fara potential de referintd comun, pe releu
max. 250 V AC, 5 A (sarcina ohm).

Tensiune iegire

Standard:

Tensiune auxiliard 24 V DC, max. 100 mA pentru alimentarea intrarilor de comanda, potential
separat fata de alimentarea interna cu curent.

Optiune:

Tensiune auxiliard 115 V AC, max. 30 mA pentru alimentarea intrarilor de comanda3), po-
tential separat fata de alimentarea interna cu curent
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Panou de comanda locala Standard: . ;
. Comutator selectiv LOCAL - INCHIS — DISTANTA (se inchide Tn toate cele trei pozitii).

. Buton de ap&sare DESCHIS - OPRIT — INCHIS — RESET.

- 5lumini de mesaje: .
- Pozitie finala si indicator de parcurs INCHIS (galben), eroare de moment de rotatie
INCHIS (rosu), eroare de moment de rotatie DESCHIS (rosu), protectia motorului
activata (rosu), pozitie finala si indicator de parcurs DESCHIS (verde).

. Display LC, luminat

- Interfata de programare (infrarosu).

Optiuni:

- Interfata de programare Bluetooth cu Bluetooth Chip clasa Il cu o raza de actiune pana
la 10 m. Sustine profilul Bluetooth SPP (Serial Port Profile).

- Deblocarea pozitiei locale de comanda prin intrarea digitala DEBLOCARE. Tn acest fel
deservirea servomotorului se poate bloca sau debloca prin butonul pozitiei locale de co-
manda.

- Culori speciale pentru cele 5 lumini de mesaje: .
- Pozitie finala INCHIS (verde), eroare moment de rotatie INCHIS (albastru), eroare
moment de rotatie DESCHIS (galben), protectia motorului activata (alb), pozitie finala
DESCHIS (rosu).

. Capac de inchidere, incuiabil.
- Capac de protectie cu vizor, blocabil.

Functii Standard:
- Regim de decuplare setabil:
- dependent de cursa sau de momentul de rotatie pentru pozitia finala DESCHIS si
pozitia finald INCHIS.

- Monitorizarea momentului de rotatie pe tot parcursul reglat.

- Suntare pornire, reglabila pana la 5 secunde (fara controlul momentului de rotatie in
timpul pornirii).

. Monitorizarea caderii fazelor®) cu corectarea automats a fazei

. Indicator de parcurs prin lumini de semnalizare/LED-uri.

. Comportament URGENTA programabil. X
- Intrare binara low activa, reactie selectabila: oprire, deplasare in pozitia finald INCHIS,
deplasare in pozitia finala DESCHIS, deplasare n pozitie intermediara.
- Controlul momentului de rotatie la URGENTA deplasare suntabil.
- Termocontact la URGENTA deplasare suntabil (numai in legatura cu termocontact
in servomotor, dar nu cu rezistor).
Optiuni:
. Regulator de pozitie®)
- Pozitie valoare nominala prin intrarea analogica E1 = 0/4 — 20 mA.
- Monitorizarea comportamentului la caderea semnalului.
- Adaptare automata a bandei moarte (se poate alege comportament adaptiv).
- Regim Split Range.
- Comutare intre regim de control (DESCHIS — INCHIS) si regim de reglare prin intrarea
digitala MODE.
- Regulator de proces, PID®
- Proces - valoare dorita prin intrarea analogica E1 = 0/4 — 20 mA.
- Proces - valoare efectiva prin intrarea analogica E4 = 0/4 — 20 mA.
- Monitorizarea comportamentului la caderea semnalului.
- Delimitarea domeniului de reglare.
- Comutare intre regim de control (DESCHIS — INCHIS) si regim de reglare prin intrarea
digitala MODE.

Functii de control . Controlul reglabil al ciclurilor maxime de comutare, genereaza mesaj de avertizare.

- Controlul reactiilor la comanda de deplasare (reglabil de la 1 pana la 15 secunde), gene-
reaza mesaj de eroare si duce la deconectare.

. Controlul timpului de actionare (reglabil de la 4 pana la 1800 secunde), genereaza mesaj
de avertizare.
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Placuta indicatoare electronica

. Date de comanda:
- Numar de comanda AUMATIC, numar de comanda servomotor, numar KKS (sistem
de identificare centrala forta), numarul armaturii, numarul instalatiei.

. Date privind produsul:

- Numele produsului, numar de fabrica servomotor, numar de fabrica AUMATIC, versi-
une software, versiune hardware, data cumpararii, schema electrica, schema conexi-
uni.

. Date privind proiectul:
- Denumirea proiectului, 2 campuri goale definibile pentru client a cate 19 caractere.

. Date Service:
- Telefon service, adresa internet, text service 1, text service 2.

Culegerea datelor de functiona-
re

Cate un contor resetabil si control de durata de utilizare pentru: .

Durata de functionare a motorului, cicluri de comutare, decuplari in pozitia finala INCHIS
dependente de momentul de rotatie, decuplari in pozitia finala INCHIS dependente de parcurs,
decupléri in pozitia finala DESCHIS dependente de momentul de rotatie, decuplari in pozitia
finala DESCHIS dependente de parcurs, eroare de moment de rotatie INCHIS, eroare de
moment de rotatie DESCHIS, deconectari pentru protectia motorului.

Evaluarea protectiei motorului

Standard:

Supravegherea temperaturii motorului in combinatie cu termocontacte in motor.

Optiuni:

- Releu termic de supracurent suplimentar in comanda in combinatie cu termocontacte in
motor.

- Aparat de declansare cu termistori in combinatie cu termistori in motor.

Racord electric

Standard:

Racord tip stecher circular (S) AUMA cu racord cu suruburi si filet M.
Optiuni:

. Filet Pg, filet NPT, filet G, filet special.

. Contacte de comanda acoperite cu aur (bucse si stifturi).
- Cadru de sustinere pentru fixarea conectorului decuplat pe un perete.
- Capac de protectie pentru compartimentul intrerupatoarelor (in cazul conectorului scos).

Schema electrica.

Vezi placuta indicatoare

Contactoarele reversibile sunt proiectate pentru o durata de utilizare de 2 milioane cicluri de comutare.
Atribuirea claselor de putere AUMA se afla in Datele electrice ale servomotorului

Defectiunile la alimentarea cu tensiune (de ex. caderi de tensiune) nu declangeaza mesaje de eroare pe o perioada reglabila de timp

1)
2)
3) Nu este posibil impreuna cu aparatul de declansare cu termistori
4)
(setata din fabrica la 10 secunde).
5) Necesita traductor de pozitie in servomotor
6) Necesita traductor de pozitie in servomotor

Suplimentar la executia Non Intrusive cu TMP in servomotor

Setarea comutarii limitatorului de cursa si a momentului de rotatie prin comanda pozitiei locale de comanda.

Semnal de raspuns referitor la
pozitie

lesire analogica cu potential separat E2 = 0/4 — 20 mA (sarcind max. 500 Q)

Mesaj de raspuns al momentului
de rotatie

lesire analogica cu potential separat E6 = 0/4 — 20 mA (sarcind max. 500 Q)

Generator de impulsuri

Tnceput impuls/sfarsit impuls/timp de functionare gi pauza reglabile (1 pana la 300 secunde)
independent de directia DESCHIS/INCHIS.

Pozitii intermediare

8 pozitii intermediare arbitrare intre 0 si 100% Reactia si comportamentul de raportare para-
metrizabile.
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12.3 Conditii de utilizare

Pozitie de montaj oricare

Utilizare Utilizarea este admisa n interiorul Tncaperilor si in exterior
Tip de protectie conform EN Standard:

60529 . IP 67 cu motor trifazic/motor alternativ AUMA

. cu motor cu curent continuu:

Pentru modelul exact vezi placuta de fabricatie de pe servomotor/panoul de comanda

Protectie contra coroziunii Standard:

KS: adecvat pentru montarea in instalatii industriale, hidrocentrale sau uzine electrice cu o

atmosfera redus incarcata precum si intr-o atmosfera incarcata ocazional sau permanent

cu concentratie moderata a substantelor ddunatoare (de ex. in instalatii de epurare, industria

chimica)

Optiuni:

- KX: adecvat pentru montarea intr-o atmosfera extrem de incarcatad cu umezeala ridicata
a aerului si concentratie ridicata a substantelor toxice

- KX-G: ca si KX, Insa executie fara aluminiu (piese dispuse in exterior)

inélt,imea de instalare Standard: <2 000 m peste punctul zero
Optiune: > 2 000 m peste punctul zero, este necesar acordul firmei
Umezeala aerului pana la 100% umezeala relativa a aerului in intregul interval admisibil de temperatura
Gradul de murdarire n interiorul sistemului de comanda: gradul de murdarire 2
in afara comenzii (in stare inchisa): gradul de murdarire 4
Lac de acoperire Standard: lacuire pe baza de poliuretan (lac pulbere).
Culoare Standard: AUMA gri-argintiu (asemanator RAL 7037)
Temperatura mediului incon-  |Standard:
jurator . —25°Cpanala+70°C

Pentru modelul exact vezi placuta de fabricatie de pe servomotor/panoul de comanda
Rezistenta la oscilatii conform |1 g, de la 10 pana la 200 Hz.

IEC 60068-2-6 Rezistent contra oscilatiilor si vibratiilor la pornire respectiv la defectiuni ale instalatiei. De
aici nu poate fi dedusa o rezistenta in timp. Nu este valabil in combinatie cu transmisia.
Durata de utilizare Regim de control (cicluri de actionare DESCHIS - INCHIS - DESCHIS):

SA 07.1/07.5 - SA 10.1: 20 000

SA 14.1/14.5 - SA 16.1: 15 000

Regimul de reglare:!)

SAR 07.1/07.5 — SAR 10.1: 5,0 milioane pasi de reglare
SAR 14.1/14.5 — SAR 16.1: 3,5 milioane pasi de reglare

Greutate Vezi datele tehnice separate

1) Durata de viata depinde de gradul de solicitare si de frecventa de comutare. Frecventa ridicatéd de comutare duce doar in cazuri rare la
o reglare mai buna. Pentru atingerea unei cat mai lungi perioade de functionare fara necesitatea de intretinere si fara defectiuni, frecventa
de comutare trebuie sa fie doar atat de ridicata cat este necesar pentru proces.

12.4 Accesorii

Suport de perete?) Fixarea AUMATIC separat de servomotor, inclusiv conector. Conductor de conexiune la ce-
rere. Este recomandat la temperaturi inalte ale mediului inconjurator, accesibilitate dificila
sau la oscilatii mari in cursul exploatarii.

Buton OPRIRE URGENTAZ) Tensiunea de comanda a contactoarelor reversibile este intrerupta prin actionarea butonului
OPRIRE URGENTA.

Program de parametrizare pen-| COM-AC. Pentru programarea interfetei infrarosu tipizatd este necesar un conductor de in-
tru PC terfata.

1)  Lungimea cablului dintre servomotor si AUMAMATIC max. 100m. Sunt necesare cabluri separate de date pentru TMP. La o separare
ulterioara a servomotorului de AUMATIC lungimea maxima a cablului este de 10 m.
2)  Numai in combinatie cu contactoare reversibile si AUMATIC AC 01.1 cu tipul de protectie IP 67 respectiv IP 68.

12.5 Alte informatii

Directive UE . Compatibilitatea electromagnetica (EMV): (2004/108/CE)
. Directiva pentru tensiune joasa: (2006/95/CE)
. Directiva echipamentelor tehnice: (2006/42/CE)
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Informatie: La fiecare comanda de piese de schimb va rugam séa ne indicati si tipul aparatului si numarul de co-
manda (vezi placuta indicatoare). Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese
duce atat la anularea garantiei cat si la stingerea obligatiilor de raspundere. Desenele pieselor de schimb pot di-
feri de variantele livrate.

Nr Denumire Art. Nr Denumire Art.

001.0 |Carcasa Modul 514.1 |Rulment axial cu ace Modul

002.0 |Flanga lagarului Modul 516.1 |Arbore de antrenare D

003.0 |Arbore tubular fara roata dintata elicoidala |Modul 535.1 |Inel de fixare

005.0 |Arbore melc Modul 539.0 |Surub de inchidere

005.1 |Cuplajul motorului 542.0 |Roata de mana cu maner sferic Modul

005.2 |Stift de cuplare 549.1 |Manson de antrenare B3/B4/E

005.3 |Cuplaj manual 551.1 |Pana de ghidare

005.4 |Cablu de tractiune 553.0 |Indicarea mecanica a pozitiei Modul

006.0 |Roaté dintata elicoidala 554.0 |Bucsa cu cablaj motor Modul

009.0 |Reductor planetar pe partea rotii de mana|Modul 556.0 |Potentiometru pentru traductorul de pozitie | Modul

010.0 |Flanga de presiune a lagarului Modul 556.1 |Potentiometru fara cuplaj de siguranta cu |Modul
frictiune

017.0 |Maneta de prindere Modul 557.0 |Incalzitor incinta Modul

018.0 |Segment dintat 558.0 |Comutator de semnalizare optica cu stifturi | Modul
de contact (fara disc impulsuri si placa
izolatoare)

019.0 |Roata de coroana. Modul 559.0-1 |Unitate de comanda cu capete de masura- | Modul
re pentru limitatorul de moment si comuta-
tor

020.0 |Aripa batanta Modul 559.0-2 | Unitate de comanda cu traductor magnetic | Modul

de pozitie si moment (TMP), pentru exe-
cutie Non-Intrusive in combinatie cu panoul
de comanda integrat AUMATIC

022.0 |Cuplaj Il pentru limitatorul de moment Modul 560.0-1 | Pachet intrerupatoare pentru directia DE- |Modul

SCHIS
023.0 |Limitator roata antrenata Modul 560.0-2 | Pachet intrerupatoare pentru directia IN- |Modul
CHIS
024.0 |Roata de actionare pentru limitatorul de  |Modul 560.1 |Intrerup&tor de cursa/moment rotatie
cursa
025.0 |Tabla de siguranta Modul 560.2 |Cutie de comutare
058.0 |Fascicul de cabluri pentru conductorul de |Modul 566.0 |Traductor electronic de pozitie TEP Modul
protectie (stift)
061.0 |Cap de masurare pentru limitatorul de Modul 566.1 |Potentiometru pentru TEP fara cuplaj de |Modul
moment siguranta cu frictiune
070.0 |Motor (motor VD incl. nr. 079.0) Modul 566.2 |Placa conductoare TEP Modul
079.0 |Reductor planetar pe partea motoru- Modul 566.3 |Fascicul de cabluri pentru TEP Modul
Iui(SA/SAR) 07.1 — 14.1 la motorul VD)
080.0 |Reductor planetar pe partea motoru- Modul 567.1 |Cuplaj de siguranta cu frictiune pentru po-|Modul
Iui(SA/SAR) 16.1 la motorul AD90) tentiometru/TEP
155.0 |Cuplaj reductor Modul 568.1 |Tub de protectie a vanei (fara capac de
protectie)
500.0 |Capac pentru compartimentul comutatoa- |Modul 568.2 |Capac de protectie pentru tubul de pro-
relor tectie al tijei
501.0 |Bucsa (echipata complet) Modul 568.3 |V-Seal
502.0 |Stift fara contacte pentru stift Modul 569.0 |Maneta de comutare cpl.
503.0 |Contact bucsa pentru comanda Modul 569.1 |Maneta de comutare
504.0 |Contact bucsa pentru motor Modul 569.2 |Stift crestat
505.0 |Contact stift pentru comanda Modul 574.1 |Simering pentru forma de cuplare A pentru
flansa ISO
506.0 |Contact stift pentru motor Modul 575.1 |Bucsa filetata A
507.0 |Capacul stecherului Modul S1 Set de garnituri, mic Set
511.0 |Dop filetat Modul S2 Set de garnituri, mare Set

514.0 |Forma de cuplare A (fara bucsa filetatd) |Modul
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13.2 Comanda servomotorului AUMATIC AC 01.1

500.0

Informatie: La fiecare comanda de piese de schimb va rugdm sa ne indicati si tipul aparatului si numarul de co-
manda (vezi placuta indicatoare). Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese
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duce atét la anularea garantiei cat si la stingerea obligatiilor de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb
poate fi diferitd in functie de livrare.

Nr Denumire Art.
001.0 |Carcasa Gr.const.
002.0 |Pozitie locala de comanda Gr.const.
002.3 |Platina pozitiei locale de comanda

006.0 |Element de retea Gr.const.
008.1 |Platina de interfata

009.0 |Platina logica Gr.const.
011.1 |Platina releu

500.0 |Capac Gr.const.
501.0 |Bucsa (echipata complet) Gr.const.
502.0 |Stift fara contacte pentru stift Gr.const.
503.0 |Contact bucga pentru comanda Gr.const.
504.0 |Contact bucsa pentru motor Gr.const.
505.0 |Contact stift pentru comanda Gr.const.
506.0 |Contact stift pentru motor Gr.const.
507.0 |Capacul stecherului Gr.const.
508.0 |Element de putere Gr.const.
509.1 |inchiderea etrierului

510.0 |Set sigurante Set

S Set de garnituri Set
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14. Certificate

14.1 Declaratie de incorporare si Declaratie de conformitate CE.

AUMA Riester GmbH & Co. KG Tel +49 7631 809-0 ®
e s duma
79379 Millheim, Germany Riester@auma.com

WWW.aUma.com Solutions for a world in motion

Declaratie de incorporare originala pentru echipamente tehnice partial finalizate
(CE-RL 2006/42/CE) si declaratie de conformitate CE
conform Directivei EMV si Directivei pentru tensiune joasa

pentru dispozitivele electrice rotative AUMA seria de fabricatie SA 07.1 — SA 48.1 si SAR 07.1 — SAR 30.1
modelele AUMA NORM, AUMA SEMIPACT, AUMA MATIC sau AUMATIC.

AUMA Riester GmbH & Co. KG ca producator prin prezenta declaram, cd dispozitivele electrice rotative
mentionate mai sus respecta urmétoarele cerinte esentiale ale Directivei 2006/42/CE privind echipamentele
tehnice: anexa |, cifrele 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.1; 1.2.6, 1.3.1, 1.3.7,1.5.1, 1.6.3, 1.7.1, 1.7.3, 1.7.4

Au fost aplicate urmétoarele standarde armonizate in sensul Directivei privind echipamentele tehnice:
EN 12100-1: 2003 1ISO 5210: 1996
EN 12100-2: 2003 NE 60204-1: 2006

Producatorul isi ia obligatia de a remite pe cale electronicd documentatia echipamentelor tehnice partial
finalizate, la cererea autoritatilor nationale competente. Documentatia tehnica speciala conforma cu Anexa VII
partea B necesara echipamentului tehnic, a fost pregatita.

Dispozitivele rotative AUMA sunt concepute pentru a fi asamblate cu arméturi. Este interzisa darea in
exploatare a echipamentului tehnic in care dispozitivele rotative AUMA sunt montate, dacé nu sunt garantate
dispozitiile Directivei 2006/42/CE.

Reprezentant autorizat pentru documentatia tehnica: Peter Malus, Aumastrale 1, D-79379 Mallheim

Dispozitivele rotative ca echipamente tehnice partial finalizate sunt conforme cu cerintele urméatoarelor
Directive europene, cu legislatiile nationale adaptate precum si cu urmatoarele standarde armonizate:

(1) Compatibilitatea electromagnetica — Directiva (EMV) (2004/108/CE)
NE 61000-6-4: 2007
NE 61000-6-2: 2005

(2) Directiva pentru tensiune joasa (2006/95/CE)
NE 60204-1: 2006 NE 60034-1: 2004
NE 50178: 1997 NE 61010-1: 2001

Anul aplicarii marcii CE: 2010

Newefla, Director general

Aceastd declaratie nu contine nici o garantie. Instructiunile de siguranta furnizate concomitent cu documentatia tehnica trebuiesc
indeplinite. Modificérile executate frd aprobare duc la pierderea valabilitatii acestei declaratii. Y004.922/010/r0
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